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1.CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zadania inwestycyjnego

Inwestycja podzielona jest na siedem zadiaejmupcyct:

Z.1.1. Budowe kanalizacji sanitarnej i wodagju w ul. Bratniej w Laszczakach, odgaknia kanatu gtownego do
studzienki na posesji, sisvodocagowa, przykcze wodocigowe do budynkow

Z.1.3.Budow kanalizacji sanitarnej i wodagu w segaczu ul. Nargnej w Jaworowej, odgegienia kanatu gtownego
do studzienki na posesiji, kanat kanalizacyjny tlogsie wodocagowa, przylacza wodocigowe do budynkéw

Z.1.4. Budowe kanalizacji sanitarnej w ul. Wichrowej w Jankadugatzienia kanatu gtéwnego do studzienki na
posesji, kanat kanalizacyjny ttoczny

Z.1.5. Budowe kanalizacji sanitarnej w ul. Falenckiej w Falefitaodga¢zienia kanatu gtdbwnego do studzienki na
poses;ji

Z.1.6. Budowe kanalizacji sanitarnej i wodagu w ul. Radosnej w Jankach, odgagnia kanatu gtéwnego do
studzienki na posesji, sisvodocagowa, przykcza wodocigowe do budynkow

Z.1.7.Budowe kanalizacji sanitarnej w uSwierkowej w Laszczkach, odgaiienia kanatu gtéwnego do studzienki na
poses;ji

Z.1.8. Budowe kanalizacji sanitarnej w ul. Ksiycowej w Nowych Grocholicach, odgatenia kanatu gtéwnego do
studzienki na posesji, kanat kanalizacyjny ttoczny

1.2. Przedmiot i zakres stosowania Specyfikacji Taaicznej Wykonania i Odbioru Robot

Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (S00) & wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét,
ktére zostan wykonane w ramach przedsiziecia wymienionego w punkcie 1.1. i najeodczytywd& i rozumie€ w
odniesieniu do rob6t oftiych kontraktem wskazanym w w/wym. punkcie.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmwymagania ogolne, wspélne dla robotepgh Szczegbdtowymi
Specyfikacjami Technicznymi (SST):

ST-00 Wymagania ogélne

ST-01 Roboty ziemne i odwodnieniowe

ST-02 Przewierty, przeciski

ST-03 Horyzontalny przewiert sterowany

ST-04 Roboty montawe sieci wodoegigowych i kanalizacyjnych
ST-05 Roboty drogowe — Rozbidrka elementéw drég

ST-06 Roboty drogowe — Odtworzenie elementéw drég
ST-07 Roboty elektryczne

i nalezy rozumie oraz stosowaw powigzaniu z nimi.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robéd&wlanych (ST) stanowiintegralny element dokumentaciji
przetargowej i kontraktowej, ktéry w komplecie zkdmentacy przetargow stuzy¢ bedzie zlecaniu i realizacji robot
zadania inwestycyjnego wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Zakres ST jest zgodny z calym zakresem robottptii dokumentacja projektamwwykonara przez Firne Marek
Zielinski we Wiodawie.

SzczegoOlowe zestawienie dlmowe gldwnych materiatdéw zgodnie z dokumerdagjojektowe dla poszczegdinych
zada przedstawia gsinastpujaco:

Z.1.1. Si& kanalizacji sanitarnej LASZCZKI ulica Bratnia
Rury @ 0,20 m z PVC (lite) klasy S (SN8) L=200,0 m

Rury @ 0,16m z PVC (lite) klasy S (SN8) L= 1670

llos¢ odgabzien 4 szt.

Studnie rewizyjne DN 1200 mm 2 szt.

Studnie rewizyjne DN 600 mm 3 szt.

Z1.1. Si¢ wodochgowa LASZCZKI ulica Bratnia
Rury PE HD 100 DN 110 mm SDR11 PN16 L=214,0 m

Zasuwa DN 100 mm szt. 1

Hydrant ppa. podziemny DN 80 mm szt. 2



Z.1.3. Sié& kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
Rury z PEHD100RC DN250 mm

Rury @ 0,20 m z PVC (lite) klasy S (SN8)
Rury 0,16m z PVC (lite) klasy S (SN8)

llos¢ odgakzien

Studnie rewizyjne DN 1200 mm

Studnie rewizyjne DN 600 mm

Z.1.3. Sie& kanalizacji sanitarnej ci§nieniowej
Rury z PEHD100RC DN90 mm

Studnie rewizyjne DN 1200 mm
Przepompownia

Szafa sterownicza

Z.1.3. Si¢ wodochgowa

Rura ochronna PEHD100 RC DN 250 SDR11 PN16

Rury PEHD100 RC DN 110 mm SDR11 P!
Rury PEHD100 DN 110 mm SDR11 PN16
Rury PEHD100 DN 90 mm SDR11 PN16
Hydrant ppa.

Zasuwy sekcyjne

Z.1.4.  Sié¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
Rury @ 0,20 m z PVC (lite) klasy S (SN8)
Rury @ 0,16m z PVC (lite) klasy S (SN8)

llo$¢ odgakzien

Studnia zaworowa DN 1500 mm

Studnie rewizyjne DN 1200 mm

Studnie rewizyjne DN 600 mm

Z.1.4.  Sié kanalizacji sanitarnej cisnieniowej
Rury PE HD 100 DN 90 mm SDR11 PN16
Komora zaworowa DN 1500 mm
Przepompownia

Z.1.5. Si€ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
Rury @ 0,20 m z PVC (lite) klasy S (SN8)

Rury stalowe ochronne 273/7,1 mm

Studnie rewizyjne DN 1200 mm

Z.1.6. Si€ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
Rury @ 0,20 m z PVC (lite) klasy S (SN8)
Rury @ 0,16m z PVC (lite) klasy S (SN8)
llo$¢ odgakzien

Studnie rewizyjne DN 1200 mm

Studnie rewizyjne DN 600 mm

Z.1.6. Si€ wodochgowa

Rury PE HD 100 DN 110 mm SDR11 PN16
Hhydrant ppa. podziemny DN 80 mm
Zasuwa DN 150 mm

Zasuwa DN 100 mm

Z.1.7.  Si€ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
Rury @ 0,20 m z PVC (lite) klasy S (SN8)

Rury @ 0,16m z PVC (lite) klasy S (SN8)

llos¢ odgakzien

Studnie rewizyjne DN 1200 mm

Studnie rewizyjne DN 600 mm

Z.1.8.  Si€ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
Rury @ 0,20 m z PVC (lite) klasy S (SN8)

Rury @ 0,16m z PVC (lite) klasy S (SN8)

llo$¢ odgakzien

JAWOROWA ulica Narozna
L= 450m
L=3175m
L= 37,0m
6 szt.
8 szt.
8 szt.
JAWOROWA ulica Narozna
L= 41,0 m (+2.41m)
szt. 1
szt.1l
szt.1l
JAWOROWA ulica Narozna
L= 29,0n
L= 720n
L=3225n
L= 155n
szt. i
szt. 13

JANKI ulica Wi chrowa
L=228,0 m
L= 285
9 szt.
1 szt.
4 szt.
6 szt.
JANKI ulica Wichrowa
L=233,0m
szt.1l
szt. 1

FALENTY NOWE u lica Falencka
L=10,0 m
L= 8,8m
1 szt.

JANKI ulica Ra dosna
L=173,0 m
L= 70m
4 szt.
3 szt.
4 szt.
JANKI ulica Radosna
L=186,0 m
szt. 3
szt. 2
szt. 2

LASZCZKI ulica Swierkowa
L=51,0m
L=10,0 m
3 szt.
1 szt.
1 szt.

NOWE DROCHOLIC E ulica Ksigzycowa
L=16,0 m
L=2,0m

1 szt.



Studnie rewizyjne DN 1200 mm 2 szt.

1.4. Prace towarzyszce i roboty tymczasowe
1.4.1. Wyszczegoblnienie prac tymczasowych
« Geodezyjne wytyczenie tras ruragdw i elementow zabudowy,
* Geodezyjna dokumentacja powykonawcza,
e Uzyskanie koniecznych zezwdlena prowadzenie robot ( w tym na prowadzenie rowotpasach
drogowych),
e Opracowanie wymaganych dla prowadzenia rob6t wkkyshiezigdnych projektow organizacji robot, w
tym tymczasowej organizacji ruchu drogowego,
« Dokumentacja powykonawcza,
«  Wykonanie préb i bada szczelnéci rurocagow,
e Zabezpieczenie kolizji z istnigym uzbrojeniem podziemnym,
e Oznakowanie tras ruragow.

1.4.2. Wyszczegolnienie robot tymczasowych
*  Wykonanie wykopOw wraz z ich umocnieniem i zasypani
«  Odwodnienie wykopow,
* Wyznaczenie, oznakowanie stref niebezpiecznychagiezrwania robét,
* Oznakowanie drogowe dla tymczasowej organizacjiuudrogowego,
* Wykonanie i utrzymanie tymczasowych objazdéw dizhrukotowego i przéf dla pieszych,
* Rozbiérki i odtworzenia nawierzchni drogowych,
* Zdjecie ziemi urodzajnej i odtworzenie zieleni,
* Rozbidrki i odtworzenie ogrodae innych elementéw zabudowy na trasie ruggowv.

1.5. Informacja o terenie budowy
1.5.1. Lokalizacja
Miejscem realizacji inwestycji jest teren gminy &ku Projektem olja jest budowa spinek sieci wodggowej w
Cmitowie.
Trasy sieci przebiegapo terenach prywatnych vslcieli oraz w pasach drég gminnych i powiatowych.
Teren projektowanej sieci wodagowej posiada nigkmieszkaniow oraz posiada uzbrojenie:
e podziemne sieci: wodagjowa, kanalizacyjna, gazowa, kablowa telekomunikekablowa energetyczna
* nadziemna (stupowa) si@nergetyczna
* bezodplywowe zbiornikiciekdw na terenie posesiji.

1.5.2. Uwarunkowania organizacyjne wykonywania robtbudowlanych
Zabudowa terenu
W czsci tras sieci lokalizowanych warunkach zabudowycanej wysipia utrudnienia w postaci catkowitych

ograniczé w skladowaniu urobku mas ziemnych niateriatbw budowlanych oraz konieczéw zapewnienia
komunikacji w obszarze prowadzonych robot.

Liniowy charakter inwestycji

Przedmiotowe zadanie inwestycyjne jest obiekterowwym i specyfik jego jest rozeigniecie terenu budowy na
dtugasci kilku kilometrow.

Harmonogram robot, dolzie uwzgédniat technologicza kolejncdi¢ realizacji elementdéw sieci wodagowej oraz
uwarunkowania wynikage z konieczn@&i minimalizowania utrudnie komunikacyjnych jak rownie
minimalizowanie szkdéd w uprawach rolnych.

Ograniczone warunki degiu do terenu

Terenem budowyduizie teren bdacy w zaradzie instytucji publicznych lubdalacy wtasndcia oséb trzecich, na ktory
Zamawiajcy posiada prawo do dysponowania na cel budowldMyprzypadkach wynikagych z warunkéw
uzgodnienia — Wykonawca uzyska ponadto odazhng pozwolenia na prowadzenie rob6t w pasach tebedacych w
jego gestii, dotyczy to np. paséw drogowych.

Warunki hydrogeologiczne

W czsci terenu inwestycji, gdzie wykopyetla posadowione w gruncie nawodnionym i ich wykonahéeizie
wymagato zastosowania tymczasowych instalacji athieniowych.

1.5.3. Teren dla potrzeb wykonawcy
Inwestor nie zapewnia terenu dla potrzeb zapleoge@nawcy i wykonawca we wtasnym zakresie zorgaeijajdla
swoich potrzeb.



Inwestor wskae miejsce sktadowania nadmiaru gruntow z wykopudlegtasci mniejszej ni 1 km od terenu robot.

1.6. Organizacja robot, przekazanie placu budowy

1.6.1. Organizacja robot

Budowa lgdzie realizowana w terenie ogélnodgstym, w cagach komunikacyjnych. Prace nafezorganizowd w
taki sposob, aby ograniczyglo minimum ucizliwosci dla ludndgci.

1.6.2. Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajcy w terminie wyznaczonym w umowie przekaNykonawcy teren budowy (dalej zwany rownjplacem
budowy”). Wraz z przekazaniem terenu Zamaxagjprzekae Wykonawcy:

« Dokumentacja Projektowa oraz Specyfikacje Techmd&fykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych — min. 1

kpl.

e Dziennik Budowy

* Decyzja pozwolenia na budew

» Kopie wszystkich posiadanych uzgodinigrawnych i administracyjnych uzyskanych przez Zamamcego w

trakcie przygotowania zadania inwestycyjnego ddizagji.

Wykonawca, po otrzymaniu od Zamawieg¢go kompletu Dokumentacji Projektowej wraz z poam@mi
i uzgodnieniami, sprawdzi terminy ich waéci (np.: z gestorami infrastruktury podziemnej dm@mnej) i w razie
potrzeby wysipi do wiaciwych instytucji o prolongat uzgodni@, ktérych okres obowkzywania s¢ skaiczyt,
w terminach pozwalagych na prowadzenie Robét bez przestojéw.
Wszelkie koszty zwizane z aktualizagjuzgodni@& Wykonawca uwzgidni w Cenie Kontraktowej i nieghlzie zadat za
nie osobnej zaptaty. Zamawiay wesprze Wykonawow opisanych powsej dziataniach.
Zamawiajcy nie zapewnia Wykonawcy terenu pod zaplecze Wahamy jak réwnie nie zapewnia zasilania placu
budowy w media (energia elektryczna, woda, odpraaait ciekdéw), ktére Wykonawca zapewni sobie wesmyan
zakresie.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasiaea ochrom przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili praie
robé6t przez Zamawiagego. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjnkowawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.7. Zabezpieczenie interesdw 0s0Ob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgdeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagfizadzei w czasie trwania budowy. Uznajeg,size w cer
kontraktowy, wtaczone g wszelkie optaty za nadzoeytkownikow i wiascicieli tych instalacji oraz uegzei, jaki jest
wymagany w okresie prowadzenia robot. Wykonawceaownddzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji iuradzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgza robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaweazwiocznie powiadomi hyniera/Inspektora Nadzoru i
zainteresowane witadze oragdie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca eolzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ubzkta instalacji na
powierzchni ziemi i urzdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.8. Ochronasrodowiska
Wykonawca ma obowzek zné i stosow& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dmgge ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykczania robdt Wykonawcasbzie:
e utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,
+ podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygezych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla 0s6b
lub whasndci spotecznej i innych, a wynikajych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgd na:
e lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovégdaiojazdowych.
Srodki ostranasci | zabezpieczenia przed:
e zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitaubh substancjami toksycznymi,
e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazamizliae $cia powstania pzaru.
Materialy, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia. Nie dopuszczasizycia
materiatow wywotupcych szkodliwe promieniowanie cggéniu wikszym od dopuszczalnego.



Wszelkie materialy odpadowezyte do rob6t bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravenion
jednostk, jednoznacznie okéjace brak szkodliwe oddziatywania tych materiatowéraaowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkigiczeniu robot ich szkodliwig zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.

1.9. Warunki bezpieczéstwa pracy i ochrona przeciwpdgarowa na budowie

« Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.
W szczegélnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

« Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orda zdapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

* Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

« Wykonawca bkdzie utrzymywdé wymagany przepisami sprawny sgrgprzeciwpagarowy, , na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, i nagach oraz w maszynach i pojazdach.

« Materiaty tatwopalne ¢da skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisezabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.

« Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy

* Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowej

1.10. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

Wykonawca uzyska wymagane pozwolenia na wykonyweohét w pasach drogowych édrie je prowadzit zgodnie
z warunkami w nich ok&bonymi.

W catym okresie prowadzonych rob6t Wykonawedzie utrzymywat jezdnie i chodniki w czysto.

1.11. Okre&lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SE ggodne lub rGwnowane z zapisami zawartymi w:
e ustawach i innych aktach prawnych aktualnie ohaujacymi,
e Polskich Normach lub réwnowaych normach EU,
« warunkach technicznych wykonania i odbioru rob&dwlano-montzowych.
Nie wyszczegdlnienie obowiujacego aktu prawnego nie zwalnia wykonawcy od jegeatvania.

1.12. Definicje pog¢é
Podstawowe pefia i definicje zawarteasw nast¢pujacych dokumentach:

> Budowla, roboty budowlane; obiekt budowlany Ustawa z dnia 4 lipca 1994 r- Prawo

» Teren budowy; budowlane wraz z aktami wykonawczym

» Pozwolenie na budoyy

» Dokumentacja budowy;

» Dokumentacja powykonawcza;

» Dziennik budowy;

> Inwestor, inspektor nadzoru, projektant, kierowbildowy;

» Prawo do dysponowania nieruchoduoig na cele

budowlane;

> Zamawiajcy; » Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r- Prayo

» Wykonawca; zamoOwie publicznych (Dz. U. z 2004 r.

» Dokumentacja projektowa; nr 19, poz. 177 z pahiejszymi zmianami)

» Przedmiar robdt; wraz z aktami wykonawczymi.

» specyfikacja techniczna; « Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z

> Roboty podstawowe; dnia 02.09.2004 r. (Dz.U. Nr 202,

> Roboty tymczasowe; poz.2072) w sprawie szczegdtowego

» Prace towarzysze zakresu i formy dokumentaciji
projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robé6t budowlanych
oraz programu funkcjonalnazytkowego

oraz ponadto:
Infrastruktura techniczna. Zespét maszyn, uggze i instalacji zapewniapy prawidtowe funkcjonowanie caa lub

10



czesci zatazonych procesow technicznych.

Objazd. Droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrapa do przeprowadzenia eknego ruchu publicznego
na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodn&é. Zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamijedi przedziat
tolerancji nie zostat okééony — z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robét
budowlanych.

Reper. Punkt o znanej wysokoi nad poziomem morza, utrwalony w terenie za panstapa betonowego, gtowicy w
$cianie budowli, itp.

Droga tymczasowa (montaowa). Droga specjalnie przygotowana, przeznaczona dourpciazdéw obstugagych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usurtcia po jego zakfczeniu.

Teren budowy. Przestrzg, w ktérej prowadzoneagroboty budowlane wraz z przestrzenajmowam przez urzdzenia
zaplecza budowy.

Materialy. Wszelkie materialy i tworzywa niegtine do wykonania robét, zgodne z dokumentacja pimje, i
specyfikacjami technicznymi.

Ksigzka obmiaru. Akceptowany przez Zamawiglego rejestr w formie zeszytu ponumerowanymi stmtirshuzacy do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru faktycznie wykonanych rob6t w formie wylks, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zajcznikow.

Wyceniony Przedmiar Robét. Przedmiar Robot wyceniony przez Wykonawstanowacy cz$¢ jego oferty.
Harmonogram rob6t. Dokument opracowany przez Wykonawd podlegagcy akceptacji Zamawiagego,
przedstawiajcy rozplanowanie robét budowlanych na poszczeg@tapy w czasie przewidzianym na realizacj
kontraktu wraz z ptatrigiami za ich wykonanie.

Plan BIOZ. Plan bezpieczsstwa i ochrony zdrowia spa@dzony zgodnie z Rozpagdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 23 sierpnia 2003 r. w sprawie informacji datyej bezpiecagstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigtstera

i ochrony zdrowia (Dz. U. 2003 Nr 120, poz. 1126).

1.13. Nazwy i kody wg Wspolnego Stownika ZamowigCPV)

Przedmiot zamowienia ofiy Specyfikacg Technicza odpowiada nagpujacym robotom budowlanym opisanym
kodem Wspdlnego Stownika Zamowi€CPV) wg Rozporadzenia Komisji Wspélnoty Europejskiej nr 2151/2003
dnia 16 grudnia 2003 r.

Dziat Robot:
45000000-7: Roboty budowlane

Grupa robot budowlanych:

45100000-8: Przygotowanie terenu pod buglow

45200000-9: Roboty budowlane w zakresie wznoszamiapletnych obiektow budowlanych
lub ich czsci oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej

Klasy rob6t budowlanych:

45110000-1: Roboty w zakresie budowy i rozbiérkiettdw budowlanych, roboty ziemne,
45230000-8: Roboty budowlane w zakresie budowyaiagdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisélék wyrownywanie terenu,

Kategorie robét budowlanych:

45111000-8: Roboty w zakresie burzenia, roboty niem

45231000-5: Roboty budowlane w zakresie budowyciagdw, cagéw komunikacyjnych
linii energetycznych.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycrce wiasciwosci materiatdw i wyrobow

Przy wykonywaniu robét budowlanych najestosowa wytacznie wyroby budowlane (materialy i gdzenia), o w
wihasciwosciach wytkowych umaliwiajacych zaprojektowanemu obiektowi spetnienie wyntagkreslonych w art. 5
ust. Prawo budowlane, dopuszczone do obrotu poWwsego lub jednostkowego stosowania w budownictwiekae

w szczegOtowych specyfikacjach technicznych.

Wszystkie materiaty i ugdzenia przewidywane do wbudowanigdlp zgodne z postanowieniami Kontraktu
i poleceniami layniera/Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie dorwbudowaniem Wykonawca przedstawi
szczegoOtowe informacje dotygz zrédla wytwarzania i wydobywania materiatébw oraz odfednie $wiadectwa
badai, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowaniaigotynictwie i prébki do zatwierdzeniadynierowi.
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2.2. Wymagania ogolne dotycgce przechowywania, transportu, warunkéw dostaw i kotroli
jakosci materiatow i wyrobow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdy ¢oa one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty gakos¢ | wkasciwosci do robot i bylty dostpne do kontroli
przez Ireyniera.

Miejsca czasowego skladowaniaedh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru lub poza Placem Budewiejscach zorganizowanych przez Wykonawc
Wykonawca jest zobowrany do posiadania i przechowywania dokumentéwpwpdzagcych do obrotu kada parte
wyrobu dostarczando rob6t, okrélajacych w sposob jednoznaczny jego cechy. Produktgrpystowe bda posiada
atesty wydane przez producenta poparte w raziezgimfr wynikami wykonanych przez niego bad#&opie tych
dokumentow i wyniki bad@abeda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

2.3. Materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu i steowania w budownictwie

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych najestosowd wytacznie te wyroby budowlane (materialy i adzenia), ktore
zostaly wprowadzone do obrotu zgodnie z przepig@mtawa o wyrobach budowlanych z 16.04.2004r. -ebrik
Ustaw Nr 92, poz. 881), i ktére posiaslaptasciwosci uzytkowe umdliwiajace prawidlowo zaprojektowanym i
wykonanym obiektom budowlanym spetnienie podstawaivwyymaga.

Przy wykonywaniu robét budowlanych najestosowa wyroby budowlane dla ktérych:

» wydano certyfikat na znak bezpiedseva, wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych — w odniesieniu do wyrobéw podlagggh tej certyfikacji,

» dokonano oceny zgodfici i wydano certyfikat zgodrsoi lub deklaragi zgodndci z Polsla Normg lub
z aprobat techniczia — w odniesieniu do wyrobéw nie@ych certyfikacy okreslona w lit. a, maacych
istotny wplyw na spelnienie co najmniej jednegoymaga podstawowych;

*  Wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobowmagacych istotnego wpltywu na spetnianie wymaga
podstawowych oraz wyrobdéw wytwarzanych i stosowanyeediug tradycyjnie uznanych zasad sztuki
budowlanej,

*  Wyroby budowlane:

* oznaczone znakowaniem CE, dla ktérych zgodnie zbmymi przepisami dokonano ceny zgoélrioze
zharmonizowa# normy, europejsk wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejsaiprobad techniczi
lub krajowa specyfikacy techniczm paistwa czlonkowskiego Unii Europejskiej uzmaprzez Komisg
Europejsk za zgoda z wymaganiami podstawowymi,

* wyroby znajdujce st w okrellonym przez Komig Europejsk wykazie wyrobéw maicych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpiedséwa, dla ktérych producent wydat deklaracje zgddna uznanymi
regutami sztuki budowlane;.

» dopuszczone do jednostkowego stosowania w obiekeidowlanym § wyroby wykonane wediug
indywidualnej Dokumentacji Projektowej spadzonej przez projektanta obiektu lub z nim uzgodejodla
ktérych dostawca wydakwiadczenie wskazage, ze zapewniono zgoddé wyrobu z 4 dokumentagj oraz z
przepisami i obowizujacymi normami.

Zasady wydawania krajowej deklaracji zgogtiazostaly okrélone w Rozporgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia
11 sierpnia 2004 roku w sprawie sposobéw deklartavagodndci wyrobow budowlanych oraz sposéb ich
znakowania znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198 p@z.13.

Dopuszczalne stenia i nagzenia czynnikdw szkodliwych dla zdrowia wydzielanyptzez materiaty budowlane,
urzadzenia i elementy wypogania w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyi hldesla Zarzdzenie Ministra
Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12.03.1996 r (M1€96 nr 19, poz. 231).

2.4. Materiaty nieodpowiadapce wymaganiom

Materialy nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadle ztozone w
miejscu wskazanym przezAyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy naaycie tych materiatléw do innych robétzni
te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychematoéw zostanie przewadtiowany przez Iayniera. Kady rodzaj
robot, w ktérym znajdaj sie niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaawgkonuje na wtasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Budowy lub Specyfikacje TechnicaWgkonania i Odbioru Rob6t Budowlanych przewigluj
mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialdbw womykvanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie grag/ciem materiatu, albo w okresie dkzym, jdli bedzie to
wymagane dla badgrowadzonych przez mgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimioze by pézniej
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zmieniany bez zgody #yniera.

2.6. Akceptacja materiatéw i uradzen przez Inzyniera

Wszystkie materialy i ueglzenia przeznaczone dla rob6t musosté zatwierdzone przez tgniera przed ich
dostarczeniem. liynier maze polect przeprowadzenie testéw na materiatachadzeniach przed ich dostarczeniem na
plac budowy oraz mi@ on polegi przeprowadzenie dalszych testow o ile uzna to tzéciwe juz po ich dostawie.
Wykonawca jest zobowtany do dostarczenia materiatdw, agdzen do jakichkolwiek czsci rob6t odpowiednio
wczeinie w celu przeprowadzenia inspekcijzyniera i testow. Wykonawca przedstawizyazenie lrryniera prébki do
jego akceptacji, a przed przedstawieniem prébek dfvglvca upewni g§j ze @ one faktycznie reprezentatywne pod
wzgledem jakdci dla materialu, z ktérego takie probki zostgpobrane, a wszelkie materialy i inne rzeczy
wykorzystane podczas praeda rowne pod wzgldem jakdci zatwierdzonym probkom.

Materialy i uradzenia musz posiadé wymagane dla nich praweswiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania,
certyfikaty na znak bezpiearstwa, atesty, aprobatywiadectwa itp. Wykonawca jest zobewany do dostarczenie
polskich ttumaczé dokumentéw zwizanych z materiatami, a istraeych w innych ¢zykach.

Chocia inwestycja oparta jest o polskie wytyczne projeldaia, akceptagj otrzymap rOwniez urzadzenia
skonstruowane wedtug innych standardéwedmynarodowych i spetnigge kryteria konstrukcyjne oraz wymagania
eksploatacyjne zawarte w niniejszym dokumencie.t®osa i Wykonawcaaszobowizani do dostarczenia dowodow
potwierdzagcych powyszy zgodndé. Akceptacja takiego usdzenia nie zwalnia Wykonawcy z jego zobazen
wynikajacych z tego Kontraktu i eych gwarancji zawartych w niniejszym dokumencie.

3. SPRZET | MASZYNY BUDOWLANE

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduj@iekorzystnego wpltywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien lyzgodny z ofer Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w Dokumentacji ProjektowBpecyfikacjach
Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t BudowlanyBinogramie Zapewnienia Jakd lub Projekcie Organizacii
Rob6t, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajna¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w Kontrakcie

i wskazaniach layniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowdci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogrpdowiska i przepisami dotyazymi jego wytkowania.
Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgitm do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru BoBudowlanych przewidajmozliwo$¢ wariantowego gycia

sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddniyniera o swoim zamiarze wyborwzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera, nie mae by pé&zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia niegwarantage zachowania warunkéw Kontraktu, zostanie przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4.SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobciazenia na € przy transporcie materiatow

i wyposaenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidnk zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposobagly bedzie o kadym takim przewozie powiadomionyzyniera.

Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment
budowy w obebie terenu budowy i Wykonawcaedzie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera.

4.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢todkéw transportu, ktdre nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych rob6t i wikiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dunizie zapewni@ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami €dkreymi w Kontrakcie

i wskazaniach layniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd) spetnig wymagania dotycze przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afzen na osie i innych parametréw technicznych. Wykoreweyska wszelkie
niezkedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowwyalgowo tadunkéw i w sposdbagty bedzie o kadym
takim przewozie powiadamiat igniera.
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Srodki transportu nieodpowiadgie warunkom Kontraktu na poleceniezyniera teda usunete z placu budowy.
Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

4.2. Wymagania dotycgce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetnid& wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych of¥ein na osie i innych parametréw technicznych. Wszelkige srodki transportu
winny spetnig wymagania okrdone w Ustawie z dnia 6 wrgaia 2001 roku o transporcie drogowym (Dz.U. nr 204
poz. 2088) oraz ustawy z dnia 20 czerwca 1997 mkwo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz.U. nra&. 515 z
roku 2003).

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych oipeit na osie mog byé dopuszczone przez
wtasciwy zarzd drogi pod warunkiem przywrocenia stanu zastaleggtkowanych odcinkéw dréog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYMAGANIADOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne wymagania dotycrce wykonania robot budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgodnie z Kontraktem (umeay oraz za jak& zastosowanych
materiatdw i wykonywanych rob6t, za ich zgodfioz Dokumentag Budowy, Specyfikacjami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, Projektemp&anienia Jakéri, Projektem Organizacji Rob6t oraz
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiy za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie akgsci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w Dokumentaciji Budowy lub przekazanymi nénpie
przez Ireyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek du spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostanesli
wymaga tego lgdzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wysokoprzez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Wykonawca ograniczy prowadzenie swoich dziade placu budowy (tj. obszar dephy o szerokéci okoto 3-6 m
wzdtuz osi przewodu liniowego) i do wszelkich dodatkowyalbszarow, jakie magby¢ uzyskane przez Wykonawc

i uzgodnione z Isynierem jako obszary robocze.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za ich zgodioz Dokumentag Budowy,
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru RoBudowlanych i poleceniami gniera

Dokumentacja Budowy i Specyfikacje Techniczne Wydwia i Odbioru Robét Budowlanych oraz inne dokumpent
przekazane przez iyniera Wykonawcy stanowiczes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione wdhojednym z
nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catekdimentacji. W przypadku rozhieosci w
ustaleniach poszczegélnych dokumentéw, Wykonawca mae wykorzystywa bledéw lub opuszcze w
dokumentach, aoich wykryciu winien natychmiastwigglomi Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian,
poprawek lub interpretacji tych dokumentow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabglabzgodne z DokumentacjBudowy i Specyfikacjami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlany€fane okrélone w Dokumentacji Budowy i Specyfikacjach
Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanieta uwazane za wartéei docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow eneéntéw budowli musz by¢
jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqmzekraczé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadily, materiaty lub roboty niecbda w petni zgodne z Dokumentacj
Budowy lub Specyfikacjami Technicznymi Wykonani@dbioru Robdt Budowlanych i wplynie to na niezadtajga
jakos¢ elementéw budowli, to takie materiateda niezwloczne zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

Wszelkie nazwy wiasne produktévivie w SIWZ winny by interpretowane jako definicje standardéw, a niek@a
nazwy konkretnych rozwizai majgcych zastosowanie w projekcienalefy je odczytd z dopiskiem lub
réwnowane”.

Wszelkie Standardy/Kodeksy Praktyki Zawodowej praame w SIWZ winny by rozumiane jako Polskie
Standardy/Kodeksy Praktyki Zawodowej lub EuropegskiMiedzynarodowe wzakresie przyjtym przez polskie
prawodawstwo, jgeli takie may zastosowanie \wrojekcie.

Przed rozpoczxiem robo6t Wykonawca dokona oceny stanu techniazbegynkoéw potaonych w odlegtéci mniejszej
niz 8 m od trasy sieci wodagjowych, a w przypadku stosowania mtota pneumatygznala budynkéw mieszaezych
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sig w odlegtdgci mniejszej nt 20 m wykonazabezpieczenia tymczasowe i spiz odpowiednie protokoty.

5.2. Zgodnaé¢ robot z obowizujacymi przepisami
Wykonawca jest zobowtany Ustaw — Prawo budowlane oraz postanowieniami Kontraktzarganizowanie robét w
sposéb zapewniagy wybudowanie obiektéw budowlanych w sposéb ékirey w przepisach, w tym techniczno-
budowlanych oraz zgodnie z zasadami wiedzy techejczapewniajc:
. spetnienie wymagapodstawowych dotyezych:

- bezpieczéstwa konstrukciji,

- bezpieczéstwa paarowego,

- bezpieczéstwa wytkowania,

- odpowiednich warunkéw higienicznych i zdrowothyaraz ochrongrodowiska,

- ochrony przed hatasem i drganiami,

- oszczdndici energii,

. mozliwo$¢ utrzymania wtéciwego stanu technicznego,

. warunki bezpiecagstwa i higieny pracy,

. ochrore ludnaici, zgodnie z wymaganiami obrony cywilnej,

. odpowiednie usytuowanie na dziatce budowlanej,

. poszanowanie, wygbujacych w obszarze oddziatywania obiektu, uzasadniomyereséw osob trzecich,
w tym zapewnienie degtu do drogi publicznej,

. mozliwos¢  sukcesywnego  wykonywania  pragky  domowych  przez  poszczegdlnych
i zainteresowanych mieszkedw w trakcie wykonywania robét,

. warunki bezpieczistwa i ochrony zdrowia oséb przebya@jch na terenie budowy.

5.2.1. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw
*  Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralméjscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposéb zvgzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctigzas prowadzenia robot.
*  Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idnlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszeltkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aglzei lub metod i w sposob agty bedzie
informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawisgkopie zezwol& i inne odnéne dokumenty.

5.2.2. Ochrona i utrzymanie placu budowy

*  Wykonawca bhdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i u@zenia uywane do robot
od daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zakmenia przez lryniera.

*  Wykonawca bdzie utrzymywé roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinno dprowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elememly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru kicowego.

» Z chwila przegcia placu budowy Wykonawca odpowiada przedseitaelami nieruchoméi, ktérych teren
przekazany zostat pod budewza wszystkie szkody powstale na tym terenie o jagny. Wykonawca
zobowhzany jest réwniz do przyjmowania iwyjgniania skarg iwnioskdw mieszkedw i wszystkich
wiascicieli lub dziezawcow terenu przekazanego czasowo pod badeewiazku z powstatymi szkodami.

*  Wykonawca jest zobowrany do przestrzegania warunkéw wydanych przez ogith uzgadniajce,
opiniujace oraz wiécicieli terendw, na ktérych prowadzonedh prace.

. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie gniera powinien rozpoez
roboty utrzymaniowe nie pfiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

5.3. Ochrona i utrzymanie placu budowy

Wykonawca jest zobowkany do zapewnienia i utrzymania bezpigstea terenu budowy oraz robét poza placem

budowy w okresie trwania realizacji Kontraktuido zakdczenia i odbioru kicowego robét, a w szczegokui

. Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu osob endfacych czynnéci zwiazane z budowi nienaruszalné
ich mienia stiacego do pracy a tak zabezpieczy teren budowy przed gpst os6b nieupowaionych.

«  Wykonawca zobowzany jest do uzgodnienia projektu organizacji ruckkabezpieczenia rob6t z wkcielem
drogi oraz policg. Wykonawca zobowzany jest do wykonania organizacji ruchu gpstego wediug
uzgodnionego projektu (oznakowania i zabezpieczésti@anu rob6t oraz oznakowania objazdéw i zaleconeg
zwigzanego ze zmianorganizacji ruchu, oznakowania drég). W organizagihu zasipczego naley zapewnt
bezpieczne dojazdy i dmjia do istniejcych posesji w okresie prowadzenia robot, a w haogoamie robot
uwzgkdni¢ odpowiednigsrodki techniczne i organizacyjne na realizaeigo zabezpieczenia. Wykonawca ustie
ogtoszenie zmiany organizacji ruchu w sposéb zwjgeza przegty (np. prasa, strona internetowa kba

15



Miasta). Wszystkie formali$ei zwigzane z zagciem pasa drogowego i organizagjuchu z tym zwjzane
Wykonawca zobowizany jest wykon& wtasnym staraniem. Przed przyseniem do robét Wykonawca
przedstawi laynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedriarzdem drogi i organem zagdzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczewhot w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb

i postpu rob6t projekt organizacji ruchu powinienékgktualizowany przez Wykonawaa biezaco.

W czasie wykonywania robdot Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje, takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatajv ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni staeunki widocznéci w dziei i w nocy tych zapor

i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wadgw bezpieczstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne guizenia
zabezpieczape musz by¢ zaakceptowane przezzymiera.

. Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach {cidmh zaakceptowanych przezzyniera, tablic
informacyjnych budowy oraz tablic informacyjnych UE

. Koszt zabezpieczenia terenu budowy i robét pozeeptabudowy nie podlega adhmej zaptacie i przyjmuje &i
ze jest whczony w cen kontraktows. W cere kontraktows wiaczony winien by takze koszt uzyskania,
doprowadzenia, przatzenia wszelkich czynnikow i medidéw energetycznyeh terenie budowy, takich jak:
energia elektryczna, gaz i gazy techniczne, weciaki, spgzone powietrze itp. W cerkontraktovg winny by
wiaczone rownie wszelkie optaty wspne, przesylowe i eksploatacyjne zrane z korzystaniem z tych mediow
w czasie trwania Kontraktu oraz koszty ewentualnlikWwidacji tych przyhczy i doprowadzé po ukaiczeniu
Kontraktu. Zabezpieczenie korzystania z w/w czyamiki mediéw energetycznych nale do obowazkoéw
Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzysie wszelkich warunkéw technicznych peogenia,
dokonanie uzgodnie przeprowadzenie prac projektowych i otrzymaneziddnych pozwolé i zezwole.

*  Wykonawca zbuduje zaplecze budowy (na podstawieongkego przez siebie i zaakceptowanego przsmiera
projektu), spetniajce wszelkie wymagania polskiego prawa w tym zakresi
Lokalizacg i ilo$¢ zapleczy okrdi Wykonawca zgodnie z warunkami wynikaymi z Projektu Organizacji Robot.
Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywal takie pomieszczenia biurowe i magamve, jakie mog mu by
potrzebne do wiasnegozytku. Biura lkgda znajdow@ si na lub w gsiedztwie terenu budowy, zgodnie
z zatwierdzonym przez hgniera planem.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty budowy zapleactsstugi przez caty czas trwania budowy i rozbigrki
wiaczapc w to koszty pozwolei zajecia terenu. Koszty povgze nie podlegajodrebnej zaptacie i przyjmuje i
ze % wtaczone w ceg kontraktovy.

Na Wykonawcy spoczywa oboagiek uzyskania pozwolenia na dokonanie pczii niezkednych mediéw do
zaplecza budowy. Wykonawca edzie ponosit koszty korzystania z pragtonych medidéw zgodnie
z obowizujacymi w okresie wykonywania rob6t optatami.

Przy projektowaniu zaplecza budowlanego Wykonawiteew na biura, warsztaty czy magazymydielementéw
lub modutéw prefabrykowanych magjych estetyczny i czysty wygl. W przypadku gycia elementéw fabrycznie
nienowych winny by one uprzednio deki remontowi i malowaniu doprowadzone do swojegstalego stanu.
Wykonawca winien zy¢ elementow seryjnie podobnych, twatcych cald¢ dla wydzielonych obiektéw.
Pomieszczenia winny bywewratrz czyste i winny zapew&iodpowiednie warunki do pracy i wypoczynku
W czasie przerw.

Pomieszczenia przeznaczone na pobyt pracownikaneigo personelu mugby¢ regularnie sprgane, amieci

i odpadki regularnie usuwane.

5.3.1. Tablica informacyjna budowy oraz ogloszenieawierajace dane dotycgce bezpieczéstwa i ochrony
zdrowia

Wykonawca, zgodnie z Rozpadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcad20roku w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszantawierajcego dane dotyaze bezpieczestwa
pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. 02.108.953), zobxmany jest do oznakowania miejsca budowy poprzezamjsnie
tablicy informacyjnej.

Wykonanie, ustawienie i utrzymywanie tablic inforgmych i pamatkowych o pomocowym wspétfinansowaniu
projektu przez Uri Europejsk przez okres wykonywania robét nie wchodzi w zakfeastraktu. Zamawiagcy opisane
powyzej czynndci zleci odebnym Kontraktem.

5.3.2. Znaleziska archeologiczne

Czes¢ terenu, na ktérym zlokalizowano inwestyggst wpisany do rejestru zabytkéw i podlega szélresj ochronie
zgodnie z miejscowym planem zagospodarowania terenu

W przypadku natrafienia na znaleziska archeologicaffykonawca zobowkany jest do natychmiastowego
wstrzymania robd6t i powiadomienia o tymzymiera oraz Konserwatora Zabytkéw. Do momentu uagsk od
Inzyniera pisemnego zezwolenia pod &y sankcji nie wolno Wykonawcy wznotirob6t (na danym obszarze).
Wykonawca przyjmuje do wiadorsd, ze dalsze roboty magby¢ prowadzone pod nadzorem odpowiednichutstu
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Prowadzenie robét pod nadzorem archeologicznym dtamserwatora Zabytkéw zostanie rozliczone w ramach
zamOwienia uzupetniagego.

Jeili w trakcie prowadzenia robét napt odstongcie obiektow zabytkowych lub warstwy kulturowej,nadzér
archeologiczny uzna za konieczne wstrzymanie praemaliwa okaze sk korekta harmonogramu robét na ten okres,
to Wykonawca kdzie uprawniony do wyspienia o dodatkowy czas na ulkazenie rob6t w trybie zgodnym z
postanowieniami Kontraktu.

Przyjete rozwizania techniczne zapewrdgjetrs ochrore dobr materialnych.

5.4. Organizacja robot budowlanych

Wykonawca zobowzany jest do przedstawienia Inwestorowi do akcgptharmonogram calej budowy oraz
harmonograméw rozruchow uruchormié tymczasowych eksploatacji w trybie i na warurtkgarzewidzianych w
Kontrakcie.

5.4.1. Dzialania zwazane z organizacy prac przed rozpoczciem roboét

a/ Przed rozpoaziem robot i okrélonych czynnéci Wykonawca jest zobowzany powiadond pisemnie wszystkie
zainteresowane strony o0 terminie rozpmia prac oraz o przewidywanym terminie zagmenia. Wykonawca
powiadomi, zgodnie z uzgodnieniami, opiniami i dgayni zawartymi w Dokumentacji Budowy, wszystkiegany i
instytucje oraz wigicieli i dziezawcow terenu objego budow.

b/ Z chwily przegcia terenu budowy Wykonawca odpowiada przedseitgelami nieruchoméri, ktérych teren
przekazany zostat pod budewza wszystkie szkody powstate na tym terenie. \Wigkeca zobowazany jest réwnie do
przyjmowania i wyjdniania skarg iwnioskow mieszkedw i wszystkich wiécicieli lub dzierawcéw terenu
przekazanego czasowo pod bugow

¢/ Wykonawca opisze udestniony teren dcznie z dokumentagjfotograficzra, sposdb zabezpieczenia wykopow,
istniejacej zieleni, uradzen nadziemnych, wykonania drég momavych i wszelkie szczegdtowe ustalenia dla danego
terenu.

d/ Wykonawca jest zobowazany do przestrzegania warunkéw wydanych przezogi#thuzgadniajce, opiniugice oraz
wiascicieli terendw, na ktérych prowadzonedh prace.

e/ Uznaje g, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafjakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

5.4.2. Prowadzenie prac rozbiérkowych

Materiaty z rozbiérki nadafe s¢ do ponownego wbudowania naje ztozy¢ w miejscu wskazanym przez
Zamawiajcegdo lub Imyniera i pozostawije do czasu ponownego wbudowania.

Pozostate materialy Wykonawca na wiasny koszt esumiplacu budowy oraz podda zagospodarowaniu zgodni
Z wymaganiami ustawy o odpadach.

5.5. Czynndci geodezyjne na budowie
Wykonawca jest zobowrany zapewri petra obstug geodezyja.
Wytyczeniu w terenie i utrwaleniu na gruncie, zgedrz wymaganiami Dokumentacji Projektowej, podlagaj
geodezyjne elementy oltajace usytuowanie w poziomie oraz posadowienie wystkave budowanych obiektow, a
w szczegOlnéi:

» gldbwne osie ruroagow i obiektéw naziemnych i podziemnych,

» stale punkty wysokiziowe — repery.

5.5.1. Czynndci geodezyjne w toku budowy
Czynndci geodezyjne w toku budowy obejmuj

» geodezyjn obstug budowy i montau obiektéw budowlanych,

» wykonywanie wszelkich pomocnych szkicéw geodezyinjko zadcznikdw do ksigi obmiardw i wnioskéw

wykonawcy,

* geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz obiektow budowlanych,

* wznowienie znakéw granicznych naruszonych w trakectevadzenia robot.
Geodezyjna obstuga budowy i montaobiektu budowlanego obejmuje tyczenie i pomiasytkolne tych elementéw
obiektu, ktérych doktadnig usytuowania bez pomiaréw geodezyjnych nie zapgrawidtowego wykonania obiektu.
Wykonanie czynnéci geodezyjnych wykonawca prac geodezyjnych potiwiarwpisem do dziennika budowy lub
montau. Wykonawca prac geodezyjnych przekazuje kieroamikbudowy kopie szkicoOw tyczenia i kontroli paénia
poszczegodlnych elementéw obiektu budowlanego, zawee dane geodezyjne uabiviajace wznowienie lub
kontrole wyznaczenia.
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5.5.2. Czynndci geodezyjne po zakiczeniu budowy

Po zakdéczeniu budowy poszczeg6lnych obiektéw budowlany@iesy sporadzic geodezyja inwentaryzag
powykonawcz w celu zebrania aktualnych danych o przestrzenngmmieszczeniu elementéw zagospodarowania
dzialki lub terenu.

5.5.3. Geodezyjna dokumentacja powykonawcza
Operat geodezyjny wchoglzy w skiad Dokumentacji Budowy powinien zawieraokumentag geodezyjn
sporadzora na poszczegblnych etapach budowy, a w szczegdinezkice tyczenia ikontroli pokenia
poszczegodlnych elementéw obiektu budowlanego.
Dokumentacja geodezyjno-kartograficzna spdzona w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykooagj powinna
zawierd dane umdliwiajace wniesienie zmian na magasadnicz, do ewidencji gruntow i budynkéw oraz do
ewidencji sieci uzbrojenia terenu. Dokumentacja imaest& sporadzona w formie papierowej i elektronicznej.
Wykonawca prac geodezyjnych przekazuje:

« do drodka dokumentacji geodezyjnej i Kkartograficznejygimat dokumentacji w formie i zakresie

przewidzianym odfbnymi przepisami,
e kierownikowi budowy kopi mapy powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzagjivykonawczej.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

. Celem kontroli jakéci bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazomg jakosé
robot.

*  Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatéw. Dla realizacji tej powinéci
zapewni odpowiedni system kontroli orazatiosci pobierania probek oraz badmateriatow i robét.

Wykonywanie pomiaréw i badania materiatéw i robdtykéhawca bdzie przeprowadzal z egtotliwoscia
gwarantugca wykonanie robét w zgoddoi z wymogami zawartymi w dokumentacji projektowspecyfikacjach
technicznych. Minimalne wymagania zakresu liaida&zestotliwosci zawarte g w specyfikacjach szczegétowych
a w przypadku gdy nie zostaty tam okome Inspektor nadzoru ustali wymagany zakres kidintr

*  Wykonawca dostarczy Inspektorosviiadectwa potwierdzage wanos¢ legalizacji spratu i urzadzen.

*  Wszelkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hiadaterialow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki materiatow. Ktorych specyfika to umtizvia beda pobierane losowo z zastosowaniem statystycznyciodne
pobierania probek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdn<¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do balla

Inzynier/Inspektor Nadzorueblzie mie& zapewnion maozliwos$¢ udziatu w pobieraniu préobek.

Na zlecenie Inyniera/inspektora Nadzoru Wykonawcadbie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwos¢, co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmrzez Wykonawg usungte lub
ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowyddd pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanawiajcy.

Pojemniki do pobierania probekeda, dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez hyniera/lInspektora
Nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawlo badéa wykonywanych przez lyniera/Inspektora Nadzorueds
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaabweyty przez lnyniera.

6.3. Badania i pomiary

Przed wykonaniem badgakasci materiatéw przez Wykonawe Inzynier/Inspektor Nadzoru nze dopyci¢ do wycia
materiat spetniaicy wymagania okrdone w rozdziale 2 Materiaty.

Materiaty posiadajce atesty, a ugglzenia - wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie.z8# zostanie
stwierdzona niezgodidé ich witasciwosci z wymaganiami Specyfikacji Technicznych WykoreamiOdbioru Rob6t
Budowlanych to takie materiaty lub udzenia zostanodrzucone

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@mdkp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacjatdchnicznych Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych, stosowamozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept® przez lgyniera/Inspektora
Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi fryniera o rodzaju miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wbgkeca przedstawi na d$onie ich wyniki do akceptaciji
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie piiej jednak nt

w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb (PZJ).
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Wyniki bada (kopie) eda przekazywane trynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celow kontroli jakeéci i zatwierdzenia, lgynier/Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokongigakontroli,
pobierania probek i badania materiatovradta ich wytwarzania, i zapewniona medaie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroblsbt prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenid zgodnd¢
materiatéw i robot z wymaganiami Specyfikacji Terazmych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, magtawie
wynikow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Inspektor Nadzoru nze pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezajmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to lynier/Inspektor Nadzoru
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubdatkowych bada albo
oprze st wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatdow i rob6t z Kontraktem. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatketvybada i pobierania prébek poniesione zostaprzez

Wykonawe

6.5. Dokumentacja budowy

Dokumentagj budowy stanovei:

« Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje Techniczngkdvania i Odbioru Robét Budowlanych aszone do
Kontraktu wraz z wszelkimi rysunkami dodatkowymizamiennymi wydanymi przez (lub w imieniu)
Zamawiajcego zgodnie z Kontraktem,

« Dokumenty Wykonawcy stanowge: rysunki, obliczenia, oprogramowanie komputeropedeczniki, instrukcje
oraz projekty cgsci rob6t i opracowania techniczno-organizacyjneepiiziziane Kontraktem do spadzenia i
dostarczenia przez Wykonagvc

Dokumentagj Budowy, w rozumieniu Prawa Budowlanego i Kontralgtanows w szczegolngci:

. Pozwolenie na budoywraz z projektem budowlanym, informa&|OZ,

. Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje Techniczngkd¥ania i Odbioru Robo6t Budowlanych agkone do
Kontraktu wraz z wszelkimi rysunkami dodatkowymizamiennymi wydanymi przez (lub w imieniu)
Zamawiajcego zgodnie z Kontraktem

. Dziennik budowy.

. Protokoty przekazania terenu budowy

. Protokéty z préb, inspekcji, odbioréwgziowych

. Protokoty z narad technicznych i koordynacyjnycistalg

e Wszelkie uzgodnienia, umowy prawne, umowy ze strun@zecimi, zezwolenia zatwierdzenia wydane przez
odpowiednie wtadze

. Ksiazka obmiaréw robét.

Wykonawca we wiasnym zakresie opracuje na wiasmgtkiouzyska akceptacjnzyniera/lnspektor Nadzoru i innych
kompetentnych ugddw, a take uzytkownikéw i wiscicieli:

. Plan BIOZ

. Projekt organizacji robét

. Projekty organizacji ruchu na czas budowy

. Harmonogram robot.

. Instrukcje obstugi lub zytkowania obiektow

. Dokumentacja prac geodezyjnych

. Rysunki wykonawcze i dokumentacja powykonawcza

Przechowywanie dokumentéw budowy

Wymienione w punkcie poprzednim dokumenty oraz Wszeinne zwhzane z realizagj Kontraktu leda
przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiedmabezpieczonym. Wszystkie prébki i protokoty,
przechowywane w upogdkowany sposob i oznaczone wedtug wskalreyniera powinny by przechowywane tak
diugo, jak to zostanie przez niego zalecone. Wyk@aawinien dokonywaw ustalonych z lzynierem okresach czasu
archiwizacji, w tym réwnig na nénikach elektronicznych.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla lixyniera, Nadzoru Budowlanego i przedstawiane daaehgl
nazyczenie Zamawiagego oraz innych uprawnionych organdw.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z Kaktem, w jednostkach ustalonych
w przedmiarze robot. Wyniki obmiargds wpisane do kaiki obmiaru.

Obmiaru wykonanych robét dokonuje kierownik budoiviego wyniki wpisuje do Ksizki Obmiaroéw. Wpisy do
Ksiazki Obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych w przedmiarze robot w Specyfikacjach
Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanyal w pozostatych dokumentach nie zwalnia Wykonawdy
obowigzku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostarpoprawione wedtug instrukcji ilyniera na pimie.

Obmiar gotowych robét przeprowadzargdhie na bigaco po ich ukéczeniu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatéw

Dilugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowej. Jéli Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru RolBudowlanych wtéciwe dla danych robot nie
wymagaj tego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dtugg¢ pomnaona przezredni przekro;.

7.3. Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spez wymagag bada
atestugcych, to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie uradzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaan
robot.

7.4. Czas przeprowadzenia pomiarow

Obmiary kzda przeprowadzane na ko przed cgsciowym lub kaicowym odbiorem robét.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzagw czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzéeda wykonywane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ks¢ggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dofaczone w formie oddzielnego aaknika do ksigi
obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem.

8. ODBIOR ROBOT

Zamawiajcy zastrzega sobie prawo uczestnictwa we wszystkicbedurach odbiorowych.

Jakikolwiek odbiér nie mze by traktowany jako wyraz akceptacji, zatwierdzengody lub zadowolenia kyniera i
nie zwalnia Wykonawcy z obowiku utrzymania i zabezpieczenia wykonanych robdbiektéw do czasu przgjia
przez Zamawiacego.

Do wszelkich odbioréw majrowniez zastosowanie odpowiednie zapisy w umowie.

Gotowai¢ robot lub ich cegsci do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennkalowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inyniera.

8.1. Rodzaje odbioréw
W zaleznosci od ustalé odpowiednich Specyfikacji Technicznych Wykonani@dbioru Rob6t Budowlanych, roboty
podlegaj nastpujacym etapom odbioru:

< odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

» odbiorowi czsciowemu,

» odbiorowi kaicowemu,

« odbiorowi ostatecznemu po uptywie okresu zgtaszesaid.

8.2. Odbiory robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie zakresogakwykonywanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegpakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu dokonuje kynier w czasie umdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggmeosgpu robot.

Jaka¢ i zakres robét ulegagych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentéw zawigegich komplet wynikéw
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone baarw konfrontacji z Dokumentagj Projektove,
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru RoBudowlanych i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbiory czsciowe i odbiory etapowe

Odbiér czsciowy polega na ocenie zakresu i jéiowykonanych rob6t lub obiektow olglenych Specyfikacjami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanyktgre w miag postpu robdt mog by¢ przedmiotem odbioru
koricowego. Odbioru egciowego robo6t dokonuje hynier wedtug zasad jak przy odbiorzetkowym robét.

8.4. Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploat;ji i ,konserwacji urzadzen

Wykonawca w ramach ceny kontraktowej winien wykona

+ geodezyja dokumentag powykonawcz obiektow i powykonawcz dokumentag budowy dla caléci
wykonywanych robét w wersji drukowanej i elektramej,

. projekty organizacji ruchu dla rob6t w pasie drogowuzgodnione z zainteresowanymi instytucjami wgdtu
obowizujacych procedur wraz z uzyskaniem stosownych pozwiatezwolé na zagcie pasa drogowego,

. projekty odzysku materiatdw uzgodnione z zaintenestymi instytucjami wedtug obowzujacych procedur wraz
z uzyskaniem stosownych pozwbliezezwolé na zagcie pasa drogowegdo,

« dokumentagj fotograficzra obiektéw (przed i po robotach) w pasie robét.

8.5. Dokumenty do odbioru obiektu
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobamany przygotowé nasgpujace dokumenty:

« Dokumentagj powykonawc3a, tj. dokumentag budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powydwozymi.

» Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robad8wlanych (podstawowe z dokumentéw Kontraktu
i ewentualnie uzupetnigge lub zamienne).

«  Protokoty odbioréw rob6t ulegajych zakryciu i zanikagych.

e Protokoty odbioréw cgciowych.

« Recepty i ustalenia technologiczne.

e Dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty).

e Sprawozdanie z rozruchu, wyniki pomiaréw kontrolmyaraz bada i oznaczé laboratoryjnych, zgodne ze
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru RoBudowlanych i programem zapewnienia jgdio

e Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak bezperstwa
zgodnie ze Specyfikacjami Technicznymi WykonanidDdbioru Robot Budowlanych i programem
zapewnienia jakdi.

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robo6t wiécicielom
urzadzen.

« Geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét, obiektéw i sieci uzbrojenia terenu.

e Zatwierdzon kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegimtaryzacji powykonawcze;.

e Protokoly z narad i ustale

« Protokoly przekazania terenu.

e Decyzje pozwolenia na budew

«  Wszystkie inne urdowe pozwolenia zweane z realizagjrobét.

*  Wyniki bada, préb (np. rozruchowych) i sprawdgerotokoty odbioru instalacji i uszizen technicznych.

« Instrukcje eksploatacji i konserwacji gdzen (DTR).

« Instrukcje eksploatacji obiektu, instalacjizgdi istnieje taka potrzeba.

e Oswiadczenie kierownika budowy o:

e zgodndci wykonania obiektu budowlanego z projektem budawm i warunkami pozwolenia na budpw
oraz przepisami,
e doprowadzeniu do natgtego stanu i poeglku terenu budowy, a ta& - w razie korzystania - ulicy,
sasiedniej nieruchomiei, budynku lub lokalu,
* 0 wihxciwym zagospodarowaniu terenéw przylegltychzeje eksploatacja wybudowanego obiektu jest
uzalezniona od ich odpowiedniego zagospodarowania.
W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania formalnego i dokumentacyjnego triga
gotowe do odbioru kitowego, komisja w porozumieniu z Wykonavweyznaczy ponowny termin odbioru ikcowego
robét.
Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigge keda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Ireyniera/Inspektora.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupahtych wyznaczy komisja, ktéra w wyznaczonym terminie
potwierdzi ich wykonanie.
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8.6. Odbidr koncowy i przejecie robot od Wykonawcy

Odbiér karcowy przeprowadza gipo wykonaniu préby kicowej — rozruchu technologicznego zgodnie z waromka
Kontraktu przed wydaniegwiadectwa przeiia.

Catkowite zakdczenie rob6t oraz gotowe do odbioru kdcowego kdzie stwierdzona przez Wykonagverpisem do
dziennika budowy.

Odbior kaicowy robét nagpi w terminie ustalonym w Kontrakcie, ligz od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru zalazenia robot i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie gpaym.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja powotana przez Zamaweégjo w obecrizi Wykonawcy — spordzapc
protokét odbioru robét. Komisja odbiesap roboty dokona ich oceny jakaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikdw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robét z Dokumentacj
Projektove i Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i OdbidRob6t Budowlanych.

W toku odbioru kécowego robot, komisja zapoznag gi realizacy ustalé przyjetych w trakcie robot odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw egiowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robdt uzupetniggych w poszczegéinych
elementach konstrukcyjnych i wykeczeniowych, komisja przerwie swoje czykaoi ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumeat&epjektovy i Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robot Budowlanych z uwzglnieniem tolerancji, i nie ma wghkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejsz@nwartg¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w warunkach
Kontraktu.

8.7. Odbior pogwarancyjny

W okresie gwarancyjnym Zamawagy bedzie dokonywat przegtdéw okresowych w terminach ustalonych w

protokole odbioru kacowego. Niezalmie od przegldéw okresowych Zamawiajy bedzie dokonywat odbioru

usunecia wad zgltaszanych w okresie gwarancyjnym. Zzdkgo przegidu sporadzany zostanie protokot

potwierdzagcy usungcie zgtoszonych wad lub oldlajacy termin ich usurcia.

Odbior ostateczny dokonanyetizie przed uptywem okresu zgtaszania wad. Protakaédibioru ostatecznego stanowi

podstaw wystawienia przez lkyniera swiadectwa wykonania. Do odbioru ostatecznego Wylkmaa przygotuje

nastpujace dokumenty:

« kontrakt,

» protokoty odbioru kécowego obiektow i robot,

« dokumenty potwierdzage usungcie wad zgtoszonych w trakcie odbiorunkowego kadego z obiektow (jeeli
byly zgtoszone ),

« dokumenty dotycace wad zgtoszonych w ,,0kresie zgtaszania wad” p@twvierdzenia usuacia tych wad,

« innych dokumentéw niezlnych do przeprowadzenia czyrsnpbodbioru.

Z odbioru komisja spoegizi protokét sporgzdzony wedtug wzoru ustalonego przezyniera.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczenie robét nagpi na podstawie podpisanej umowy peday stronami. W umowie mma wykorzysta nizej
wymienione uwarunkowania kontraktu.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykaenaa jednosti obmiarovg ustalon, dla danej
pozycji Przedmiaru Robét.

Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowadgtave ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji praedowej lub caléci rob6t obgtych kontraktem édzie
uwzgkdnia¢ wszystkie czynn&i, materialy, wymagania i badania skiada s¢ na jej wykonanie, ok&tone dla tej
roboty w Specyfikacjach Technicznych Wykonania b@du Robét Budowlanych i w Dokumentacji Projektgwe

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Przedmiar Robét jest integralrtzescia dokumentéw Kontraktu. Elementy robdét opisuy sposéb skrécony zakres
rob6t obgtych Kontraktem. Ten sposOb przedstawienia zakretwdt nie powtarza doktadéa opisu i wymaga
technicznych podanych w Dokumentacji Projektow&pecyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru &ob
Budowlanych.

Przyjmuje s, ze dany element opisany w Przedmiarze Robdét w spslsditony odpowiada swoim zakresem petnemu
opisowi prac podanemu we wszystkich dokumentach tigtu, wtym w pierwszej kolejsoi w Dokumentaciji
Projektowe;j.

Przyjmuje s, ze elementy robét pokrywajwszystkie potrzeby i zobowdania wymagace wypetnienia warunkow
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Kontraktu.

Ceny podane przez Wykonagvenusz pokrywa wszystkie koszty wykonania rob6t podstawowych, dgasowych
oraz prac towarzyszych, w tym:
. Robocize bezpdredna wraz z kosztami towarzyszymi i pomocniczymi niezinymi do wykonania robot
podstawowych
e Warta¢ zwytych materiatbw wbudowanych
e Wartai¢ pracy sprztu oraz koszty zvazane z:
0 Funkcjonowaniem budowy i przegbiorstwa Wykonawcy
0 Wypehieniem obowizkéw wynikapcych z Kontraktu i wszystkich innych zobaman iwymaga
zwigzanych z prowadzeniem robd6t wyspecyfikowanych wtiadie lub wynikajcych z Kontraktu.
0 Kosztami bad&i kosztami z tym zwazanymi.
o0 Kosztami dostawy, magazynowania, zabezpieczeniazpibczenia materiatéw i wdzen oraz wszelkimi
kosztami zwiazanymi.
o Dostavg sprztu, jego utrzymaniem, zasilaniem, zgzaiem medidéw dla potrzeb wykonania robét eppgh
Kontraktem.
0 Wszelkimi pracami i materiatami pomocniczymi.
0 Kosztami ogélnymi Wykonawcy w tym: zysk, podatki g/jatkiem VAT) , zysk kalkulacyjny zawieragy
ewentualne ryzyko z tytutu innych wydatkéw maogch wystpi¢ w okresie realizacji rob6t i w okresie
gwarancyjnym.

Roboty opisane w kalym elemencie robdt winny bywykonywane w sposéb kompletny opisany w Dokumgntac
Projektowej, Specyfikacjach Technicznych Wykonani®dbioru Robo6t Budowlanych iz zachowaniem jgdioi
zgodnie z wymaganiami tyniera. W taki sposob robotyetla odbierane. Cena podana dlazdkego elementu robot
pokrywa wszystkie wymogi kompletnego wykonania prac

W przypadku kidu w ustaleniu wartei Kontraktu przyjmuje si, ze wartGcia wiazaca Wykonawe pozostaje cena
elementu rob6t danej pozycji przedmiarowe;.

Wszystkie podatki (z wgtzaniem podatku VAT, cta, optat importowych, itwynikajace z Kontraktu &da wliczone w
ceny danej pozycji przedmiaru.

Przyjmuje st, ze ceny przedmiarowe elementéw robot obegmwiszystkie potrzeby i zobowdania wynikajce
z Kontraktu, a w szczegolba:

* koszty uzyskania gwarancji bankowych,

e Kkoszty uzyskania wymaganych ubezpiegze

e Kkoszty organizacji, utrzymania, zabezpieczenia niereoudowy, zaplecza, ochrony, ochrony jpo

zabezpieczenia BHP, utrzymania wszelkich tablg, it

Zaklada st, ze Wykonawca znag zakres robot uwzedini w cenach przedmiarowych i ryczattowych (tamigame w
przedmiarze wysgpuja) wszystkie elementy, ktérych wykonanie jest komiexzdo wypetnienia Kontraktu.

10. DOKUMENTY ZWI AZANE

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robatd®wlanych (ST) w rych miejscach powotaj sie na
przepisy, normy mgdzynarodowe (ISO), polskie normy zharmonizowane -BNN, polskie normy (PN), przepisy
brarzowe, instrukcje. Nalegy je traktowd jako integralg czes¢ i nalezy je czyta tacznie z zatczonymi warunkami, jak
gdyby tam one wyspowaty. Rozumie 8i iz Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawsaitpi wymaganiami.
Zastosowanie dila mialy ostatnie wydania przepiséw prawnych, o ilie postanowiono inaczej. Robotyeda
wykonywane w bezpieczny sposobgisle w zgodzie z aktualnymi normami (ISO, PN-EN, PNprzepisami
obowigzujacymi w Polsce.

Wykonawca jest zobowzany do przestrzegania innych przepisow i normokvggh, ktére obowdizuja w zwiazku z
wykonaniem robdét obfych Kontraktem i stosowania ich postanofviga réwni z wszystkimi innymi wymaganiami,
zawartymi w Specyfikacjach Technicznych Wykonan@dbioru Robot.

10.1. Przepisy i dokumenty zwjzane

1) OBWIESZCZENIE MARSZALKA SEJMU RZECZYPOSPOLITEJ ROSKIEJ z dnia 26 listopada 2015 r. w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy — Brammowi@ publicznych

2) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku ,Prawo budowlafia?. U. 2006 nr 156 poz. 1118- tekst jednolity).

3) Ustawa z dnia 3 czerwca 2005 r. o zmianie ustaRsawo wodne oraz niektorych innych ustaw (Dz.Q02
nr 130 poz. 1087 2006.07.31z7pdejszymi zmianami ).

4) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochréneglowiska oraz niektorych innych ustaw (Dz.U. 2001
62 poz. 627 z pb zmianami).
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5) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach {(D2001 nr 62 poz. 629z pdiejszymi zmianami)).

6) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach wddaych (Dz. U. 04.92.881).

7) Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjaetograficzne (Dz.U. 00.100.1086) 1989, nr 3@.pt63
Z p&niejszymi zmianami. Tekst jednolity Dz.U. 2005 d02poz. 2027

8) Ustawa z dnia 12 wrzeia 2002 r. roku o normalizacji (Dz. U. Nr 169, p@386) z péniejszymi zmianami

9) Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie @vzgozarowej (Dz.U. 02.147.1229).

10) Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. o zbiorowym ag@pniu w wod i zbiorowym odprowadzenitciekéw (Dz.
U. 2001r. Nr 72, poz. 747, tekst jednolity Dz.U0BMr 123 poz. 858 ).

11) Rozporzdzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwecw sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada budynki i ich usytuowanie z dnia 12 kwietnia 2002(D. U. Nr 75, poz. 690)
Z p&niejszymi zmianami.

12) Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju

i zakresu opracowa geodezyjno - kartograficznych oraz czyscio geodezyjnych obowkujacych
w budownictwie. (Dz.U. 1995 Nr 25, poz. 133).

13) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 200% sprawie samodzielnych funkcji technicznych
w budownictwie. (Dz. U. 2006 nr 83 poz. 578 200630%

14) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wizia 2001 r. w sprawie bezpiedmtwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innychagizn technicznych do rob6t ziemnych, budowlanych i dregch
(Dz. U. 01.118.1263).

15) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopad202 r. w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych
oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanifchld. 2004 nr 249 poz. 2497 2004.12.24).

16) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r. w sprawie informacji dotyazej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecsteva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

17) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020r. sprawie dziennika budowy, momnta
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenzawierajcego dane dotyaze bezpiecziestwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953) zzpijszymi zmianami.

18) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 200®& sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.03.@7)4

19) Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni@ @rzenia 1997 r. w sprawie ogélnych przepiséw
bezpieczastwa i higieny pracy (tekst jednolity Dz. U. 2008169, poz. 1650).

20) Rozporzdzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwadnia 2 kwietnia 2001 r. w sprawie
geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu aragpotéw uzgadniania Dokumentacji Projektowe]j (Dz.U
2001 nr 38, poz. 455).

21) Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006w.sprawie ochrony
przeciwpaarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i tebe (Dz.U. 2006 nr 80 poz. 563
2006.05.19).

22) Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 3 lipca 2003 r. wrapie
szczego6towego zakresu i formy projektu budowlanébd@, U. Nr 120, poz. 1133).

23) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodndci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowaniazichkiem budowlanym Dz.U. 2004 nr 198,
poz. 2041 2004.10.11).

24) Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 wreia 1998 r. w sprawie ustalania
geotechnicznych warunkéw posadowiania obiektéw daych. (Dz. U. Nr 126, poz. 839).

25) Rozporzdzenie Ministrow Komunikacji Oraz Administracji, §oodarki Terenowej i Ochrongrodowiska
z dnia 10 lutego 1977 r. w sprawie bezpigst®a i higieny pracy przy wykonywaniu robo6t drogamhy
i mostowych (Dz. U. 77.7.30).

26) Zaradzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dria.03.1996 r. w sprawie dopuszczalnyckzat
i nakzen czynnikbw szkodliwych dla zdrowia, wydzielanychzer materialy budowlane, wdzenia
i elementy wyposgenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyi (Ddz U. 96.19.231).

10.2. Normy, aprobaty techniczne i inne dokumenty uistalenia techniczne
. PN-B 1070 Wodoejgi i kanalizacja. Urzdzenia i sié zewrgtrzna. Oznaczenia graficzne
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej- ST-01
Przedmiotem niniejszej specyfikacjia svymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robét ziemnych i
odwodnieniowych przy realizacji zadania inwestyego okrélonego w p-kcie 1.1. ST-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Niniejsza Specyfikacja Techniczngdzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait w zamawianiu i
wykonaniu rob6t okrdonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikaci Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdt ziemnych w czasie buddvigktdw
liniowych sieci wodocigowej i kanalizacyjnej, ruroagéw ttocznych, pompowniciekéw i innych obiektow i
obejmuje wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistycitegorii 1-V, czasowe odwodnienie wykopow podczas
realizacji obiektéw i zasypanie wykopéw po wykonani/w sieci.

1.4. Okreslenia podstawowe
1) Podstawowe okitenia ogélne w niniejszej specyfikacji ggodne z obowizujacymi normami i Specyfikaagj
ST-00"Wymagania Ogdlne”.
2) Okreilenia o charakterze braowym:
» wykopy. Doty szeroko- i wsko przestrzenne dla fundamentéw, lub liniowe dizdren instalacii
podziemnych
wykop otwarty obudowany, - wg PN-B-10736 Roboty ziemne Wykopy otwarte dla przedwod
wodochgowych i kanalizacyjnych/Varunki techniczne wykonania
wykop otwarty ze skarpami- - wg PN-B-10736
podioze, obsypka zasypka (wgpna, gtdbwna), gebokosé przykrycia, strefa utozenia przewodu —wg
PN-EN 1610
odkfad. Grunt uzyskiwany z wykopu lub przekopu zdoy w okrélonym miejscu bez przeznaczenia
uzytkowego lub z przeznaczeniem dazpijszego zasypania wykopu.
rekultywacja. Roboty majce na celu upordkowanie i przywrécenie zastatych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego
plantowanie terenu. Wyréwnanie terenu do zadanych projekteradrgich, przeziciecie wypukigci
i zasypanie wgibien o wysokdaci do 30 cm i przy przemieszczaniu mas ziemnycb@m
drenaz poziomy - wg PN-EN 1610
drenaz pionowy - wg PN-EN 1610

VvV V YV V¥V VV V

1.5. Wymagania ogolne
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robo6t jakosci i zgodndci z Dokumentag Projektowva,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektaradzoru. Wymagania ogolne dotyoz robét § podane w

Specyfikacji ST-00"Wymagania Ogolhe

2. MATERIALY
Wymagania ogélne dla materiatéw podano w ST-00 ,\&gamia ogélnke
Materiaty te powinny b§ zgodne z DokumentagcProjektows: opisem technicznym i rysunkami

2.1. Wykopy
> Piasek rénoziarnisty.

2.2. Odwodnienia wykopow
2.2.1. Powierzchniowe -dregam

Rury drenarskie érednicy 100 mm
Mieszankazwirowo-piaskowa o granulacji 2 +16 mm;
Studzienka zbiorcza drenao srednicy ok. 600 mm
Rury kanalizacyjne z PVC @ednicy 160 mmm

Kregi betonowe @rednicy 1400 mm

YV YV VYV
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2.2.2. Wgbne - instalacja igtofiltrowa
> Iglofiltry @50 mm z filtrem o dtugéci 340 mm
» Mieszanka piaskuawirku filtracyjnego
» Rury cgnieniowe osrednicy 100 mm.

3. SPRZET
Warunki ogélne dotycce wywania sprztu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne
Do wykonania rob6t obfych niniejsa specyfikacy Wykonawca winien dysponowaprztem:
* Koparki podsibierne o pojemni tyzki 0,25 -1,0 M
e Koparko-spycharki na podwoziu kotowym 0,25 -0,35 m
e tadowarka o pojemnwi tyzki 0,25 -1,0 M
e Zzagszczarka do piasku
* Pompa wirowa, zatapiana o wydajobok.10 n¥/godz.
* Agregat pompowo-prhiowy - 0 wydajndci ok. 20 ni/godz

4. TRANSPORT

Warunki ogélne dotycce transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogblne
Do przewaenia gruntu wydobytego z wykopu, gruntu daanego do zasypek oraz materiatdbw do zabudowsla b
stosowane nagtujace srodki transportowe;

* samochody samowytadowcze,

« ciagnik kotlowy z przyczep

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogélne dotyaze wykonania robdt okétone  w ST-00 ,Wymagania ogdlne”.

5.1. Wymagania

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lpyzez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym stopniu
do zasypek.

Urobek gruntu z wykopéw natg w zaleznosci od warunkéw miejscowych:

> W terenie otwartym - sktadowabok wykopu (tzn. na odkiad)

> W terenie ograniczonym zabudgw naley odwiezé w miejsce tymczasowego sktadowania.

Grunt w ilgciach kedacych nadmiarem wynikagym z zabudowy podziemnej (ebjsci rur i komdr, itp.) naley
odwiez¢ w miejsce skladowania wskazane przez Zamaeggjo. Przyjmuje 8i ze odlegié¢ odwozu nie bdzie
przekraczata wielkézi 1 km.

Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wyde nie fedac nadmiarem oltosci robot ziemnych, zostaty
za zgod Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy lub wykonanie pracetygh Kontraktem,
Wykonawca jest zobowtany do dostarczenia réwnoaveej obgtosci gruntdow przydatnych zeérddet wlasnych,
zaakceptowanych przez Zamawizggo.

5.1.1. Postpowanie w okolicznéciach nieprzewidzianych
W przypadku wysipienia zagraen dla stateczrizi budowli, osuwisk lub przebihydraulicznych (kurzawkarodto)
nalezy:
e wstrzym& wykonywanie robét w gsiedztwie zaobserwowanego zjawiskadlijeo konieczne ze wzgtow
bezpieczastwa obszar zagrony ruchami gruntu zabezpie&zgrzed dostpem ludzi,
« zabezpiecz§ miejsce, w ktérym nagpito przebicie przed dalszym naruszeniem strukgnyntu (np. przez
utozenie geowtdkniny i nasypanie okoto 0,5 m warstwgmaiki lub drobnegawiru),
e zawiadomt Zamawiajcego, ktéry powinien okisi¢ przyczyny zjawiska oraz ustélérodki zaradcze, a §é
to konieczne naley zasegnaé rady ekspertow.
W przypadku natrafienia na niezinwentaryzowane wazly instalacyjne, ruroagi, niewypaty, itp. naley:
e  przerwa roboty,
» zawiadomé wiasciciela nieruchomsxi lub instalacji, Zamawiagego/Inspektora i odpowiednie wiadze
administracyjne,
e zagraone miejsca zabezpieazprzed dosipem ludzi i zwierat.
Wznowienie robét budowlanych na odcinku, na ktérwatrzymano roboty, me nasipi¢ za zgod Inzyniera
w porozumieniu z wigcicielami nieruchomgzi, instalacji lub wtdciwych witadz i powinny b§ one przeprowadzone
wedtug ustalonych z nimi wskazdéwek.
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5.1.2. Kolizje terenowe

Skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym

W uzgodnieniach braowych oraz w protokole ZUD okéne zostaly warunki dotyaee zblizen projektowanych
przewodow do istniagego uzbrojenia podziemnego i nadziemnego.

W przypadkach skrzpwan przewodéw ttocznych z istnigymi przewodami, zgodnie z wydanymi warunkami, male
zastosowé& w miejscach zbfien zabezpieczenie istnigiego przewodu przez podwieszenie nad wykopem oraz
zalazenie rury ochronnej przed zasypaniem wykopu.

W miejscach zblien z istnieacym uzbrojeniem Wykonawca zastosuje zabezpieczahieonhce istniejca
infrastruktue. Kazdorazowo Wykonawca powiadomizyniera o wykonywanych pracach zabezpiegzgih.

Kable i linie energetyczne i teletechniczne ngleabezpieczy rurami ochronnymi i podwieszenie na catej digjo
wykopu, dodatkowo dla linii - poprzez zabezpieceguddpor.

Dla kazdego przypadku kolizji Wykonawca zapewni nadzér adednich stab uwzytkownika i uzgodni sposéb
wykonania zabezpieczenia. W miejscach wystvania kabli energetycznych i teletechnicznyclegrprzystpieniem

do robét ziemnych Wykonawca wykona przekopy konipkelem zlokalizowania kabli.

Przy skrzyowaniach z sieciami gazowymi najezatazy¢ na przewdd gazowy rgiiochronna z polietylenu. Kae rury
ochronnej nalgy uszczelni gumowymi manszetami lub zastos@wapaski termokurczliwe. Rury ochronne o disgjo
przekraczajcej 15 m instalowane na gazggachsredniego dnienia powinny by wentylowane.

Pozostate uzbrojenie, w miejscachzgith zblizen w pionie zabezpiecZypoprzez zaktadanie rur ochronnych na rurze
istniejacej (rure ostonove dwudzielrs taczora nasruby) lub na projektowanym uzbrojeniu.

5.2. Wykopy liniowe

Wykopy liniowe wykonywane w terenie obejmaym obszary NATURA 2000, pasach drog oraz po daik
zabudowanych wykordajako wykopy obudowane, écianach pionowych szalowanych z zastosowaniem skalu
systemowego. Pozostate wykopy ana wykond jako wykopy otwarte ze skarpami.

Jednake zalecane prowadzenie rob6t — wykop obudowanyt&eakostat przygty w przedmiarze robot.

5.2.1. Wykonanie wykopow
a) Zakres robot

e Zdja¢ ziemie urodzajm i ztozy¢ poza obgbem odktadu

« Recznie wykona przekopy kontrolne w miejscach przewidywanych gkozvan z istniepcym uzbrojeniem
podziemnym

W rejonach zlokalizowanych kolizji ( min. w strefszerokdci po 2 m po obydwu stronach) wykop wykéna
rurami ochronnymi lub konstrukcjami z tarcicy

*  Wykop koparlg wykona do gkbokadici nie przekraczagej gkbokasci 0,10 m powyej docelowej rgdnej dna
wykopu, z jednoczesnym moutan obudowy z ptyt wykopowych

« Doglebienie eczne (brakujcych 10 cm) do projektowanychednych rob6t wodoagowych.

b) Wymagania
e Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej: £ 50 cm

e Szerokdci wykopow — wg PN-B-10736
e Tolerancja rednych dna wykopu + 5 cm.

5.2.2. Zasypki wykopow
a) Zakres robét

* Obsypka ¢czna rurocigu piaskiem z ukopu lub dostarczonego wraz z jeregrtym jej zagszczeniem wg
wymogow instrukcji producenta rur

e Zasypka spycharkami gruntem zémym obok wykopu lub dowiezionego z tymczasowegladsiwiska, z
jednoczesnym demoritiam obudowy wykopu i zagzczeniem wykopu

e Odtworzenie nawierzchni pierwotnej (jezdnia, chaégniwjazd, roZcielenie ziemi urodzajnej z
wyplantowaniem terenu do poziomu pierwotnego)

e Uporzadkowanie terenu

b) Wymagania:

« Uzyty materiat i spos6b zasypania przewodu nie powispowodowa uszkodzenia utmnego przewodu.
Grubas¢ warstwy ochronnej zasypki strefy niebezpiecznejgabwierzch przewodu lub rury powinna wyrosi
co najmniej 30cm. Materialem zasypki w eie strefy niebezpiecznej powinien dygrunt nieskalisty,
niewysadzinowy, bez grud i kamieni, mineralny, sypkrobno lub srednioziarnisty wg PN-86/B-02480;
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przyjeto piaseksredni. Materiat zasypki w obbie strefy niebezpiecznej powiniendygagszczony ubijakiem
po obu stronach przewodu

e Zageszczenie tej warstwy powinno dyrzeprowadzane z zachowaniem szczegoélnej o8#oi z uwagi na
wymagania materiatu rur. Warstwa ta must lsyarannie ubita po obu stronach przewodu. Zasyipijanie
gruntu w strefie ochronnej przewodu, ngle wykonywa warstwami z jednoczesnym usuwaniem
zastosowanego deskowania. Gréthaibijanej warstwy nie powinna przekra¢za/3 srednicy przewodu.
Wykop naley zasypywa piaskiem warstwami nie grubszymiznROcm, do 30cm ponad wierzch rury
doktadnie ubijagc kazda warstwe

* Wskanik zagszczenia gruntu dlaggiéw komunikacyjnych winien ldyzgodny z warunkami zagdcow, lecz
nie mniej nk Is =1,02 (H =1,00), natomiast w terenach zieleni — nie mniefsd gruntu w stanie naturalnym

w otoczeniu wykopow
* Warunki podane powej 3 warunkami ogélnymi, ktére natge uzupeint o wymagania szczeg6towe podane
przez Producenta zakupionego wyrobu budowlanego.

5.3. Wykopy obiektowe

5.3.1. Wykonanie wykopow

a) Zakres robot

Wykopy punktowe w miejscu wtzenia przygczy wodocagowych (zataenie opaski lub zaworoopaski), wykopy pod
studnie wodomierzowe, wykopy kontrolne, patkpwe i kaicowe przy przewiercie horyzontalnym, sterowanym
wykona o scianach pionowych szalowanych. Grurticy nadmiarem wywig na miejsce skiadowania (jak w poz.

5.1).

b) Wymagania
e Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej: £ 50 cm

5.3.2. Zasypki
Zasyplke wykopu skarpowego natg wykona z zachowaniem zasad jak dla wykopow liniowych.

5.4. Odwodnienie wykopow

Dokumentacja projektowa nie przewiduje wykonaniaotoodwodnieniowych. Jednzdk jest maliwos¢ natrafienia
miejscowego na wody podskdrne lub opadowe, gdzistyly konieczné¢ zastosowania odwodnienia wykopow.
Kazdorazowo powysze naley uzgodné z Inspektorem nadzoru. Odwodnienie prowédaj ponizszych zasad.

5.4.1. Odwodnienie wykopu igtofiltrami
a) Zakres robét
e Wplukanie w rurze obsadowej igtofiltrow na obwodpidwadnianego wykopu wraz z wykonaniem obsypki
filtracyjnej
e Podhczenie igtofiltrow do kolektora gsego oraz agregatu pompowego
«  Wykonanie rurogigéw tymczasowych z rurgiieniowych na trasie do odbiornika wod dramaych
« Pompowanie depresyjne agregatem pompowarioévym
« Demonta instalacji po zakaczeniu odwodnienia

b) Wymagania

e Utrzymywe ciagtos¢ pompowania

* Na zrzut wéd gruntowych do odbiornika najeuzysk& zgod: jego gestora oraz przestrzégaarunkéw w
niej okrelonych

5.4.2. Odwodnienie drerf@am poziomym
a) Zakres robot
*  Wykonanie w dnie wykopu warstwy filtracyjnej i zantowanie w niej studzienki zbiorczej
* Wykonanie z rur kanalizacyjnych ruragbw tymczasowych na trasie do odbiornika wod drengch wraz z
wykonaniem odsadnika piasku

« Montaz w studzience pompy wirowej o gabarytach dostosgalardo studzienki i pompowanie z niej wéd

drenaowych
« Demonta instalacji po zakaczeniu odwodnienia
b) Wymagania

Jak dla odwodnienia igtofiltrami.
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6. KONTROLA JAKO SCI
6.1. Wymagania ogélne
Ogodlne zasady dotygee kontroli jakéci podane gsw Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlne
Kontrola jakdci wykonanych robotdilzie polegata na sprawdzeniach;
a) Dla wykonania wykopow
»  Zgodndci usytuowania trasy z projektem
»  zgodndci rzednych dna wykopow z dokumentagjrojektowg
»  prawidtowdci wykonania obudowy wykopéw
»  Prawidlowego zabezpieczenia kolideggo uzbrojenia podziemnego
b) Dla zasypki wykopow
>  Prawidiowego wykonania podsypek i obsypek rury pwjarstwie ochronnej
»  Wynikéw pomiaréw stopnia zggzczenia gruntu
»  Grubdici rozcielanej warstwy ziemi urodzajnej
»  Przywrdcenia terenu do stanu pierwotnego
c) Dla odwodnienia wykopow
»  potwierdzeniu skuteczgoi odwodnienia wykopu

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady dotygze obmiaréw jakéci podane $ w Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlne
Jednostki pomiarowezyte w Przedmiarze Rob6t w odniesieniu do robogtybh Specyfikag:

»  Wykopy: wykonanie i zasypki n
» Umocnieniegician wykopow m
» Plantowanie terenu m?
»  Montaz igtofiltréw szt.
» Pompowanie odwadnige kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotygze odbioréw podaneysv Specyfikaciji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlne
Roboty obgte Specyfikagj beda odbierane wg zasad oklenych dla rob6t zasadniczych, dla ktérych robobyete
niniejsz specyfikacy sa robotami tymczasowymi lub towarzygzmi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Wymagania ogolne
Wymagania zawarteasv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdine

9.2. Platndci
Ptatngci za wykonane robotyebla dokonywane wg zasad oklenych w umowie zawartej z Wykonawoob6t.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Przepisy i dokumenty zwjzane
Wg wyszczegélnienia w Specyfikacji Technicznej SlT;Wymagania ogéine”

10.2. Normy

1) PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okemnia, symbole, podziat i opis gruntéw

2) PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwarta grzewoddéw wodoggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania

3) PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagiine

4) PN-B-10736.1999. Roboty ziemne. Wykopy otwarta gkzewoddéw wodoggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania

5) PN-B-06050:199%Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykamia i badania przy odbiorze

6) PN-B-04452:200%runty budowlane. Badania polowe.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej walinia i odbioru rob6t budowlanycha svymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét prowadzonymi metdzwykopow przy realizacji obiektow liniowych
sieci wodocigowej i kanalizacyjnej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rohdddowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Zakresem olgto wykonanie przewiertow pod istnagymi jezdniami asfaltowymi na calej szerdkbppasa
drogowego i w miejscach, gdzie niewskazane lub oiime jest wykonanie robot ziemnych otwartych ze
wzgledu na zagospodarowanie terenu.

1.3.1. Roboty budowlane podstawowe

Zakres robot, ktére natg wykona metodami bezwykopowymi dotyczy odcinkéw sieci woidgowej
zlokalizowanych w miejscach, gdzie niewskazane yagtonanie robot ziemnych otwartych ze wexjl na
zagospodarowanie terenu.

Doktadna lokalizacja sieci realizowanych w techgiildezwykopowej przedstawiona zostata w projekcie
budowlanym na rysunkach zagospodarowania tereanygytuacyjno-wysokgiowe.

1.3.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszych i robdt tymczasowych
Przy wykonywaniu rob6t metacbezwykopow niezledne g nastpujace roboty tymczasowe
« roboty przygotowawcze i pomocnicze,
* wyznaczenie lokalizacji komér tymczasowych,
* wykonanie niezédnych zej¢ do wykopu,
* wykonanie podwieszenia istnagpgo uzbrojenia w miejscach skepyvan z sieciami
e wykonywanymi (komory),
* wykonanie wszystkich tymczasowych zabezpiécze
e monta i demonta urzadzei do wykonania wybranej metody bezwykopowej,
e ogrodzenie, zabezpieczenie terenu budowy,
e zapewnienie energii do uruchomieniaagtzen,
e oczyszczenie, ul@nie i odwiezienie materiatow i sgta,
e demonta wszystkich robét tymczasowych.
oraz prace towarzysee:
e prace pomiarowe, geodezyjne:
« wykonanie wszystkich proceséw technologicznych aylej metody bezwykopowej,
e przy przewiertach/przeciskach:
- roboty ziemne pod komory przewiertowe - startowdbiorcze (wykop, zasypka,
umocnienie, ew. piyta fundamentowa, gagzenie),
- demonta umocnienia wykopow i konstrukcji rozpiesagj,
- wydobycie, zatadunek i wywéz urobku na staty et
* wykonanie padczen rur i ksztaltek,
e rurociagi tymczasowe zabezpieczeg dostaw wody,
e przywrécenie do stanu pierwotnego ewentualnychagz# sieci i innych urzdzen,
e uporadkowanie miejsc prowadzonych robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacgchhicznej s zgodne z obowizujacymi

odpowiednimi normami i okieniami zawartymi w ST - 00 ,Wymagania Ogoélne”t ik4.

Przewiert sterowany — w petni zmechanizowany system do naprowadzaniedzenia poteenia czota
wiertniczego za pomacsystemu komputerowego. System metody bezwykop@elgajcy na wykonaniu
przewiertu pilotaowego, rozwierceniu otworu a nggshie przecignieciu rury.

Wiercenie wiertnica $limakowa — technologia wykonania otworu z wykopu startowegopomog obrotowej
glowicy wiercacej. Urobek usuwany jest do wykopu startowego zagam slimaka obracajcego st wewngtrz

rury ochronnej.

Wiercenie z rura ochronna — wiercenie podczas ktoérego instalowana jestoalaonna.
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Technologia wykorzystywana jest przy wierceniacknvic slimakowa.

Przecisk hydrauliczny niesterowany— metoda polega na weciskaniu w grunt rur ochronngahpomos
zamocowanych w ramie przeciskowej sitownikéw hydicaunych.

Przeciski pneumatyczne— metoda bezwykopowa polegeq na whbijaniu rur stalowych przy pomocy
pneumatycznego miota lub kreta. bbizenie poruszag se do przodu zagszcza ziemi wokét siebie
zostawiagc otwor, w ktory weagana jest rura przewodowa lub rura ochronna. Porzakniu procesu wbijania,
grunt usuwa iz rury za pomagsprzonego powietrza.

Komora startowa (robocza)— miejsce rozpogzia przewiertu. Sky do zainstalowania stacji pchegj oraz
odbioru urobku z przewiertu.

Komora odbiorcza — miejsce zakiaczenia przewiertu. Shy do wychgniecia elementéw wykonagych
odwiert (gtowica, pieftien smarujcy, rury).

Stacja pchajaca (nadawcza — Stwy do wciskania w grunt glowicy wiegcej wraz z rurami nstalacyjnymi.
Jest umieszczona i odpowiednio zakotwiczona w kamestartowe;.

Glowica wiercaca— gtowny element dla przewiertu odpowiedzialny dapajanie gruntu oraz korygowania osi
przewiertu w trakcie prac wiertniczych przy przemaeh.

Sztywnas¢ obwodowa — odpornéé rury na uggcie obwodu pod wptywem obgienia zewntrznego,
przetazonego wzdha $rednicy przekroju poprzecznego.

Stabilizacja gruntu — zabezpieczenie struktury gruntu przed przemiesdem i osiadaniem.

Rura ochronna - rura o $rednicy wikszej od rury przewodowej, staca do przenoszenia olazen
zewretrznych i do zabezpieczenia kanatu przy pi@ejpod przeszkagterenova.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST-00 ,Wymagania Ogélne”, pkt 1.7

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania rob6t oraz za zgodidae Dokumentacja Projektaw ST i
poleceniami layniera.

Zgodnie z trécig art. 29 ust. 3 Prawo Zamowuii®ublicznych projekt realizuje konkretne rozgania techniczne
dopuszcza gj wiec stosowanie rozwekan rownowanych, co do ich cech i parametréw a wszelkie nazwy
firmowe urzdzen i wyrobdw, wyte w Dokumentacji Projektowej, powinny byraktowane jako definicje
standardu, a nie konkretne nazwy firmoweadea | wyrobdw zastosowanych w dokumentacji.

1.6. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy przedstawiono w ST A@magania Ogolne”, pkt 1.8.
Lokalizacg sieci przedstawiono na planach sytuacyjno-wysokevym w DP.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw zawarte sv ST -00 ,Wymagania Ogdlne”, pkt 2.

Materialy wyte do budowy powinny Ky nowe i spetni@ warunki okrélone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinrdpawiad& warunkom technicznym wytwérni lub
innym umownym warunkom.

Wszystkie Materiaty przewidywane do wbudowanig#d zgodne z postanowieniami Umowy i poleceniami
Inzyniera/Inspektora nadzoru. W oznaczonym czasie dpradudowaniem Wykonawca przedstawi do
zatwierdzenia szczegoétowe informacje dotyezzrodia wytwarzania materiatdw oraz odpowiedéieadectwa
bada, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowaniaigotynictwie i probki.

2.2. SzczegOtowe wymagania dotygze materiatow
Do wykonania rob6t naly stosowa materiaty zgodne z Dokumentadjrojektova;
e rury ochronne stalowe
* manszety z elastomeru EPDM do uszczélmpezestrzeni pomdzy rul przewodow, a ostonow z
opaskami zaciskowymi ze stali nierdzewnej (o odpainiejsrednicy)
* plozy (lizgi) do przecagania rur przewodowych w rurach ostonowych - z PElI nierdzewnej
« elektrody stalowe do spawania ruch ochronnych siath.
Zastosowane materialy musposiadd znak bezpieczstwa oraz certyfikat zgodso wyrobu lub deklaracje
zgodndci wystawiory przez producenta.
Nalezy stosowad wytacznie materiaty klasy I.
Zastosowany materiat powinien uwegdhiat przyjeta technologg.
Uzyte rury stalowe powinny fyzgodne z PN-H-74224 ,Rury stalowe ze szwem przewed.
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3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotycice sprztu

Ogolne wymagania dotyaee stosowania spgis podano w ST -00 ,Wymagania Ogdlne”, pkt 3.

Sprzt uzywany do realizacji rob6t powinien bygodny z ustaleniami PZJ oraz Programem, ktoyskaty
akceptagj Inzyniera / Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowzany do aywania sprztu sprawnego oraz takiego, ktéry nie spowodujeariekstnego
wplywu nasrodowisko i jaké¢ wykonywanych robét.

3.2. Sprzt do przeciskoéw i przewiertow
Wykonawca przyspujac do wykonania robét metodami bezwykopowymi powinieykaza sie mozliwoscia
korzystania ze speau odpowiedniego do tego rodzaju robét np.:
* wiertnice (typu ,kret” Grundoram, Grundomat, TeiHlammer) — do wykonania prZeéjpoprzecznych
poziomych metoal bezwykopovi
e wiertnice (DitchWitch, Terra Jet, Bohrtec, Wamet 8/PVermeer Navigator, ASTEC) i system
lokalizacyjny (TENSOR, TRU-TRACK, Subside, Radicelgtton, Eclipse R)
e do wykonania przewiertéw poziomych.
Dla przewiertu sterowanego najeuzy¢ sprzt, ktéregozerdz sterowana jest teleoptycznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycce transportu

Ogodlne wymagania dotygeze transportu okéone zostaly w ST -00 ,Wymagania Ogoine”.

Transport materialdw pojazdami po drogach publichnyregulowany jest oddoymi przepisami ruchu
drogowego (kotowego, szynowego, wodnego).

4.2. Szczeg6towe wymagania dotygze transportu
Do transportu materiatdw i sptm budowlanego zakladaesistosowanie sprawnych techniczrieodkéw
transportu takich jak:

« samochdd eizarowy, skrzyniowy,

e samochdd wywrotka,

e samochdd dostawczy.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@lodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jakac¢ robot i wiagciwosci przewaonych towardow.
Transport nalgy stosowd zgodnie z technologizatazona w PZJ oraz w Programie.
Obowiazkiem Wykonawcy jest utrzymanie kot spta, w takim stanie by nie nanosity zanieczyshcae jezdng
drég znajdujcych sé poza obszarem terenu budowy. W przypadku zabriazezdni Wykonawca jest
zobownzany p oczysci¢ i przywrdci do stanu pierwotnego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki ogoélne wykonania Robo6t

Ogolne warunki wykonania zgodne z ST -00 , Wymag&igine”.

Wykonawca przedstawi #ynierowi / Inspektorowi nadzoru do akceptacji PeogrZapewnienia Jakoi oraz
Program, uwzgldniajace wszystkie warunki, w jakichetla wykonywane sieci metodami bezwykopowymi oraz
wytyczne wykonania zawarte w Projekcie Budowlanyimajekcie Wykonawczym.

Grunt wydobyty w trakcie prowadzenia rob6t metbézwykopow odwiezé na wysypisko.

W rejonie komory startowej nalg zabezpieczg dodatkowe miejsce do usytuowaniaagtzen technologicznych

— np. uradzenie do ptuczek wiertniczych i ew. dodatkowyclomtikow z ptuczk.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowaniecgsa budowy oraz prowadzenie rob6t i dokumentacii
budowy zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego,nNabecyzji pozwolenia na budew przepisow
bezpieczéstwa oraz postanowieniami Umowy / Kontraktu.

5.2. Przeciski i przewierty

Przegcia poprzeczne pod dragwykona& metodami bezwykopowymi, w rurach ochronnych stgicw o

srednicach, na gbokasciach i diugdciach podanych w DP, jednak dostosowujc sk do napotkanych w
trakcie robot istnigicych uwarunkowa Srednice i materiat rur ochronnych dostoséwdo potrzeb
wynikajacych z zastosowanej technologii p&oi.

Technologt | oprzyradowanie nalgy dobra tak, aby unika¢ ubytku gruntéw i zminimalizow@aosiadanie lub
unoszenie gigruntu. Naley uzgodné ja z Inzynierem / Inspektorem nadzoru.

Ponadto przyta przez Wykonawe technologia przégia bezwykopowego uwzgdniaé musi dostpnasé
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miejsca na wykonanie komory startowej nkowej , ktorych parametry zatee s od wyboru metody prz&jia

i sprztu do wiercéa poziomych. Wielké¢ komoér musi by dostosowana do warunkéw lokalnych i nie
powodowa konfliktéw ani zagraenia np. utrudnigw ruchu.

Sciany wykopdw jamistych pod komory najeumocni typowymi systemowymi obudowami do wykopow (wg
PN-EN 13331-1).

Rury ochronne pozostagviv ziemi w celu: zapewnienia midwosci szybkiego usugcia ewentualnej awarii,
bez koniecznéi wstrzymywania ruchu oraz zabezpieczenia ruryewodowej przed niszazym dziataniem
przewodow kolizyjnych.

Przecaganie przewodow przez rury ochronne powinno popizechmontowanie na przewodach

pierscieni dystansowych (ptozglizgowe) z tworzywa sztucznego. Rozstaw ptéz uzatmy jest od ich
producenta. Poprawne podparcie przewodu w rurzeéoook] uzyskuje gi przy rozstawie 1,0-2,0 m. Po
przeciagnieciu  przewodow, kacowki rur ochronnych zabezpieczy specjalnymi pigtieniami
samouszczelniagymi (manszetami) elastomerowymi z g@eniem zaciskowym ze stali nierdzewne.

Prace wiertnicze natg prowadzt zgodnie z instrukej technologicza robét, opracowan przez Wykonawe
robot oraz instrukgj techniczno-ruchowurzadzex wiertniczych.

W trakcie wykonywania Rob6t metathezwykopow nalezy sprawdzé prawidtowaé przebiegu trasy ruroggu
pod wzgédem wysokeéciowym i liniowym.

Po wykonaniu Rob6t metadezwykopow rurocig nalery podda& badaniom w zakresie szczedod

Roboty musz by¢ prowadzone przez firgnspecjalizujca sie w wykonywaniu tych technologii.

Roboty bezwykopowe oproczaej opisanych mog by¢ prowadzone innymi technikami spetaigymi wyzej
opisane wymagania.

5.2.1. Przewiert hydrauliczny poziomy z rug ostonows stalowa
Przewierty poziome polegajna wykonywaniu w gruncie poziomego otworu przytasswaniu wiertnicy
slimakowej.
Metoda bezwykopowa w technologii przewiertu stemo@go poziomego z ragrostonows, charakteryzuje si
nastpujacymi fazami:

« wykonanie otworu pilotzowegozerdziami pilotowymi (przeciskanie z obrotesrdzi)

e wiercenie otworu (powkszenie istnigicego otworu do zaktadanggdnicy), wcéniecie

rur ostonowych, wyaigniecie slimaka
e wypychanie rur ostonowych z wciskaniem rur przewagch lub tylko wciskanie rur przewodowych z
pozostawieniem rur ostonowych

Przed wykonaniem przewiertu sterowanego xalprzygotowa stanowisko robocze tj. komprstartove, i
odbiorcz (wykop, zasypka, umocnienie, ew. plyta fundamenttwb zagszczona podsypka). Wymiary komory
startowej na czas wykonywania przecisku z uwagkeriecznd¢ umieszczenia w niej maszyny do przecisku
dostosowa do jej wymiaréw. Komora odbiorcza przeznaczond fgiko do odbioru elementéw roboczych
urzadzenia do przecisku, czytierdzi, rur stalowychglimaka. Powstaly urobek wynoszony jest na zgwn
dzigki obracajcym sk $limakom.
Kierunek zerdzi i ich spadek kontrolowany jest przyyaiu urzadzer geodezyjnych (np. teodolitu). Wiertnica
slimakowa ulokowana jest w ostonowej rurze stalowe;.
Rure przewodow na odcinku przewiertu natg przed przeeignigciem przez ruy ochronm utozy¢ na ptozach
zapobiegajcych przemieszczeniom rury przewodowej w pionieozipmie wewiatrz rury ochronnej. Odgp
pomiedzy ptozami wykonazgodnie z DokumentagcProjektovs i instrukcy producenta ptéz.

5.2.2. Przeciski pneumatyczne z ruyochronng stalowa

A/ Przeciski pneumatyczne maszynami typu kret

Pneumatycznie ngdzane krety tworg podziemny otwor, w ktéry weggane § rury stalowe, przez ktore
przecagane g rurocihgi technologiczne. Kret jest pagizony do kdéca rury stalowej, przekazywanie energii
udarowej odbywa sipoprzez pieitienie whijajce.

Rure przewodow na odcinku przewiertu nate przed przeeignigciem przez ruy ochronm utozy¢ na ptozach
zapobiegajcych przemieszczeniom rury przewodowej w pionieozipmie wewiatrz rury ochronnej. Odgp
pomiedzy ptozami wykoné& zgodnie z Dokumentacja ProjektpwWykonanie przewiertu dostosotvalo
warunkéw terenowych.

Warunkiem aycia maszyny jest rodzaj gruntu, w jakim ma odbi przecisk. Grunt nie ni@ by tak spéjny,
zeby nie dat s rozepchn¢. Start uradzenia naspuje w wykopie (komorze startowej). Cel przecislkaumerza
sig optycznie, a ustawienie maszyny w pionie i pozeuiatwia specjalna laweta. Posuwadizenia zapewnia
napdzany pneumatycznie (konwencjorglsprzarka) ttok. Do prawidlowej pracy niezidne jest tarcie
powierzchniowe.

Jezeli jest ono, np. w zbyt rakkim gruncie niewystarczage, maliwe jest statyczne wsparcie gdzenia. Aby
zapobiec ewentualnym wybrzuszeniom powierzchni,yjpraje sk, ze minimalne przykrycie uedzenia
powinno by réwne 10 jegdérednicom. Maszyny powinny posiadbieg wsteczny.
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B/ Przeciski pneumatycznymi mtotami

Metoda polega na whbijaniu pneumatycznym miotem jrol&lospawywanych odcinkéw rur stalowych. Nadp
urzadzenia stanowi sprarkasrubowa. Po uk@czeniu przecisku nagiuje catkowite oprénienie urobku z rury,
Z zastosowaniem sponego powietrza. Po opndieniu rur ostonowych z urobku mga przysipi¢ do
przechganiu rur przewodowych wg zasad jw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST -@@ymagania
Ogolne” pkt 6.

6.2. Roboty montaowe.
Kontrole jakosci rob6t montaowych naley przeprowadzi zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10735, PN-
EN 805, PN-EN — 12889.
W trakcie wykonywania Rob6t metatezwykopowa nalezy sprawdzé prawidtowa¢ przebiegu
trasy rurocigu pod wzgtdem wysokéciowym i liniowym, a wyniki z tych badaprzekazéa Inzynierowi /
Inspektorowi nadzoru. Wykonawca powinien przegliorowniez wszystkie proby i atesty gwarancji producenta
dla stosowanych materiatéw, dla wykazam@spetniag wymagane normami warunki techniczne.
Nalezy przeprowadgi nastpujace badania:
a) zgodnéci z dokumentagj projektows,
b) zgodnéci materiatléw z wymaganiami DP i ST,
¢) utozenia przewodow:
* gtebokasci utozenia przewodu,
e odchylenia osi przewodu,
e odchylenia spadku,
e zmiany kierunkéw przewodow,
« kontrola pokczer przewoddw,
d) uktadania przewodu w rurach ochronnych,
e) szczelnéci przewodu,

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikaghficznej ST -00 ,Wymagania Ogélne” pkt 7.
Jednostkami obmiarw $ednostki wymienione w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikaaghhicznej ST —00 ,Wymagania Ogélne” pkt.8.
Odbioru rob6t ziemnych natg dokon& zgodnie z PN-B-06050:1999 i ST RZ-01 ,Roboty w resie
przygotowania terenu pod budewRroboty ziemne i odwodnienia”.
Przedmiotem odbioréw i baflgowinny by w szczegolngi:

e zgodnd¢ wykonania z ST i Dokumentacja Projektgw

e materiat rurocigu (klasa sztywndi rur),

e rzedna i spadek rury przeciskowej/przewiertowej/ pradowej,

e liniowos¢ rury przeciskowej/przewiertowej/przewodowe;j,

e polczenia przewoddéw

e szczelné¢ rurochagéw

e zapewnienie ustabilizowania pozycji przewodu wetnau rury ochronnej

e Odbiory robo6t nalgy przeprowadz w oparciu o nagpujace wytyczne i normy:

e instrukcje i zalecenia producenta rur dotyae préb i odbioréw

e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budawd-Montaowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST -00 ,Wymagania Ogdlne”, pkt 9.
Zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej STaaglwykona zgodnie z Dokumentagj
Cena wykonania robét powinna obejmd@waoboty podstawowe, tymczasowe i towarzgsz Roboty
tymczasowe i towarzysgeze rozliczé wg zasad opisanych w Umowie.
Cena jednostkowa robdt @bych niniejsz ST obejmowé powinna:
e prace towarzysge i roboty tymczasowe,
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zakup i transport materiatow na miejsce wbudowania,

optaty za skladowanie ziemi na wysypisku,

optaty za nadzor przedstawicieli itacieli urzadzen podziemnych i naziemnych,
optaty wynikajce z uzgodni@

wykonanie préb, testow, baila

odbiory

oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktére siezledne do kompletnego wykonania robét
przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogoblne wymagania dotygee stosowania norm zostaty oklene w pkt. 10 ST -00 ,Wymagania Ogélne”.

W trakcie realizacji zadania obaaujace keda postanowienia biacej edycji lub poprawki, odaych norm i
przepis6w wymienionych w niniejszej Specyfikacjchaicznej.

Niewyszczegoblnienie w opracowaniu jakichkolwiek wlzujacych aktéw prawnych nie zwalnia Wykonawcy
od ich stosowania.

10. 1 Rozporadzenia i ustawy

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dn. 20 wszia 2001 r. — w sprawie bezpie@atwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innychadzen technicznych do rob6t ziemnych, budowlanych i
drogowych (DzURP nr 118, poz. 1263; ze zmianami)

Rozporadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dn. 5 sier@2085 r. — w sprawie bezpieamstwa i
higieny pracy przy pracach zygianych z nargeniem na halas lub drgania mechaniczne (DzURP nr
157, poz.1318; ze zmianami)

Rozporadzenia Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBedowlanych z dn. 06 lutego 2003 r. w
sprawie bezpiecsstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych (DzURP Nr 47,
poz.401.);

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dn. 27 kwietnia 2008—+w sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy przy pracach spawalniczych (DzURP z 200r 40, poz. 470; ze zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrénoglowiska (tekst jednolity Dziennik Ustaw Z 2008 r.
Nr 25, poz. 150) z pdniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi;

oraz pozostate wymienione w ST WO-00 ,Wymagania I0gt pkt 10.

10.2. Normy i inne dokumenty

PN-B-10736 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla preedw wodocigowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania”.

PN-EN 13331-1 ,Obudowycian wykopdéw. Cgs¢ 1: Opisy techniczne wyrobow”

PN-EN 1610 ,Budowa i badania przewodéw kanalizaggfri

Wytyczne producentow

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budawd-Montaowych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST-03

HORYZONTALNY PRZEWIERT STEROWANY
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszych STa swymagania dotyce wykonania i odbioru zabudowy przewodoéw sieci
wodochgowej i kanalizacyjnej metadbezwykopow okreslonych w p-kcie 1.1. ST-00..

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatia
zadania inwestycyjnego zgodnie z p.1.1.

1.3 Zakres robot obgty Specyfikacja Techniczra

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckng dotycace zasad prowadzenia robot zmanych z
budowg rurocagéw utazonych bezwykopowo za pompdioryzontalnego przewiertu sterowanego wédlach
przedstawionych w Projekcie budowlanym..

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z wisciwymi obowikzujacymi przepisami, z Specyfikacja
Techniczna ST- 00 ,Wymagania Ogélne”.

Horyzontalne Przewierty Sterowane(HDD — Horizontal Directional Drilling)

Sterowany system uktadania {agodnym tuku instalacji podziemnych przy pomocyausébnej na powierzchni
wiertnicy.

K at wejscia / wyjscia (Entry / Exit Angle)

W Przewiertach Sterowanych, kat pod ktérym wchollb wychodz z gruntuzerdzie Wiertnicze podczas
wykonywania przewiertu pilotowego.

Przewierty sterowane

Alternatywne okrélenie dla Horyzontalnego Przewiertu Sterowanego

Rura ostonowa(Casing)

Rura zabezpieczgja przewiert. Z reguty nie jest rura przewodowpgedynie ochrona dla niej.

Rura ostonowa/ochronna(Sleeve pipe)

Rura instalowana jako zewtnzna ochrona dla rury przewodowej

Rura przewodowa (Product pipe)

Rurocag przewidziany do eksploatac;ji

1.4.1.Technologia wykonania sieci wodagijowej metoda horyzontalnego przewiert sterowany

Horyzontalny przewiert sterowanyechnologia przewiertéw sterowanych polega na wgkin otworu
pilotazowego, naspnie jego rozwierceniu do odpowiednig&ednicy i wciagnigciu zaprojektowanej rury
ostonowej i przewodowej. Sterowanie uzyskujetgiko podczas wykonywania przewiertu piladavego.
Sterowania polega na specjalnie skonstruowanejigjowiercacej, za pomaog ktorej precyzyjnie steruje ¢si
odwiertem. W glowicy wiergcej umieszczona jest sonda, elkziktérej, na bieaco kontroluje si i koordynuje
trag przewiertu. W razie wysgpienia na trasie usgizen podziemnych czy przeszkdd terenowych istnieje
mozliwo$¢ ominiecia ich poprzez zmiarkierunku i gebokasci wiercenia.

Istotnym czynnikiem warunkagym maliwos$¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacjaah
parametrow: diugeei i srednicy rurocagu. Dodatkowym czynnikiemaslokalne warunki geologiczne oraz
przeszkody terenowe, usytuowanie stupéw energeyptzioraz innych sieci podziemnych, a nade wszystko
koryta ciekow, gdzie ze wzglu na przepisy, wynikage z odpowiednich ustaw i rozpadzei oraz norm i
wytycznych, niemgliwe jest wykonanie ruroggéw metodami tradycyjnymi (wykopu otwartego). Zale od
dtugasci i srednicy rurocigu dobiera gi odpowiednie wiertnice.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaee robét podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdgkavykonania rob6t oraz za zgodé@ Dokumentacja ProjektawST i
poleceniami layniera.

2.0. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyaee materiatéw zawarte sv ST -00 ,Wymagania Ogdlne”, pkt 2.

Materialy wyte do budowy powinny ky nowe i spetni@ warunki okrélone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinrdpawiad& warunkom technicznym wytwérni lub
innym umownym warunkom.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu sieci woegowej zgodnie z pkt. 1.1aamateriaty budowlane,
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ktore posiadaj deklaracje zgodnosci z PN lub EN wytwércy lub odf@map obowikzujacym przepisom i
normom.

2.2. Wymagania szczego6towe
Jako rury nalgy zastosowé materiat z ekstremalnie trwatego tworzywa sztugoneE 100RC SDR11 PN 16.
Dopuszczone zostamury spetniajce nasgpujace parametry:
- rury & zgodnie z norm PN-EN 12201-2:2012 — Systemy przewoddw rurowydivarzyw sztucznych do
przesytania wody oraz dosaieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej Rglen (PE) Czs¢ 2: Rury
- rury wewretrzne, przewodowe RC poddawang permanentnej kontroli zgodnie z zaleceniami spkayji
PAS 1075 pozytywnie przeszty badania roczne:

— test Karbu Notch Test wg PN-EN ISO 13479

— test FNCT wg ISO 16770 + test ACT

— test dr Hessela na okgéenia punktowe (PLT) osgjajac w kazdym z testéw wyniki> 8760 h

— rury musz posiadé nasgpujace aktualne atesty i aprobaty:
- atest Higieniczny Nr HK/W/0021/01/2013 - wydanygz PZH Warszawa
- aprobata Techniczna ITB: AT-15-8194/2012 + Anekg
- opinia Techniczna GIG Nr 53/13 z dnia 15.03.2@H8. maliwosci stosowania na terenach
gorniczych

Do budowy sieci wodoagowej naley zastosowarury spetniaggce powysze parametry.
Za rbwnowane zostag uznane rury spetnigge powysze parametry z roztieoscia nie wieksz niz +- 5%.

2.3. Sktadowanie materiatow

2.3. Rury przewiertowe

Magazynowane rury powinny bByzabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami pravistonecznych,
temperatura nie wygza nk 40 °C i opadami atmosferycznymi. R&ze skladowanie rur powinno odbyisic w
pomieszczeniach zamktych lub zadaszonych. Rur z PEHD nie wolno nakywaniemaliwiajac
przewietrzanie.

Rury naley uktada& w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo. Rury ozmych srednicach i grub&iach
winny by¢ skladowane osobno. Wykonawca jest zolaamy ukiadé rury wedtug poszczegdlnych grup,
wielkosci i gatunkéw w sposéb zapewrday stateczn& oraz umaliwiajacy dosep do poszczegélnych stoséw
lub pojedynczych rur.

Powierzchnia sktadowania powinnachytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemdd opadowych.
Rury powinny by skitadowane na réwnym podio na podktadach i przektadkach drewnianych, a wgsgok
stosu nie powinna przekra@zd.5 m. Sposéb sktadowania nie zaopowodowd nacisku powoduf ich
deformacje.

Zabezpieczenie przed rozsuwaniem dolnej warstwy rur mma dokondé za pomog kotkdéw i klinbw
drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasiesportu i magazynowania najeczesci uszkodzone
odcia¢, a kace rur sfazowa

Ksztattki, zhczki i inne materiaty (uszczelk§rodki do czyszczenia, itp.) powinny dgktadowane w sposob
uporzdkowany, z zachowaniem wgj oméwionychérodkéw ostranosci. Sktadowane rury i elementy nie napg
by¢ naraone na intensywne oddziatywanie ciepta, rozpusndzal i kontakt z otwartym ogniem.

Nalezy chront rury przed uszkodzeniami, silnym zanieczyszczenigsaczelni@ i przed obcizeniami
punktowymi. W przypadku paiejszego skladowania bez opakowania fabrycznedezynakazdorazowo
uzalezni¢ ilos¢ warstw rur od warunkoéw gruntowych, miejscowych wa@w przetadunku bezpieamtwa.

Pod pierwsza warstwa rur powinny dowozone drewniane kantowki, aby zapobiec nanoszenite ljjozez
$ciekapca wode deszczowa i przymarzaniu rur do pagio

3. SPRZET

Wymagania ogolne dotygze Sprztu podano w ST -00 pkt. 3 ,Wymagania Ogolne”.

Sprzt winien gwarantowé uzyskanie odpowiedniej jaka robot. Dobdr Sprgu budowlanego pod wzglem
typow i ilosci powinien by zgodny z opracowanym przez WykonaviRZJ, zaakceptowanym przezyniera.
Sprzt montaowy i srodki transportu musza byw petni sprawne i dostosowane do technologii i um&dw
wykonywania robo6t oraz wymogow wynikgjych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

Sprzt montaowy i srodki transportu musza byw petni sprawne i dostosowane do technologii i um&dw
wykonywania robo6t oraz wymogow wynikgjych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.
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4. TRANSPORT

Wymagania ogélne dotyaee transportu materiatu podano w ST- 00 pkt. 4. pvsfgania Ogdélne”.
Materiaty na budow powinny by przewaone odpowiednimgrodkami transportu w taki sposéb, aby unikn
uszkodzé oraz zgodnie z przepisami BHP.
Transport mae odbywa sie na zasadach olkdlenych w przepisach Prawa o Ruchu Drogowym. Rupgwozi
w pozycji lezacej - poziomej rownolegle do kierunku jazdy na padkch i klinach uniemdiwiajacych
przesuwanie rur i kontakt z burtami. Rury powinryy przewaone na odpowiednio przygotowanych pojazdach
oraz w sposéb fachowy zatadowane i roztadowane.y Rur wiazkach musza Hy transportowane na
samochodach o odpowiedniej dhdgb Nalezy unikat jakichkolwiek uderz#. Rury g zwykle dostarczane w 16-
sto metrowych odcinkach z fabrycznie naoym hcznikiem. Oryginalne opakowanie fabryczne, ngjciej w
formie palety rur- nadajsiec do transportu i sktadowania.
Wytadunek rur w wizkach wymaga aycia podnénika widtowego z ptaskimi widetkami lub dzwigniabelka
umazliwiajaca zaciskanie ei zawiesin na wizce. Nie wolno stosowazawiesin z lin metalowych lub
tancuchow.
Gdy rury zatadowane teleskopowo (rury o mniejsaednicy wewatrz rur o wikszej srednicy) przed
roztadowaniem wizki nalezy wyjac rury "wewrgtrzne".
Z uwagi na specyficzne wdeiwosci rur PEHD naley przy transporcie zachowywanasgpujace dodatkowe
wymagania:
* przewOz rur mge by wykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi,
e przew6z powinno gi wykona przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, pczym powinna b§
zachowana
szczegolna ostrnos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi nagkazora kruchdi¢ tworzywa,
* na platformie samochodu rury powinnydé, na podktadach drewnianych o szergi@o najmniej 10 cm i
grubdci co najmniej 2.5 cm, ulmnych prostopadle do osi rur,
* wysoka¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradzan,
* rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedie tektury falistej i desek podiauchy
spinajice bocznéciany skrzy samochodu,
* przy zatadowaniu rur nie napa ich rzuca ani przetaczapo pochylni,
« przy diugdciach wikszych nk dlugas¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie mee przekraczal m.
Szczegolna ostimos¢ nalezy zachowd w temperaturze bliskiej 0 st. C izszej z uwagi na krucké rur w tych
temperaturach. Ksztaftki (tuki) nade przewozé w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem astosci jak
dla rur.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania podano w ST -00 pkt. 5.\fgania Ogélne”.

Wykonawca powinien przedstatvKierownikowi Projektu organizacji, harmonogram éobuwzgkdniajacy
wszystkie warunki, w jakich dola prowadzone roboty zwizane z utaeniem rurocigu bezwykopow metoda
przewiertu sterowanego.

Odcinki rurocagow ttocznych wyznaczone do wykonanie metoda predgwihoryzontalnego wskazane zostaty
w Projekcie wykonawczym.

Istotnym czynnikiem warunkagym maliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacjgah
parametrow: dhugéi i srednicy rurocagu. Dodatkowym czynnikiemgdokalne warunki geologiczne.

Na podstawie ustalonej diugm wykonywanego przewiertu i znandjednicy rurocigu naley dobra
odpowiednie wiertnice. W rozpatrywanym przypadkilena zastosowa wiertnice mate - wykorzystywane do
uktadania rurogigéw na dystansie do 120 m. Zastosowanie techngbozgiwiertu sterowanego pozwoli uni#n
naruszenia na catej diugm jezdni i uszkodzenia korzeni drzew. Bardzazmeazalety jest krotki czas realizacji
przewiertu. Punkt wégia i wyjscia, promienie krzywizn orazaky wejscia i wyjscia dostosowane do rysunku
oraz rozmiaréw zastosowanej wiertnicy. Kat e, tj. kat pod ktérym wprowadzana jest w grunt gtowica
wiercaca, znajduje i zazwyczaj w zakresie od 21% - 36% (12° -20°). Wi&l kata zaley od rozmiaréw
wiertnicy i od tego, kto jest jej producentem.

Przy projektowaniu przgto kat rowny 30% (15°) dla uproszczenia obliczgzyjmuje s¢ 1°= 2%. co mgna
uzysk& niezalenie od zastosowanego typu wiertnicy. Miejsce ustaw@ wiertnicy zaley od
zaprojektowanego punktu weja oraz, co czasami jest sprawa zasadnicziokbsci posadowienia rury.
Nalezy uwazac, by promig krzywizny przewiertu nie byt mniejszy od dopusZoego promienia gcia zerdzi
wiertniczych.

Dla rur PE ograniczeniem jest promigi¢cia zerdzi, a nie samej rury. Dla rur stalowych odwretni
Maksymalne odchylenigerdzi na jej catkowitej diugmi nie mae przekracza - w zatrosci od $rednicyzerdzi

- od 6% do 11%. W zakaosci od klasy wiertnicy stosuje¢sierdzie dtugéci 1,50 — 2,00 m dla wiertnic matych,
3,00 — 3,50 m.

Majac zadan glebokds¢, kat wejscia oraz dopuszczalne odchylen@rdzi obliczamy odlegkd, w jakiej naley
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ustawit wiertnice.

Do ustawienia wiertnicy potrzebne jest stanowiskdiugaici od 4 m do 10 m w osi przewiertu i szerédid - 4
m w zalenosci od klasy wiertnicy. Kat wygia utrzymywany jest z reguty w zakresie 20-30%y akatwic
pézniejsze wprowadzanie rury podczas przgania. Dla rur stalowych kat ten nie przekraczad2¥4%.

W punkcie wyjcia naley przewidzi€ miejsce skladowania rury. Przed rozwiercaniem ayatere zgrza lub
zespawa tak, aby przeepna¢ jeden odcinek w cafgoi. Nie mana robé przerw podczas przegjania,
szczegolnie na zgrzewanie czy spawanie odcinkéw twokalizacja przewiertu unsiwia miejsce od strony
wyjscia, gdzie bdzie mana i caly odcinek rury przygotowado wciagania. O ile wgkszai¢ wiertnic jest na
podwoziu gsienicowym i nie potrzebujgadnych drog, o tyle zestawy do przygotowywaniazeghowywania
ptuczki montowane & przewanie na przyczepach ggarowych i wymagaj przygotowania odpowiednich
dojazdéw.

Korzystne jest, szczegdlnie dlaekszych przewiertow, zlokalizowanie najidzego punktu czerpania wody
niezkednej do przygotowania ptuczki.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w Specyfikacji Technicznej ST -0@ymagania Ogolne” pkt 6.

6.2. Roboty montaowe.

Kontrola jakdci robét winna obejmowanastpujace badania:
« rzednych utaenia kanatu pod ciekiem,

« sprawdzenie uszczelnienia przewodoéw,

* przeprowadzenie préby szczednobprzewodu,

* jakasci uzytych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikaghficznej ST -00 ,Wymagania Ogélne” pkt 7.
Jednostkami obmiarw $ednostki wymienione w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w Specyfikaajtihicznej ST —00 ,Wymagania Ogdlne” pkt.8.
Przedmiotem odbioréw i baflgowinny by w szczegolnéi:

. zgodnd¢ wykonania z ST i Dokumentacja Projektgw

. materiat rurocigu (klasa sztywrgei rur),

. rzedna i spadek rury przeciskowej/przewiertowej/ pradowej,

. liniowos¢ rury przeciskowej/przewiertowej/przewodowej,

. potaczenia przewodow

. szczelné¢ rurocagow

. zapewnienie ustabilizowania pozycji przewodu wetwau rury ochronne;j
Odbiory robdt naley przeprowadzi w oparciu 0 nagpujace wytyczne i normy:

. PN-EN-12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewddow

. instrukcje i zalecenia producenta rur doteez préb i odbiorow

. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budawd-Montaowych.

9. PODSTAWY PLATNO SCI

Wymagania ogélne podano w ST-00 pkt. 9. ,Wymag&g@ine”.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

e prace pomiarowe i przygotowawcze

« zakup i dostawmateriatu;

« utozenie rurocigu metoda przewiertu sterowanego;
 wykonanie wszystkich niegdnych pomiaréw, bada sprawdzé.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy:

PN-B-06712 Kruszywa mineralne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiaakresie wykonania badania przy
odbiorze.
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PN-72/B-8971-05 Wodoagi i kanalizacja. Rysunek inwestycyjny przewodéw&izacyjnych.
PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztuczny8&8prawdzanie wymiarow.
BN-77/8971-07 Rury géhieniowe o przekroju kotowym
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjdymagania dotycce zastosowania materiatow niedhych
do wykonania i odbioru sieci wodagiowej z przydczami przy realizacji zadanwestycyjnych okrdonych w
p-kcie 1.1 ST - 00.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stosowana jest jako dokument przetargowy i ladadwvy przy zleceniu i realizacji robét wymieniotyer
punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania szczegétowe prowadzenia robét przy biglow
sieci wodocigowej z przydczami na w/w terenie.

Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpgiie¢ miejsce tylko w przypadkach matych
prostych i drugorgdnych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktérychnisje pewné¢, ze podstawowe
wymagania bda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wyaikeh z dgwiadczenia i przy
przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuyszystkie czynnixi podstawowe wygpujace przy montau
sieci wodocigowych, przydczy (pohczer), ich uzbrojenia i armatury, a tak roboty tymczasowe oraz prace
towarzysace.

Zakresem robot nie asobjete materialy stosowane przy wykonaniu robot metadaezwykopowymi i
horyzontalnym przewiertem sterowanym, ktére zostalggkdnione i opisane w specyfikacji ST — 01.01 i ST —
01.02.

Robotami tymczasowymi przy budowie sieci wodgowych wymienionych wiej sa: wykopy, umocnienia
$cian wykopow, odwodnienie na czas mantaurocagdéw w przypadku wyapienia wysokiego poziomu waéd
gruntowych (wzgddnie opadowych), wykonanie podi zasypanie wykopdw wraz z zagczeniem obsypki i
zasypki.

Do prac towarzyscych naley zaliczye miedzy innymi geodezyjne wytyczenie tras wodgawych oraz ich
inwentaryzacj powykonawca.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe przgfie w niniejszej specyfikaciji technicznej ggodne z okrdeniami przygtymi w
zeszycie nr 3 Warunkéw Technicznych Wykonania i iodb(WTWIiO) Sieci Wodoeigowych wydanych przez
Centralny QGrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej &, odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej Kod CB%000000-7 Wymagania ogdlne pkt. 1.4.
Sie¢ wodochgowa- uktad pohczonych przewodow i ich uzbrojenia, przesaggrch i rozprowadzagpych wod
przeznaczom do spaycia przez ludzi, znajdagych s¢ poza budynkiem, w granicach od stacji uzdatniania
wody do zestawu wodomierzowego na pgzytl wodocgowym.
Przewod wodocagowy tranzytowy - przesytlowy przewdd bez odgalen, przeznaczony wygtznie do przesytu
wody.
Przewod wodocagowy magistralny - magistrala wodoggowa, przewdd z odgalieniami, przeznaczony do
rozprowadzania wody do przewoddw rozdzielczych.
Przewdd wodocijgowy rozdzielczy, osiedlowy przewdd przeznaczony do rozprowadzania wody dptqnzy
wodociagowych.
Przytacze wodocagowe - przewdd przeznaczony do doprowadzenia wody dtalangi wodocagowej w
obiekcie.
Uzbrojenie przewodéw wodocigowych - armatura i przyrady pomiarowe zapewnigge prawidtowe dziatanie
i eksploatagj sieci wodocigowe;j.
Armatura sieci wodociggowych- w zaleznosci od przeznaczenia:

» armatura zaporowa: zasuwy, przepustnice, zawory,

» armatura odpowietrzaga: zawory odpowietrzaje, napowietrzape, odpowietrzagco-

napowietrzajce,

» armatura regulaca: zawory regulacyjne i redukcyjne,

» armatura przeciwparowa: hydranty nadziemne i podziemne,

» armatura czerpalna: zdroje uliczne.
Studzienka wodocjgowa; komora wodocjgowa - obiekt na przewodzie wodagjowym, przeznaczony do
zainstalowania armatury (np. zasuwy, wodomierza.itp
Polaczenie elektrooporowe - polczenie mgdzy kielichem PE Ilub ksztalik siodlows zgrzewan
elektrooporowo, a rarlub ksztattls z bosym kacem.
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Ksztaltki zgrzewane elektrooporowa sagrzewane przez element grzejny umieszczony ipteypowierzchni
taczenia, powoduagy stopienie przylegagego materiatu i zgrzanie powierzchni rury z kgktat

Polaczenie doczotowe- polaczenie, ktore uzyskuje ¢siw wyniku nagrzania przygotowanych daczenia
powierzchni przez przylenie ich do ptaskiej ptyty grzejnej, i utrzymanie ukzyskania temperatury zgrzewania,
nastpnie usurgcie ptyty grzejnej i doghniecie faczonych kacow.

Polaczenie siodlowe- polaczenie uzyskane w wyniku ogrzania wikj powierzchni siodta i zewitrznej
powierzchni rury a do uzyskania temperatury zgrzewania, a qmpasé usunicie elementu grzejnego i
docinigcie gczonych powierzchni.

Polaczenie mechaniczne pofaczenie rury PE z inrura PE lub innym elementem ruragu za pomog ztaczki
zawierajicej element zaciskowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania robot oraz za zgodid@ dokumentagj projektova,
postanowieniami zawartymi w zeszycie nr 3 WTWiO dieci wodocigowych, ST i poleceniami Inspektora
nadzoru oraz ze sztakbudowlan. Ogdlne wymagania dotyaze robét podano w ST Kod CPV 45000000-7
Wymagania ogodlne pkt 1.5.

1.6. Dokumentacja robot montaowych sieci wodocigowych
Dokumentagi robét montaowych sieci wodoagowych stanova:

¢ projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozpdezniem Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 r
.w sprawie szczegétowego zakresu i formy projektddwlanego (Dz. U. z 2003 r. Nr 120, poz. 1133),
dla przedmiotu zamoéwienia dla ktérego wymaganelegskanie pozwolenia na budew

* specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdibligatoryjna w przypadku zamowie
publicznych), spormdzona zgodnie z rozpardzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004wr
sprawie szczegoOtowego zakresu i formy dokumentgepjektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz prograomkcjonalno-uytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072),

* dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpglizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca
2002 r. w sprawie dziennika budowy, mantai rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogloszani
zawierajcego dane dotyere bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. N8 poz.
953 z p@n. zmianami),

¢ dokumentyswiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lubogllowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustazvl6 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.
U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881),

¢ protokoty odbiorow cgsciowych, kaicowych i robét zanikagych, z zajczonymi protokotami z bada
kontrolnych,

* dokumentacja powykonawcza czyli wémej wymienione cgsci skladowe dokumentacji rob6t z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywarthét (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo
budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. . tekst jednoby. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 zzpéejszymi
Zmianami).

Roboty naley wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej i specyflkaechnicznej wykonania i
odbioru rob6t budowlanych opracowanych dla reajizemkretnego zadania.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania
Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST Kod CPV 45000000-7
Wymagania ogolne. pkt 2. Materiaty stosowane dolydsieci wodocigowych powinny mié:

* oznakowanie znakiem CE co oznacza, dokonano oceny ich zgoditd ze zharmonizowan normg
europejsk wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejskaprobad techniczm lub krajowg
specyfikacj techniczna pastwa czlonkowskiego Unii Europejskiej lub Européggio Obszaru
Gospodarczego, uznaprzez Komis; Europejsk za zgoda z wymaganiami podstawowymi, lub

« deklaract zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydaprzez producenta, 4eli dotyczy ona
wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw atgich niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpiéstea
okreslonym przez Komisgj Europejsk, lub

* oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacea @ to wyroby nie podlegafe obowizkowemu
oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgécine Polsk Normg lub aprobat techniczi, badz
uznano za regionalny wyrob budowlany
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2.2. Si€ wodociggowa

2.2.1. Przewody

Na przewody wodoagowe zastosowa rury i ksztattki cinieniowe PE HD PE100 SDR 11 n&rgenie PN 16.
Do budowy dopuszczone zostamiry spetniajce powysze zataenia.

Realizacja kontraktu zamykagsiv wykonaniu dla zadania ruramisoednicy i dlugdci okreslonych w punkcie
1..3. specyfikacji ST-00.

2.2.2. Uzbrojenie sieci wodoagowej

2.2.2.1. Hydranty

Zastosowd hydranty ppa. podziemny DN 80 mm z samoczynnym odwodnienieradvmjnym zamkngciem
montowany wraz z zasumodcinajca DN 80 mm.

2.2.2.2. Ksztattkteliwne

Stosowa ksztattki zeliwne z zeliwa sferoidalnego z zabezpieczeniem antykorozyjnyewratrz i zewratrz
zywica epoksydow w technologii fluidyzacyjnej o gruldci warstwy zabezpieczajej min. 250um, owiercenia
kotnierzy wg-EN1092-2

2.2.2.3. fgczniki rurowe, rurowo-kotnierzowe dla rur stalowychieliwnych, PE i PCV w zakresi€érednic
DN50 do DN300

Zastosowad taczniki 0 nastpujacych cechach:

taczniki zeliwne z zabezpieczeniem do rur PE/PVC

*  Srednice DN80 — DN300 nr kat.303 i DN50 - DN300 kat.304

¢ Dlugos¢ zabudowy 170+/5mm RR (rurowo-rurowy) nr kat. 303

*  Dilugos¢ zabudowy min.180+/-5mm — max.230+/-5mm RK (rurdvadnrierzowych) nr kat.304
* tacznik pozwala na ugcie katowe rur do 8 w kazdym kierunku — sumarycznie 6

* Pobhczenia kotnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2:188%ienie PN10 lub PN16

* Specjalny mosizny piescien zaciskowy zwulkanizowany w uszczelce zapobiggajvysungciu Sk
rury

*  Mozliwos¢ pracy do temperatury max. — 520
¢ Powloka antykorozyjna farba proszkowa epoksydowa 260 pm wg PN-EN 4624:2004,

* DIN 30677-2:1988 . Jako powtoki potwierdzona badaniami przeprowadzonyraegrfirme
niezalezna. Malowanie powtok antykorozyjnych metpluidyzaciji.

¢ Korpus, piefcienie dociskowe zeliwo sferoidalne GJS-500-7 (nie dopuszczamljwa o nizszych pa-
rametrach)

* Uszczelka EPDM do wody pitnej lub NBR dciekow

*  Sruby - stal ocynkowana lub nierdzewna

* Wszystkie 4czniki jednego producenta

Wymagane dokumenty:

* Atest PZH — woda pitna

¢ Deklaracja zgodni

» Karta katalogowa

* Ubezpieczenie OC producenta na w&rtmin. 2,000,000 zt

*  Certyfikat ISO 9001

* Certyfikat dla proceséw malowania farbpoksydow armatury, jakéc zabezpieczenia antykorozyjne-
go musi by potwierdzona certyfikatem INVER lub rownoiveym.

taczniki stalowe z zabezpieczeniem do rur PE/PVC
*  Srednice DN350 — DN2000 nr kat. 309 i nr kat. 310
¢ Dlugos¢ zabudowy min.220mm RRS (rurowo-rurowy) nr kat. 309
*  Dilugos¢ zabudowy min.220mm RKS (rurowo-kotnierzowy) nr.Kat0
¢ Polaczenia kotnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2:1888ienie PN10 lub PN16
*  Mozliwos¢ pracy do temperatury max. — 520
* Powloka antykorozyjna farba proszkowa epoksydowa 260 um wg PN-EN 4624:2004,
¢ DIN 30677-2:1988 . Jako powtoki potwierdzona badaniami przeprowadzonyraegrfirme
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niezalena.

Korpus, obgcze dociskowe—stal konstrukcyjna DIN-1.0037 lubrdeewna
Uszczelka EPDM do wody pitnej lub NBR daekéw

Specjalne stalowe dociski zabezpieazajrue przed wysuriciem

Sruby - stal ocynkowana lub nierdzewna

Wszystkie 4czniki jednego producenta

Wymagane dokumenty:

Atest PZH — woda pitna

Deklaracja zgodnii

Karta katalogowa

Ubezpieczenie OC producenta na w&itmin. 2,000,000 zt
Certyfikat ISO 9001

Certyfikat dla proceséw malowania farepoksydow armatury

2.2.2.4. Zasuwy kotnierzowe
Zastosowd zasuwy kotnierzowe F4 lub F5 - do wody o rpsfacych cechach:

Srednice od DN40 do DN900 ( F4) oraz DN40 do DN5BB)(

Diugos¢ zabudowy szereg 14 krétka wg PN-EN 558-1:2001, F4

Dtugos¢ zabudowy szereg 15 dtuga wg PN-EN 558-1:2001, F5

Pokczenia kotnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2:188%ienie PN10 lub PN16

Powtoka antykorozyjna farba proszkowa epoksydowa @50 um wg PN-EN 4624:2004, DIN 30677-
2:1988 . Jak& powtoki potwierdzona badaniami przeprowadzonyraegrfirme niezalena

Wymienne uszczelnienia trzpienia podniéniem bez konieczrioi demontau pokrywy.
tozysko — 2 podktadki niskotarciowe wykonane z Tarrdami
Korpus, pokrywka zeliwo sferoidalne GJS-500-7

trzpien walcowany ze stali nierdzewnej
uszczelnienie trzpienia —oringi- minimum 3NBR +PIBM lub (minimum 4 oringi) — strefa oringowa (
strefa sucha) odseparowana od medium

Uszczelka przeciwpytowa — zabezpieazajtrzpia i oringiod gory

Tuleja dtawika ( wkegtka) — mosidz — maliwos¢ wykrecenia za pomacklucza ptaskiego szeiokat-
nego zabezpieczona przed ziemumowym kapturkiem (inne opcje demantaiedozwolone)

klin - zeliwo sferoidalne GJS 500-7 ,catkowicie zawulkamiaay guna EPDM

prosty przelot, bez przexen

wymienna kostka klina — maglz wykonany metagkucia

$ruby pokrywy - stal nierdzewna, zabezpieczoneazasewow,

Wszystkie zasuwy jednego producenta

Klin — wyposaony w dwa prowadniki wykonane z tworzywa sztucznegoazliwiajace sprawne poru-
szanie w korpusie.

Wymagane dokumenty:

Atest PZH — woda pitna

Deklaracja zgodnii

Karta katalogowa

Ubezpieczenie OC za produkt na wéétmin. 2 000 000,00 zt
Certyfikat ISO 9001

2.3. Sié kanalizacji sanitarnej

Wykonanie kanatéw sanitarnych zaprojektowano wnetdmii rur i ksztattek grednicy DN 200 mm z PVC-U
o jednolitych gtadkicticiankach, z uszczedkrwale mocowaa w wydtuzonym kielichu rury w trakcie procesu
produkcyjnego, o sztywrdoi obwodowej SN8 kN/m

Odgatzienia wykona z rur i ksztaltek csrednicy DN 160 mm z PVC (lite) klasy S (SN8) z wyrinym
kielichem, hczonych na kielichy z uszczelkami jw.
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Sie¢ cisnieniowa realizowana ¢olzie metod wykopu otwartego, zgodnie warunkami technicznym. Sie
wykonat w technologii rur i ksztaltek polietylenowych PEDHOO 90/8,2 mm SDR11 PN1Gckone przez
zgrzewanie doczotowe. W watkowych przypadkach dopuszcza sastosowaniem ksztattek elektrooporowych
lub tacznikéw kotnierzowych, uniwersalnych, przeznaczdngio rur PEHD.

2.3.1. Studzienki kanalizacyjne rewizyjne i inspekgne

Na kaicéwkach, w miejscach pmzen projektowanych kanatéw sanitarnych oraz w epath maksymalnie do
150 m zaprojektowano studnie rewizyjne betonoweednicy DN 1200 mm.

Wykonanie studni rewizyjnych betonowych zaprojekdoy z prefabrykowanych é&goéw betonowych
wibroprasowanych do studni szczelnycitzonych na felc i uszczellgumows. Posadowienie studni przyp
na podsypce piaskowej zggczonej mechanicznie. Do przykrycia studni zaptoj@ano pokryw odciazajaca
wykonara z betonu SCC jako monolityczny odlew w ksztaicierqzienia odcizajacego i pokrywy. Pod
pierscieniami zaprojektowano podbudewetonovy z betonu B15 gr. 20 cm, ktpnalezy zdylatowa ze $ciam
studni rewizyjnej téma izolacyjm przyscienrs.

Wiazy zeliwne klasy D400 kN bez otworéw (niewentylowane$ zatrzask. Regulacwtazéw na studniach
rewizyjnych betonowych naty wykon& z zastosowaniem uszczelnionych giéni regulacyjnych z tworzywa
sztucznego lub betonu umiviajacych regulag wysokdaci studni w trakcie ewentualnej przebudowy
nawierzchni drogowej.

Studnie betonowe projektujeest dennig monolityczra, z kinet prefabrykowan przeznaczomdo przeptywu
sciekdw i do padczenia kanatdéw, wykonanw jednym procesie produkcyjnym.

Prefabrykowane elementy betonoweeibetowe powinny ldywykonane z betonu wibroprasowanego C35/45
wodoszczelnego min. W6, mrozoodpornego F-150 arainpy spetnia wymagania normy PN-B-10729 i PN-
EN1917:2004

Zaleca s, aby wszystkie otwory pod kanat gtéwny i odgaénia kanalizacyjne wykonane byly w zaktadzie
producenta prefabrykatow betonowych. W przypadkistagnia potrzeby wykonania otworow na terenie
budowy naley uzywa¢ odpowiednich dosrednicy kanatéw wiertnic. Po wykonaniu studnie Ibetee od
zewrgtrz nalery zabezpiecz§ poprzez dwukrotne powlekanie abizolem R+P. Wpraeade i wyprowadzenie
kanatéw do studni zaprojektowano z zastosowaniesgeni uszczelniajcych, lub uszczelek systemowych do
pofaczen miedzy rum PCV i kregami betonowymi.

Pomidzy studniami rewizyjnymi DN 1200 mm (w maksymalhyadlegt@ciach do 50m) w celu unzbwienia
wiaczei odgakzien kanalizacyjnych do kanatu zbiorczego zaprojektawatudzienki inspekcyjne z tworzyw
sztucznych drednicy DN 600 mm. Kinetstudzienki naley dostosowé do uktadu lokalizacyjnego kanatu i
odgatzienia. Do przykrycia studni zaprojektowano pokeyweliwng ciezka typu D400 bez otworéw
(niewentylowana), na zatrzask, posadowion zastosowaniem rury teleskopowej. &duokrywy studni
inspekcyjnych realizowanych w terenie utwardzonyatexry zlicowat z niweleg terenu. Podiczenie odgakzien
kanalizacyjnych do studni inspekcyjnych petgjna dno (odgakienie typowe z kinety) lub povigj kinety na
ksztattle in-situ montowan w ptaszczu rury karbowanej. Otwér do zamontowavkéadki nalezy wyciaé przy
pomocy specjalnej wyrzynarki. Szczegét wykonanigl st inspekcyjnej pokazano na geniku graficznym.
Zaprojektowane studnie rewizyjne i inspekcyjne pdap mozliwosé kilkucentymetrowej regulacji
wysokaciowej umaliwiajacej w trakcie realizacji dostosowanie wységicstudni do rzdnej terenu.

2.3.2. Studnia rozpezna

Studné rozperzna wykona jako studrg zelbetowvg DN 1200 z phye przykrywcz DN 1440 mm i wlazem
zeliwnym typ cezki D400 bez otwordw (niewentylowany), na zatrzask.

W celu zminimalizowania nieprzyjemnych zapachéw aoygh wydostawé sie ze studni pod wlazem zaleca
sie zastosowawsad foltracyjny biofiltru.

2.3.3. Przepompownigciekow

Przepompownie wykorgaw systemie najazdowym. Zwiezenie przepompowni stanowi plyty przykrywicz
wtopionym witazemzeliwnym typu cezkiego D400 bez otworéw (niewentylowany), na zatkzgpod ktog
zamontowa nalezy piercien odcizajacy.

Szat zasilajica oraz przewody wentylacyjne uné@¢ na granicy pasa drogi.

2.3.3.1. Pompy

Praca pomp — naprzemienna.

Rodzaj rozruchu — bezpedni.

Spos6b montau — stopa sprgajca.

Zasilenie: 400,00 V

2.3.3.2. Sterowanie

Podstawowym zadaniem rozdzielnicy zasitaj — sterowniczej jest bezobstugowe automatyczoehamianie
pomp w zalenosci od poziomusciekéw w pompowni.
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Funkcje rozdzielnicy:

e sterowanie pracpomp: automatyczne lubazne,

e alternacja pracy pomp (zapobieganie nadmiernemywaniu s¢ pomp),
*czasowe zatzanie pomp w przypadku matego naptywu cieczy,

ezaliczenie dwéch pomp co 11 cykl, w celu zkszenia dinienia w rurocigu ttocznym (w przypadku
mozliwos$ci jednoczesnej pracy pomp),

*pomiar poziomuciekdw za pomagsondy hydrostatycznej oraz 2 ptywakow,

* zabezpieczenie pompy przed praca sucho”,

*mozliwos¢ spompowanidciekéw ponkej suchobiegu,

esawaryjne sterowanie pracpomp poprzez dwa wygzniki ptywakowe (w przypadku awarii sondy
hydrostatycznej lub sterownika PLC),

* sygnalizacja optyczno — akustyczna standéw awaryingenazliwo$cia odiaczenia sygnatu akustycznego,
esygnalizacja pracy i awarii pomp,

*op&nienie startu drugiej pompy po powrocie zasilania,

*niejednoczesny start pomp,

*mozliwo$¢ blokowania réwnolegtej pracy pomp,

*mozliwo$¢ ustawienia limitu czasu pracy pomp,

¢ zliczanie czasu pracy i $0i zahczen pomp — realizowane przez sterownik PLC,

*mozliwos¢ awaryjnego zasilenia uktadu z agregatadptwdrczego poprzez wigkdOOVAC 5P,

*podtrzymanie akumulatorowe obwodéw 24VDC;
ekontrola otwarcia rozdzielnicy oraz studni;

*mozliwo$¢ przekazu danych do centralnej dyspozytorni popsiez GPRS — bez wktzenia do istniacego
systemu monitoringu.
Zabezpieczenia szafy sterowniczej:

*zabezpieczenie raicowoprdowe,

*zabezpieczenie przeciwprzepiowe klasy C,

* zabezpieczenie od zanikadi ztej kolejndci faz nap¢cia zasilajacego,

* zabezpieczenie przegeniowe, termiczne silnikow pomp,

*zabezpieczenie nadmiarowaagowe ukfadu sterowania.

Obudowa szafy sterowniczej:

Na rozdzielnice dla pompowni dolirabudove z alucynku z cokolem oraz z podwojnymi drzwianmstopniu
ochrony IP 65. Szafa przystosowana do wkopania.obok

Na wewretrznych drzwiach rozdzielnicy zamontoévgpanel LCD, przelczniki Auto-0-Reka, lampki pracy i
awarii pomp, przekznik Sig€-0-Agregat, gn. 230VAC, wtyka agregatu 400VAC.

Wyposdgenie szafy sterowniczej:

«sterownik mikroprocesorowy PLC z modemem GPRS MI-{llanelem ASTRAADA,

eogranicznik przepk?  kl. C,

ewytacznik r&nicowoprdowy,

* plywakowe sygnalizatory poziomu 2 szt.,
esonda hydrostatyczna,

erozruch bezp&edni, dla mocy 5,5 kW softstart,
* zabezpieczenie nadmlowe ukfadu sterowania,
«czujnik kontroli i zaniku faz CKF,

* przehczniki Auto-0-Reka,

*przehcznik Sig-0-Agregat,

*wyltaczniki silnikowe,

eogrzewanie szafy z termostatem,

*gn. 230VAC,

*wtyka agregatu 400VAC,

e zasilacz 24VDC z modutem UPS,
«akumulator,

«czujniki kontroli otwarcia rozdzielnicy i studni,
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*sygnalizator optyczno —zdiickowy z opcy wytaczenia dwieku,
* przycisk spompowanigciekéw ponkej suchobiegu,
lampki pracy i awarii pomp

2.3.3.3. Zbiornik betonowy 300KN

Zbiorniki przepompowni wykona z elementow betonowych izelbetowych wykonanych z betonu
wibroprasowanego C35/45, wodoszczelnego (W8),akksos¢ do 5%, mrozoodpornego F-, wykonywanych
zgodnie z aprobattechniczi IK oraz spetniaicego wymagania normy PN-EN 1917 lub wykonywanych
zgodnie z aprobatami technieziBDiM oraz ITB.

Zbiornik betonowy mee by posadowiony w trudnych warunkach gruntowo-wodnych.

Ze wzgkdu na duy ciezar wlasny stanowi zbiornik typuezikiego.

Elementy sktadowe zbiornika:

*Dennicazelbetowa (gdy warunki gruntowo wodneda niekorzystne dennica wykonanadzie ze stop
przeciwwyporovy). Dennica jest elementem prefabrykowanym, stagoym monolityczne pakzenie czsci
pionowej orazelbetowej ptyty fundamentowej.

*Dno pompowni samoczyszgz.

*Kregi taczone na felce wg DIN 4034 cz. | i uszczelkigdrykregowe dlasrednicy wewgtrznej DN 1500.
Kregi 3 elementami prefabrykowanymi, betonowymi ze zbrigisnobwodowym.

* Plyta przykrywajca z otworem na wtaz. Plyty glementami prefabrykowanyntielbetowymi.
Charakterystyka eksploatacyjna zbiornikéw

* Szczelné¢ (dzieki odpowiedniemu systemowidzenia segmentéw).

*Przenoszenie dych obcazen w gruncie.

Wyposgenie:

*Wiaz EU 960X960 D40@eliwo sferoidalne

« Antyodorowy kominek rurowy KF 110/3/KO/C stal 1.43(B04)

*Wktadka antysedymentacyjna PE z maeta (1200)

«Drabina do dna CE szer. 300mm stal 1.4307 staD¥.4304L)

*Porecz wysuwana stal 1.4301 (304)

Orurowanie:

Orurowanie i ksztaftki (o grulei scianki min. 2,00 mm ) wewtrz komory wykona ze stali gatunku stal
1.4301 (304), zakixzone kotnierzem normowym. Pozostate elementy wakgak nizej:

Srednica rurocigu ttocznego 80 mm

Srednica kréca pompy 80 mm

Srednica na wyptywie 80 mm

Materiat rur stal 1.4301 (304)
Materiat kotnierzy stal 1.4301 (304)
Typ uszczelnienia r. ttocznego konfix

Materiat uszczelnienia stal 1.4301 (304)
Armatura:

Zawor zwrotny kulowy DN 80 mm (2 szt.)

Zasuwa naowa do zabudowy podziemnej DN 200 mm (1 szt.)
Zasuwa mgkkouszczelkowa DN 80 mm (2 szt.)
Instalacja ptucgca DN 50 mm.

Charakterystyka armatury:

Zawor zwrotny kulowy:

*Wykonanie wg. normy PN-EN 12050-4,

*Dla DN 32-40 paczenia gwintowane wg normy PN-EN ISO 228-%n@nie PN10,

*Dla DN > 40 padczenia kotnierzowe i owiercenie wg normy PN-EN 1:@92ignienie PN10,
* Dlugos¢ zabudowy kr?ka wg normy PN-EN 558,

e Korpus i pokrywa wykonane zeliwa sferoidalnego GJS 400,

¢ Kula wykonana z aluminium nawulkanizowana guMBR (dla srednic DN 50-100 i DN 500) lub zeliwa
sferoidalnego (dla DN 125-400). Twakdgumy jest zoptymalizowana, by zapobiec ugkni kuli w siedzisku,

*Samoczyszery i petno przelotowy, kula obracaesipodczas pracy co eliminuje ryzyko osadzenia
zanieczyszczena kuli,

* Gladki przelot eliminuje ryzyko gromadzenia osad@nie,
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*Ochrona antykorozyjna powtaka baziezywicy epoksydowej, minimum 250 mikron?,
«Kolor pokrycia - niebieski - RAL 5005,

*Sruby kczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewne;.
Zasuwa naowa z obudow do zabudowy doziemnej:

* Zasuwa dwukierunkowa, gdzykotnierzowa z niewznoszym trzpieniem PN10,

* Dhugosé zabudowy wg normy EN 558-1 szer. 20,
*Wykonanie wg. normy: EN 1171,

* Owiercenie zasuwy wg normy PN-EN 1092-Znéenie PN 10,
*Korpus zzeliwa sferoidalnego GJS 400,

* Nz ze stali nierdzewnej 304,

* Trzpien ze stali nierdzewnej 420,

*Ochrona antykorozyjna powtakna baziezywicy epoksydowej, minimum 250 mikron,
«Kolor pokrycia - niebieski - RAL 5005,

* Szczelné¢ w obu kierunkach przeptywu,

*Elementy 4czne ze stali nierdzewnej.
Zasuwa mikkouszczelniana:
*Wykonanie wg. normy EN 1171, EN 1074-1i EN 1074-2,

*Dla DN 32-40 paczenia gwintowane wg normy PN-EN ISO 228-%n@nie PN10,
* Dla DN>40 po#czenia kotnierzowe i owiercenie wg normy PN-EN 1:@92nienie PN10,
* Dlugosé zabudowy kr?ka wg PN-EN 558-1, ser. 14,

e Korpus, pokrywa i klin wykonane z&liwa sferoidalnego GJS 400,
«Klin pokryty EPDM,
*Przelot zasuwy réngrednicy nominalnej na catej diugm,

*Prowadzenie klina o wysokich wi@iwosciach §lizgowych, optymalna konstrukcja zapewniz minimalne
zuzycie i momenty obrotowe zamykania,

*Ochrona antykorozyjna powtaka baziezywicy epoksydowej, minimum 250 mikron?,
«Kolor pokrycia - niebieski - RAL 5005,

*Sruby kczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewne;.

2.4. Przyhcza wodocagowe
Przylcza wykond z rur PE 100 na émienie PN 16 (SDR 11) z zastosowanigednic DN 32 lub DN 40 mm.

2.4.1. Zasuwy do przytzy domowych
Zasuwy do przyczy domowychreliwne - cechy techniczne:
»  cisnienie nominalne PN16
e gladki przelot bez gniazda, bez przeen w korpusie,
« miekkouszczelniajcy klin wykonany z metalu kolorowego, Ms 58 (lubhwrwazne)
e pokryty elastomerem, dopuszczonym do kontaktu zavpdiohg
e Kkorpus i pokrywa wykonanezeliwa min GGG400
e wrzeciono wykonane ze stali nierdzewnej 1.4021 (@wbnowane), z walcowanym
e polerowanym gwintem
e uszczelnienie wrzeciona uszczelkami typu O-ringwregrzne uszczelnienie wrzeciona, uszczelka
zwrotna
* $ruby kczace pokrywe z korpusem wpuszczone i zabezpieczone anmewovs zabezpieczenie
antykorozyjne (wewstrz i zewrytrz) poprzez pokrywanigywica
* epoksydow w technologii fluidyzacyjnej, zapewnige minimalm grubdé warstwy 250 pum,
przyczepnéé min 12 N/mni, odporné¢ na przebicie metagdskrowg 3000 V
e obudowy sztywne lub teleskopowe, zgodnie z fornagdar ofertowym
e zasuwy umgliwiaja monta na opaskach do nawierfceraz wykonania nawierdéepod cknieniem z
gwintem zewstrznym, wewgtrznym oraz z paczeniem typu kielich
» stala nakgtka klina.

2.4.2. Opaski do nawiercania dla rur PE i PCV - dgctechniczne:
e korpus wykonany zeliwa sferoidalnego GGG400
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zabezpieczenie antykorozyjne (weatz i zewratrz) poprzez pokrywaniezywica epoksydow w
technologii fluidyzacyjnej, zapewnige minimalm grubg¢ warstwy 250 pum, przyczepsiomin 12
N/mn?, odpornd¢ na przebicie metagskrowa 3000 V, wytrzymaté¢ powtoki na uderzenia 5 Nm
$ruby, naketki i podktadki wykonane ze stali nierdzewnej A2

uszczelka wykonana z elastomeru dopuszczonegomakta z wod pitna

z odegciem gwintowanym lub kotnierzowym — wg zestawienia

uszczelka wewgtrzna obejmy petna.

Za réwnowazne uznane leda zasuwy i opaski spetniajce ponisze wymogi:
Zasuwy do przyczy domowychzeliwne - cechy techniczne:

cisnienie nominalne PN16

gtadki przelot bez gniazda, bez przeefh w korpusie,

miekkouszczelniajcy klin wykonany z metalu kolorowego, Ms 58 (lubwtowazne)

pokryty elastomerem, dopuszczonym do kontaktu zavpittha

korpus i pokrywa wykonanezeliwa min GGG400

wrzeciono wykonane ze stali nierdzewnej 1.4021 (Gwnowane), z walcowanym

polerowanym gwintem

uszczelnienie wrzeciona uszczelkami typu O-ringwregrzne uszczelnienie wrzeciona, uszczelka
zwrotna

$ruby lczace pokrywe z korpusem wpuszczone i zabezpieczone anmEewows zabezpieczenie
antykorozyjne (wewstrz i zewnytrz) poprzez pokrywanigywica

epoksydow w technologii fluidyzacyjnej, zapewnigie minimalm grubd¢ warstwy 250 um,
przyczepnéé min 12 N/mni, odporné¢ na przebicie metagdskrowg 3000 V

obudowy sztywne lub teleskopowe, zgodnie z fornagar ofertowym

zasuwy umaliwiaja monta na opaskach do nawiefceraz wykonania nawieraepod cinieniem z
gwintem zewstrznym, wewgtrznym oraz z pakczeniem typu kielich

stata nakgtka klina.

Opaski do nawiercania dla rur PE i PCV - cechy mézne:

korpus wykonany zeliwa sferoidalnego GGG400

zabezpieczenie antykorozyjne (weatna i zewratrz) poprzez pokrywaniezywica epoksydow w
technologii fluidyzacyjnej, zapewnigje minimalm grubdi¢ warstwy 250 um, przyczepfiomin 12
N/mn?, odpornd¢ na przebicie metagskrowa 3000 V, wytrzymaté¢ powtoki na uderzenia 5 Nm
$ruby, naketki i podktadki wykonane ze stali nierdzewnej A2

uszczelka wykonana z elastomeru dopuszczonegortakta z wod pitna

z odegciem gwintowanym lub kotnierzowym — wg zestawienia

uszczelka wewgtrzna obejmy petna.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podane zostaty w ST Kod CPV 45000000-7 ,Wymagagolne”.

Do wykonania robot naky stosowa jedynie taki sprt, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu naojgk
wykonywanych rob6t. Spex uzywany do rob6t powinien Ity zgodny z ofe Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typdéw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robét,
zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku bradtalai w takich dokumentach spitzpowinien by
dostosowany do aktualnych warunkéw wykonania robét.

Sprzt stosowany do wykonania robét musi¢bytrzymywany w dobrym stanie i gotose do pracy, oraz
spetnig& normy ochronyrodowiska i przepisy dotyaze jego aytkowania.

Wykonawca powinien dostarczykopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgim do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

4.1 Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podane zostaty w ST Kod CPV 45000008y magania ogolne”.

4.2. Wymagania dotycgce przewozu rur z tworzyw sztucznych
Ze wzgkdu na specyficzne cechy rur nalespeint nast¢pujace dodatkowe wymagania:

rury nalery przewozé wytacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiaymi boczne
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wsporniki o maksymalnym rozstawie 2 m wysgta poza pojazd Kme rur nie mog by¢ diuzsze nk 1
m!

* jezeli przewaone g luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodg/sokdé¢ tadunku nie
powinna przekraczal m,

* podczas transportu rury powinny dyabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowseicz
srodkow transportu jakruby, farcuchy, itp.
Luzno uktadane rury powinny kyzabezpieczone przed zarysowaniem przez pedie tektury
falistej i desek podaauch spinajcy boczneciany skrzyni samochodu,

* podczas transportu rury powinny dyabezpieczone przed zmiapotazenia. Platforma samochodu
powinna by ustawiona w poziomie.
Wedtug istniejcych zalecé przewdz powinien odbywssie przy temperaturze otoczenia -5°C do +30°C.

4.2.1. Transport rur PE

Rury w odcinkach prostych powinna sirzewozé w potazeniu poziomym. Podczas fadowania, roztadowywania i
sktadowania, powinno ei zabezpieczy rury przed uszkodzeniami mechanicznymi. W trakqieac
przetadunkowych nie mma wywa lin stalowych, bezpwednio stykajcych sé z rurami. Rury polietylenowe
zaréwno w odcinkach prostych, jak i w zwojach niegnby¢ zrzucane i przeggane po podia, lecz powinny
by¢ przenoszone.

Rury musz by¢ transportowane samochodami o odpowiedniej dicigdransport rur powinien odbywaie
w taki sposob, by unikgd uszkodzé mechanicznych w trakcie ich zatadunku, przewomeiadunku. Podczas
tadowania i rozliadunku natg uzywa¢ podnénikow widlowych z ptaskimi widtami lub #igu z wyciem
migkkich zawiesi (zabrania gistosowania lin i facuchéw). Rury transportowane luzem zma roztadowé
recznie przy zachowaniu przepiséw prawa doiggeh tego rodzaju prac. Nie wolno rzé@mi przesuwa
rur po podiau.

Powierzchnie tadunkowe pojazdéw przeznaczonychrdosportu rur PE powinny Byrdwne, bez ostrych
krawedzi i wystapcych przedmiotéw. Poszczegblne zwoje czyaki rur naley uktada scisle obok siebie i
zabezpiecz§/ przed przesuwaniem.

4.3. Sktadowanie rur i ksztattek w wazkach lub luzem

Rury i ksztaltki naley w okresie przechowywania chrénprzed bezpé&ednim dziataniem promieniowania
stonecznego i temperatuprzekraczajca 40°C.

Przy diugotrwatym skfadowaniu (kilka miesy lub dhwej) rury powinny by chronione przed dziataniem
$wiatta slonecznego przez przykrycie sktadu plandgékb@rezentowymi lub innym materiatem (np. foli
nieprzezroczysh z PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Kalzapewné cyrkulacg powietrza pod powtak
ochronry aby rury nie nagrzewalyesi nie ulegaty deformaciji.

Oryginalnie zapakowane w#ki rur mazna sktadowé po trzy, jedna na drugiej do wysakd maksymalnej 3 m,
przy czym ramki wazek winny spoczywéna sobie, lane rury lub niepetne wki mozna sktadowé w stosach
na rownym podteu, na podktadkach drewnianych o szeggkanin. 10 cm, grub&i min. 2,5 cm i rozstawie co
1-2 m.

Stosy powinny b§ z boku zabezpieczone przez drewniane wspornikihorawane w odgpach co 1-2 m.
Wysokai¢ uktadania rur w stosy nie powinna przekracZavarstw rur i 1,5 m wysokai.

Rury o ré&nychsrednicach winny b sktadowane ogbnie.

Rury kielichowe uktadakielichami naprzemianlegle lub kolejne warstwy nétk¢ przektadkami drewnianymi.
Stos naley zabezpieczy przed przypadkowym zkzgnieciem sk rury poprzez ograniczenie jego szer&ko
przy pomocy pionowych wspornikow drewnianych zamweaoych w odspach 1+2 m.

4.3.1. Pakowanie rur PE

Rury oérednicach od 25 do 63 mm produkowanevszwojach po 100m, 200m i 3008rednice od 75 do 110
mm produkowaneasw odcinkach prostych po 12m lub w zwojach po 50090m. Pozostale ruryete s na
odcinki po 12m i pakowane w palety obwiedniowe liktadane luzem. Przy dostarczaniu rur w zwojach
$rednica rdzeniadina, na ktory g nawijane, nie powinna ldymniejsza ni 20 srednic zewstrznych rury (min
0,6 m).

Kazda wizka lub zwoj powinny b owiniete tama, uniemdaliwiajaca rozsypanie si wiazki lub rozwinicie
zwoju. Pojedyncze rury, wzki lub zwoje mog by¢ paletyzowane. Kice rur powinny b§ zabezpieczone
z&lepkami odpowiednimi do danéjednicy rury. Zalecane jest pakowanie pojedyncayeh wiazek i zwoi w
rekawy foliowe, lub owijanie fok.

Do kazdego opakowania powinna dyofaczona informacja zawiergja co najmniej nagbujace dane:

e nazwe i symbol wyrobu,

e nazwa i adres zaktadu produkcyjnego,
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e ilos¢ mrury,

e numer Aprobaty Technicznej np. ITB AT-15-8194/2011,

« numer i dag wystawienia krajowej deklaracji zgodiud,

e znak budowlany.

Spos6b oznakowania wyrobéw znakiem budowlanym piewirbyt zgodny z rozpomgzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprasp@sobu deklarowania zgodaowyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.rl198/2004, poz. 2041 z pdiejszymi zmianami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania rob6t podane zostaty w 8@ ®PV 45000000-7 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot
Przed przysipieniem do montal sieci wodocigowej naley:

* dokon& geodezyjnego wytyczenia trasy rurgi,
* wykona& wykopy z umocnieniem ickcian zgodnie z PN-B-10736:1999,

* obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robdtgtawowych (w przypadku wyslienia
wysokiego poziomu wéd gruntowych lub opadowych),

* przygotowd podtaze pod rurocig zgodnie z dokumentagj

5.3. Montaz ruroci agoéw

Nalezy stosowé si¢ do zalecé normy PN-ENV 1046 —,Systemy przewoddw rurowychwpizyw sztucznych—
Systemy poza konstrukcjami budynkéw przeznaczongrgesytania wody lubciekow — Praktyka instalowania
nad ziema i pod ziemy”. Zalecany montarur zgodny z DTR Producenta.

5.4. Uzbrojenie sieci wodoaigowej

Uzbrojenie sieci wodoggowej montuje s w studzienkach (komorach) wodagowych lub bezp&ednio w
gruncie.

Powszechnie stosowana jest armattebiwna. W sieciach wodogjowych z tworzyw sztucznych me mieg
zastosowanie tele armatura z tworzywa sztucznego.

Tworzywo, z ktérego wykonano kadtub armatury z odyoicem lub kielichem zgrzewanym elektrooporowo
powinno spetni@wymagania PN-EN 12201-1.

Uszczelnienia elastomerowe zgodne z PN-EN 681-581ib2.

Armature nalezry taczy¢ zgodnie z wytycznymi podanymi przez producenta.

Ogledziny. Powierzchnie wevgtrzne i zewetrzne armatury powinny liygtadkie, czyste, pozbawione poréw,
wgtebien i innych wad powierzchniowych w stopniu uniediwiajacym spetnienie wymaganiniejszej normy.
Konstrukcja armatury powinna bytaka, aby podczas mounta taczenia jej z rur lub innym elementem nie
nastpito przemieszczenie uzwdielektrycznych lub uszczelnie

W czasie wykonywania robdt moatavych sieci wodoeigowych naley scisle przestrzegainstrukcji i zalecé
producentéw wszystkich materiatléw zastosowanyckckddudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogoélne zasady kontroli jakoi robét podane zostaty w ST Kod CPV 45000000-7 \Algamia ogdine pkt 6.
Kontrole wykonania sieci wodoagjowej naley przeprowadzi zgodnie z zaleceniami oltenymi w zeszycie
nr 3 Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru $ié&docagowych pkt 6 Kontrola i badania przy
odbiorze.
Szczegdla uwag: nalery zwrdcic na ocen prawidtowdci wykonania patczei zgrzewanych.
Ocere t¢ nalezy przeprowadzi w oparciu 0 hagpujace kryteria:
* zgrubienie zgrzewane powinnodgbustronnie madiwie okragto uksztattowane,
* powierzchnia zgrubienia powinnadgtadka,
* rowek midzy wyptywkami nie powinien hyyzagkbiony poniej zewretrznych powierzchnigczonych
elementow,
* przesungcie scianek gczonych rur nie powinno przekra€zi0% grubéci scianki rury,
e catkowita szerok& wypltywek powinna by wieksza od zera i nie powinna przekraczasartaci
okreslonych przez producenta rur i ksztattek.
Ocere jakasci polaczenia zgrzewanego maa wykong za pomog urzadzea pomiarowych z doktadrgia 0,5
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mm.

W celu sprawdzenia szczekwodi wytrzymataci polaczen przewodu naley przeprowadzi prébe szczelnéci.
Préby szczelnii nalezy wykonywa dla kolejnych odbieranych odcinkéw przewodu, adezadanie inwestora
lub wzytkownika naley rowniez przeprowadz proke szczelnéci catlego przewodu.

Zaleca st przeprowadza proke cisnieniowa hydrauliczi jednake w przepadkach uzasadnionych vegagimi
techniczno-ekonomicznymi mna stosowéproke pneumatycza

Spos6b przeprowadzania i petny zakres wymammgiazany z prébami szczeléw s3 podane w normie PN-B
10725:1997.

Niezaleznie od wymaga okreslonych w normie przed przygiieniem do przeprowadzenia préby szczétho
nalezy zachowa nasgpujace warunki:

* ewentualne wymagania inwestora azéne z prolp powinny by jasno okrélone w projekcie albo w
szczegotowej specyfikacji technicznej SST,
* odcinki poddawane probie szczedob mogy mie¢ diugas¢ ok. 300 m w przypadku wykopow o

$cianach umocnionych lub ok. 600 m przy wykopactumecnionych ze skarpami. Wszystkiacda
powinny by odkryte oraz w petni widoczne i dephe,

* odcinek przewodu powinien Byna calej swojej diugmi stabilny, zabezpieczony przed wszelkimi
przemieszczeniami. Wykonana doktadnie obsypka,vpidena podporach lub w kanatach zbiorczych
powinien mi€ trwale zamocowania wraz z umocnienierczy,

* wszelkie odgaizienia od przewodu powinny bgamknéte,

¢ profil przewodu powinien umdiwia¢ jego odpowietrzenie i odwodnienie a agizenia odpowietrzage
powinny by zainstalowane w najwgzych punktach badanego odcinka,

* naley sprawdzt wizualnie wszystkie badane pokenia,

* W czasie przeprowadzania proby szczéthaalery w szczegoélnéci przestrzega nastpujacych
warunkow,

e przewdd nie mezne by nastoneczniony, a zintemperatura jego powierzchni zeynznej nie mae
by¢ nizsza nt 1°C,

* napeltnianie przewodu powinno odbyise powoli od nkszego punktu,

* temperatura wody wykorzystywanej przy prébign@nia nie powinna przekraaza0°C,

* po catkowitym napetnieniu wad odpowietrzeniu przewodu nalego pozostawi na 20 godzin w celu

ustabilizowania. Po ustabilizowaniwe girébnego @nienia wody w przewodzie naig przez okres 30
minut sprawdzéjego poziom.

Wynik préby szczelniei uznaje st za pozytywny, gdy nie nagit w tym czasie spadek étiienia poniej
wartasci cisnienia prébnego.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podane zostaty w ST®®W 45000000-7 Wymagania ogolne pkt 7.

7.1. Jednostki i zasady obmiaru rob6t
Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonanych robét, zgodnie z dodmtacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2.1. Jednostki i zasady obmiaru rob6t tymczasowiic

Robotami tymczasowymi przy momta sieci wodocigowych g roboty ziemne (wykopy) umochienia ich
pionowychécian, wykonanie podi@ pod rurocigi oraz zasypanie z zeggczeniem gruntu. Zasady obmiaru
tych robdt naley przyjac takie same jak dla rob6t ziemnych cftome w odpowiednich katalogach.
Jednostkami obmiarwys

e wykopy i zasypka m,
* umocnienigician wykopéw nf,
* wykonanie podtea m? (lub m?i grubg¢ warstwy w m).
7.2.2. Jednostki i zasady obmiaru rob6t podstawowc
Obmiaru robét podstawowych sieci i pragty wodocagowych (w przypadku wyceny robot w oparciu o KNR

2-18 wydany przez Ministerstwo Gospodarki Przestneg i Budownictwa) dokonuje iz uwzgkdnieniem
podziatu na:
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usytuowanie sieci wodaogjowej w midgcie lub poza granicami miasta,

rodzaj wykopu dcianach pionowych lub skarpowych,

gtebokas¢ posadowienia ruroagu liczac od powierzchni terenu,

poziom wody gruntowej.

Dtugos¢ rurocagdéw na odcinkach prostych mierzy sizdtuz ich osi hcznie z ksztattkami w metrach wedtug
rodzajow rur isrednic. Luki w rurocigach mierzy i po ich zewaetrznej stronie.

Armature tworzaca okreslony wezet oblicza si kompletach.

W przypadku wyceny robét w oparciu 0 KNNR nr 4 KNR 2-18 wydany przez WACETOB-PZITB obmiaru
robét podstawowych sieci i pragizy wodocagowych dokonuje giw zaleznosci od:
* rodzaju wykopu dcianach pionowych lub skarpowych,

* gfebokasci posadowienia ruroggu liczac od powierzchni terenu,
e poziomu wody gruntowe;.
Dhugos¢ rurocagdw na odcinkach prostych mierzy sizdiuz ich osi w metrach wedtug rodzajow rusrednic.
Ksztaltki oblicza si w sztukach z podziatem seednice.
Pokczenia zgrzewane oblicza sv sztukach z podziatem seednice zgrzewanych elementéw.
Armature tworzaca okreslony wezet oblicza si w kompletach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST Kod CP\W08B00-7 ,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.1. Badania przy odbiorze

Badania odbiorowe przewodéw sieci wodggiwych zalene s od rodzaju odbioru technicznego robot.
Odbiory techniczne robét skladagie z odbioru technicznego gxiowego dla robét zanikagych i odbioru
technicznego kiicowego po zakixzeniu budowy.

Badania przy odbiorze powinny bygodne z wymaganiami PN-B 10725:1997.

8.2. Odbidr techniczny cesciowy
Badania przy odbiorze technicznynegz@owym polegaj na:
* Zzbadaniu zgodngi usytuowania przewodu z dokumentadpopuszczalne odchylenie w planie osi
przewodu od osi wytyczonej nie powinno przekr&d2@ m,

¢ zbadaniu prawidiowszi wykonania zgrzewow,
¢ zbadaniu usytuowania blokéw oporowych w miejscastalonych w dokumentaciji,
* zbadaniu przez ogliziny zabezpieczeprzed przemieszczeniem przewodu w rurze ochronnej

* zbadaniu podiza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia Wgroft przypadku naruszenia
podiaza naturalnego sposob jego zszrzenia powinien liyuzgodniony z projektantem lub nadzorem,

¢ zbadaniu podiza wzmocnionego przez sprawdzenie jego géobiaodzaju, zgodnie z dokumentagj

¢ zbadaniu materiatu ziemnegaytego do podsypki i obsypki przewodu, ktéry powmiey drobny i
$rednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat teowinien byt zagszczony,

* zbadaniu szczeldoi przewodu. Badanie szczekwd nalery przeprowadz zgodnie z PN-B
10725:1997.

Wyniki badar powinny by wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokoterdhyr szczelnéci przewodu,
inwentaryzacj geodezyja (dopuszcza si inwentaryzagj szkicows) oraz certyfikatami i deklaracjami
zgodndci z polskimi normami i aprobatami technicznymifyacymi rur i armatury, jest przedtony podczas
spisywania protokotu odbioru technicznego, lubsciowego (zadcznik 1), ktéry stanowi podstando decyzji o
mozliwosci zasypywania odebranego odcinka przewodu sieciogiagowej. Wymagane jest ta& dokonanie
wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru téchmego cgsciowego.
Kierownik budowy jest zobowrany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlaney pdbiorze technicznym
czesciowym przewodu wodoggowego, zgtosi inwestorowi do odbioru roboty ulegag zakryciu, zapewdi
dokonanie proby i sprawdzenia przewodu, zapéwgeodezyja inwentaryzag przewodu, przygotowa
dokumentagj powykonawcaz.

8.3. Odbidr techniczny kaicowy
Badania przy odbiorze technicznymikowym polegaj na:

¢ zbadaniu zgodnigi stanu faktycznego i inwentaryzacji geodezyjndpkumentagj technicza,
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¢ zbadaniu protokotdw odbioru: proby szczeicip wynikéw bada bakteriologicznych oraz wynikéw
stopnia

* zagsszczenia gruntu zasypki wykopu,

* zbadaniu rozstawu armatury i jej dziatania,

¢ zbadaniu szczeldoi komor i studni wodoaigowych, szczegélnie przy prZejach rurocigéw przez
$ciany.
Wyniki bada powinny by wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokotantbioréw technicznych
czesciowych przewodu wodoagjowego (zajcznik 1), projektem z wprowadzonymi zmianami podchadowy,
wynikami bada bakteriologicznych, wynikami badastopnia zagszczenia gruntu zasypki wykopu i
inwentaryzacj geodezyja jest przediaony podczas spisywania protokotu odbioru technigenkaicowego
(zakcznik 2), na podstawie ktorego przekazuje siwestorowi wykonany przewdd sieci wodggowe;.
Konieczne jest tate dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonamibioru technicznego keowego.
Teren po budowie przewodu wodagdbwego powinien b§doprowadzony do pierwotnego stanu.
Kierownik budowy jest zobowkany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy Prawdoiane, przy odbiorze
koncowym zlazy¢ oswiadczenia:
* 0 wykonaniu przewodu wodagiowego zgodnie z dokumentagrojektows, warunkami pozwolenia
na budow i warunkami technicznymi wykonania i odbioru (wntyzgodnie z powofanymi w
warunkach przepisami i polskimi normami),

* 0 doprowadzeniu do nalgtego stanu i pordku terenu budowy, a tak w razie korzystania z ulicy i
sasiadupcej z budow nieruchoméci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w ST Kod CPV 45000000-7 Wymagania ogpkie9.

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnéé

Rozliczenie rob6t montawych sieci wodoeigowych z tworzyw sztucznych me by dokonane jednorazowo
po wykonaniu pelnego zakresu rob6t i ichnkowym odbiorze lub etapami okienymi w umowie, po
dokonaniu odbioréw eZciowych robét.

Ostateczne rozliczenie umowy paeuaizy zamawiagicym a wykonawg naseépuje po dokonaniu odbioru
koncowego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatsé wykonanego i odebranego zakresu robd6t stanowio#é@rych robot
obliczona na podstawie:
* okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmsych i ilosci robét potwierdzonych
przez zamawiagego lub

* ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za olamy zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczattoobejmugce roboty montzowe sieci wodogigowych
Z tworzyw sztucznych uwzelniaja;

e przygotowanie stanowiska roboczego,

e dostarczenie materiatéw, nadzi i sprztu,

e obstlug sprztu nieposiadagcego etatowej obstugi,

e przenoszenie poecznych uradzen i sprztu w miak postpu robot,

e wykonanie rob6t ziemnych,

e monta rurocihgdéw i armatury,

e wykonanie préb gnieniowych,

e usunkcie wad i usterek powstatych w czasie wykonywanlzot,

e doprowadzenie terenu po budowie przewodéw wagdmsivych do stanu pierwotnego.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
9.3.1. Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgsizacii ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuje:

* opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi insfgumi projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, oraz jego aktualizacgtosownie do pogbu robot,

* ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z zatwierdzonym projektem orgaaijiz
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ruchu i wymaganiami bezpiearstwa ruchu,
* oplaty za zajcia terenu,
e przygotowanie terenu,
¢ konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

* tymczasow przebudow urzadzer obcych.
9.3.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i orgaizacji ruchu
Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizasghu obejmuje:

* oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i ugoiei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych,
barier iswiatet,

* utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

9.3.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i orgaiiezacji ruchu
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:
* usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakafya
e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.3.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazddw, przejazdéw i organizacji ruchu
Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéwzpjazddw i organizacji ruchu ponosi Zamawigj

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy i rozporadzenia
Okreslone w p-cie 10.1. ST-00.

10.2. Normy
* PN-EN 1074-1:2002 Armatura wodagbwa. Wymaganiaaytkowe i badania sprawdzgge. Czs¢ 1:
Wymagania ogolne
* PN-EN 1074-2:2002 Armatura wodagowa. Wymagania aytkowe i badania sprawdzae. Czs¢ 2:
Armatura zaporowa

* PN-EN 1074-3:2002 Armatura wodagbwa. Wymaganiaaytkowe i badania sprawdzge. Czs¢ 3:
Armatura zwrotna

* PN-EN 1074-4:2002 Armatura wodagbwa. Wymaganiaaytkowe i badania sprawdzge. Czs¢ 4:
Zawory napowietrzajo-odpowietrzajce

* PN-EN 1074-5:2002 Armatura wodagowa. Wymagania aytkowe i badania sprawdzae. Czs¢ 5:
Armatura regulujca

* PN-EN 681-1:2002 Uszczelnienia z elastomerow. Wyanagmateriatowe dotygze uszczelek atzy
rur wodociggowych i odwadniajcych. Czs¢ 1: Guma

* PN-EN 681-2:2002 Uszczelnienia z elastomerow. Whanagmateriatowe dotygeze uszczelek zezy
rur wodocagowych i odwadniajcych. Czs¢ 2: Elastomery termoplastyczne

* PN-EN 12201-1:2004 Systemy przewoddéw rurowych zriww sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). C&¢ 1: Wymagania ogélne

¢ PN-EN 12201-2:2004 Systemy przewodow rurowych zriyw sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). C&¢ 2: Rury

* PN-EN 12201-3:2004 Systemy przewoddéw rurowych zriww sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). C&¢ 3: Ksztattki

e PN-EN 12201-4:2004 Systemy przewodow rurowych zriyw sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). C&¢ 4: Armatura

¢ PN-EN 12201-5:2004 Systemy przewodow rurowych zriyw sztucznych do przesyflania wody.
Polietylen (PE). Cg¢ 5: Przydatné do stosowania w systemie

* PN-EN 1452-1:2000 Systemy przewodowe 2z tworzyw cztych. Systemy przewodowe z
niezmikczonego polichlorku winylu (PVC-U) do przesytamady. Wymagania ogdlne

* PN-EN 1452-2:2000 Systemy przewodowe 2z tworzyw cztych. Systemy przewodowe z
niezmkkczonego polichlorku winylu (PVC-U) do przesytamiady. Rury

* PN-EN 1452-3:2000 Systemy przewodowe z tworzyw cztych. Systemy przewodowe z
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niezmekczonego
¢ polichlorku winylu (PVC-U) do przesytania wody. Kaitki

e 16. PN-EN 1452-4:2000 Systemy przewodowe z tworzztucznych. Systemy przewodowe z
niezmekczonego polichlorku winylu (PVC-U) do przesylaniody. Zawory i wyposzenie
pomocnhicze

* PN-EN 1452-5:2000 Systemy przewodowe 2z tworzyw cztych. Systemy przewodowe z
niezmekczonego polichlorku winylu (PVC-U) do przesylaniaody. Przydatné& do stosowania w
systemie

* PN-B-10725:1997 Wodosaii. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania
* PN-87/B-01060 Siewodocagowa zewntrzna. Obiekty i elementy wyposenia. Terminologia.

* PN-B-10736:1999 Wykopy otwarte dla przewodéw wodgoivych i kanalizacyjnych. Warunki
techniczne wykonania.

¢ PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bgrgmie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

* PN-89/M-74091 Armatura przemystowa. Hydranty nanigie na cinienie nominalne 1 MPa.
* PN-89/M-74092 Armatura przemystowa. Hydranty podrie na cinienie nominalne 1 MPa.
* PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczankxajenia na przewodach wodagowych.
* PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztuczny8&prawdzanie wymiarow.

* PN-EN 805:2002 Zaopatrzenie w wodNymagania dotyere systemoéw zewtrznych i ich czsci
sktadowych.

10.3. Inne dokumenty
*  Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Wodgowych zeszyt 3 COBRTI INSTAL
* Instrukcja Projektowa, Monta i Uktadania rur PVC-U i PE . GAMRAT.
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikaci wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét zagdanych z
rozbiorka nawierzchni przy realizacji zadania inwestycyjnegosslonego w p-kcie 1.3.ST-00.”".

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rozkid@ementéw drogowych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaBjobét wymienionych w p.1.1. Pomimo prowadzenia
zabudowy rur w systemie przewiertu horyzontalnegatypuje konieczn& dokonania punktowej rozbiérki
elementéw drogowych w postaci jezdni asfaltowegtkbbetonowej czy nawierzchni ulepszonej ttuczniem
Sposo6b wykonania robét w tych miejscach sla@onizsza specyfikacja.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacph Techniczm

1.3.1. Roboty podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia Robot zwmanych z rozbiork i
wywozem:

. Mechaniczna rozhiérka podbudowy z kruszywa tamanego

. Mechaniczna rozhiérka podbudowy betonowej,

. Mechaniczna rozbiérka podbudowy z mas mineralnoritznych,

. Mechaniczna rozhiérka nawierzchni z mas mineralitwaticznych,

. Mechaniczna rozhiérka nawierzchni z ttucznia kamego izwiru,

. Mechaniczna igczna rozbidrka nawierzchni z ptyt drogowych betopolwszéciokatnych

. grubdici 15cm typu ,trylinka”,

. Mechaniczna rozbiérka nawierzchni z ptyt betonowiygu Yomb, MON lub ptyt aurowych,
. Mechaniczna rozbiérka nawierzchni betonowych,

. Reczne rozebranie nawierzchni z betonowych piyt ciianimych,

. Reczne rozebranie kraymikow i taw oraz obrzey betonowych,

. Reczne rozebranie nawierzchni z brukowca,

. Reczne rozebranie nawierzchni z kostki brukowej,

. Reczna i mechaniczna rozbiorka ogrofiizg@rzepustow,

. Wywiezienie gruzu bitumicznego i betonowego z terbndowy wraz z optatami za sktadowanie.

1.3.2 Prace towarzysgce i Roboty tymczasowe

Do wykonania Robét podstawowych opisanych w nigigj$Specyfikacji Technicznej niegtine jest wykonanie
prac towarzyszych i Robét tymczasowych. Wyszczegodlnienie i opigc towarzyszych i Robét
tymczasowych wymieniony zostat w ST-00.00 ,,Ogoingnvagania wykonania i odbioru Robot”.

1.4. Nazwy i kody Robat obgtych przedmiotem zamowienia

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszemapletnych obiektéw budowlanych lub
ich czsci oraz roboty w zakresie dgnierii sciekowej i wodnej

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy ragder, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnik&lei, wyrdwnywanie terenu

45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundaowegmia oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég

45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog

45233222-1 Roboty w zakresie chodnikéw

1.5. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okigenia w niniejszej specyfikacjiaszgodne z obowgizujacymi normami i Specyfikagj ST-
00"Wymagania Ogolne

1.6. Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdtjakosci i zgodndci z Dokumentagj Projektova,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektoadzoru. Wymagania ogolne dotyoz robét § podane
w Specyfikacji ST-00"Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY

2.1. Materiat z rozbidrek

State skiadowanie gruzu na odktad nglerealizowa w wydzielonym miejscu, wskazanym przez Wykonawc
zaakceptowanym przezAyniera. Zaktada giodzysk co najmniej;

- 60% materiatow z rozbiérki chodnikdw z plytek dmikowych betonowych o rozmiarach 35x35,

— 80% materiatow z rozbiérki chodnikdw z plytek dmikowych betonowych o rozmiarach 50x50,

— 80% kostki betonowej, kraagmikéw, ptyt YOMB, MON

- 90% obrzey,

- 100% odzysku z kostki typu ,trylinka”.

2.2. Skladowanie materiatow

Miejsce na czasowy odklad urobku wyznacza Wykonawgadnie z zatwierdzonym przezzjymiera projektem
organizacji Robét, przy czym miejsce takie niezmanajdowa sie w klinie odtamu wykopu oraz musi spetéia
wszystkie warunki jakie wymieniono wgj dla statego sktadowania urobku.

3. SPRZET

Warunki ogolne dotyae wywania sprztu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wymaganiom zawartym w Programie
Zapewnienia Jakioi zaakceptowanym przezzyniera.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spy, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych Robét, zaréwno w miejscu tych Rolek,i tez przy wykonywaniu czynnii
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatéw, spetu itp. Sprzt uzywany przez
Wykonawe powinien uzyské akceptagj Inzyniera.

Wszystkie rodzaje Robét opisywanych w niniejszeicsffikacii tj. Roboty rozbiérkowe, Roboty ziemne,
szalowania, naley wykona przy wyciu sprztu zaakceptowanego przezymiera.

Do wykonania Robot zwrzanych z rozbiérk elementow drog mie by wykorzystany sprg podany

ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

. - frezarki,

. - ladowarki,

. - zurawie samochodowe,
. - samochody ezarowe,

. — zrywarki,

. - mioty pneumatyczne,

. - pity mechaniczne,

. — koparki.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne".

Wykonawca ma obowkek zorganizowania transportu z uwedglieniem wymogoéw bezpieczstwa, zarbwno
w obrbie pasa Robdt, jak i poza ninfirodki transportowe, poruszaie sé po drogach powinny spetria
odpowiednie wymagania w zakresie parametréw chargktipcych pojazdy, w szczeg6lég w odniesieniu do
gabarytéw i obeizenia na é. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wypike z niedotrzymania
wymienionych powyej warunkéw obejzaja Wykonawe.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkdéw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie
na jak@¢ wykonywanych Robot i jakd drég po ktérych poruszagie.

Materiat z rozbiorki mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Rob6t

Ogolne warunki wykonania Robét podano w ST-00. ,f[@gdvymagania wykonania i odbioru Robot”.
Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji Program Robdét uwetdptiajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane Roboty zwrzane z wykonywaniem Robot rozbidrkowych. Programwip@én by
sporadzony przez Wykonawczgodnie z odpowiednimi normami i zawiéraszystkie niezédne elementy
Rob6t zwazane z wykonaniem zakresu Robét zawartych w nimegjSpecyfikacji Technicznej.

5.2. Szczegdtowe warunki wykonania Robét rozbiérkoych

Roboty rozbiorkowe elementéw drég obejmuusungcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenéaajojektova lub wskazanych przez igniera.
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Roboty rozbidrkowe nafy wykonywa mechanicznie igcznie.

Przed przysipieniem do prac rozbiérkowych nale zamkra¢ ulice aktualnie przeznaczando Robét, przy
jednoczesnej realizacji projektu ,Organizacji ructauczas budowy".

Gruz z rozhiérki nawierzchni i podbudowy drogowajishby¢ rozdrobniony w taki sposéb, aby jego usuwanie
nie uszkodzito istnigcych sieci uzbrojenia podziemnego, ktéry wmglezlokalizowa pod nadzorem ich
Uzytkownika. Zaladunek i wywdz gruzu musi dyorganizowany w taki spos6b aby nie zagla to
istniefacym liniom napowietrznym elektrycznym i teletecharigm.

Elementy i materialy, ktore stagic wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementow dragajdupce st w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny biymczasowo zabezpieczone.

W szczegdlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuvesiv nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujes siykonania wykopdw drogowych nale wypetni, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgago terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1. Wymagania ogolne

Ogolne zasady dotyaee kontroli jakéci podane sw Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdine
Kontrola jakdci wykonanych robét édzie dokonywana poprzez poréwnanie wykonanych rabéarunkami
technicznymi

Sprawdzeniu podlegaeda:

» Spadki poprzeczne i pocine

» Grubdci warstw podbudowy i nawierzchni

> Jaka¢ uzytych materiatow

> Wielkos¢ nieréwngci i spadkéw

Wykonawca przedstawi Inspektorowi wszystkie badanéesty,, potwierdzage, ze spetniag one warunki
techniczne wymagane przez améne normy

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady dotyaze obmiaru podane sv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlnkdnostki
pomiarowe g nastpujace:
m krawezniki

m? Warstwy podbudowy, nawierzchnie

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady dotygze odbiorow podaneasv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdina/
czasie odbioru rob6t powinny zoétdostarczone nagiujace dokumenty:
v' protokoty odbioru robét drogowych u zadecow drég;
v' dokumenty (certyfikaty) dotyaze jakdci wbudowanych materiatéw dostarczane przez ich

dostawcow
v' protokoty bada: betonu;
v' inwentaryzacja geodezyjna.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finabegny rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu

v do ich jakdci i kompletndci oraz zgodnéci z dokumentami kontraktowymi, w tym zgodedz
v warunkami niniejszej ST w powzaniu z wykonaniem rob6t budowlano-mamwych oraz
odtworzeniem

v nawierzchni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Wymagania ogolne
Wymagania zawarteasv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdine

9.2. Opis sposobu rozliczenia Robot

Podstaw ptatngci stanowi wykonanie 1m2 rozhbiorki nawierzchni §eznie z podbudowy.

Platng¢ za wykonanie 1m2 rozbiérki nawierzchni fetnie z podbudow) zgodnie ze Specyfikacjami
Technicznymi i DokumentagjProjektove zawiera rownig:

. koszt Rob6t tymczasowych i prac towarzyszch,
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. koszt wyznaczenia powierzchni przeznaczonej doidoki

. koszt rozebrania nawierzchni i podbudowy,

. koszt ecznego lub mechanicznego wytamania (rozebraniajeraehni i podbudowy,

. koszt zaladunku i wywiezienia materiatdw z rozbiorkraz z obowizujacymi optatami za
sktadowanie,

. koszt wyréwnania i zggzczenia podim oraz uporgdkowanie terenu rozbiérki,

. koszt utylizacji odpadéw.

9.3. Opis sposobu rozliczenia Rob6t tymczasowyclpiac towarzyszcych.

Koszty Robot tymczasowych i prac towarzyszech ponosi Wykonawca, koszty te powinny lwvzgkednione w
Cenie Kontraktowe;j.

W przypadku braku w Przedmiarze Rob6t indywidualpegycji obejmujcej zakresem Roboty tymczasowe i
prace towarzyse (zgodnie z podstamptatndci) koszty tych Robét winny kiyroztozone proporcjonalnie we
wszystkich pozycjach Przedmiaru Robét. Uznagevedwczas,ze wszelkie koszty zwrkane z wypetnieniem

wymaga w zakresie Robét tymczasowych i prac towarzggeh nie podlegaj odrebnej zaptacie i &
uwzgkdnione w Cenie Kontraktowe;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10. 1. Normy
* PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacy wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robdét zsganych z
odtworzeniem nawierzchni przy realizacji zadanisdgstycyjnegookrdonego w p-kcie 1.1. ST-00

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru odtwemia nawierzchni drogowych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji Rob6t wymienionych w p.1.1.

Odtworzenia naley dokon& w miejscach uszkodzonej nawierzchni celem przyends terenu budowy do
stanu pierwotnego. Do odbudowy stoséwzateriat tasamy jak wykonana nawierzchnia.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacph Techniczm

1.3.1. Roboty podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia Robét zménych z odtworzeniem i
napravg nawierzchni drogowych i chodnikéw w zakresie wskazm w projektach i ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia Robét zmanych z odtworzeniem
nawierzchni:

. odtworzenie nawierzchni z mas mineralno-bitumicinfwtacznie z podbudow,

. odtworzenia nawierzchni z frezu asfaltowegoafa@hie z podbudow,

. odtworzenie nawierzchni betonowej gatnie z podbudowy,

. odtworzenie nawierzchni z piyt betonowych typu MOMOMB, plyt azurowych (whcznie z
podbudova),

. odtworzenie nawierzchmiwirowej (wiacznie z podbudowy,

. odtworzenie nawierzchni z ttucznia kamiennega¢zhie z podbudow,

. odtworzenie nawierzchni z trylinki (a¢znie z podbudow,

. odtworzenie i wykonanie nawierzchni z kostki brulepwetonowej (wdcznie z podbudosy,

. odtworzenie nawierzchni gruntowej,

. odtworzenie i wykonanie chodnikow (aeiznie z podbudoyy,

. odtworzenie i wykonanie obrzg betonowych,

. odtworzenie i wykonanie kraanikéw betonowych (wfcznie z tavii betonova)

1.3.2 Prace towarzysgce i Roboty tymczasowe

Do wykonania Robét podstawowych opisanych w nigigj$Specyfikacji Technicznej niegtine jest wykonanie
prac towarzyszych i Robét tymczasowych. Wyszczegodlnienie i opgc towarzyszych i Robot
tymczasowych wymieniony zostat w ST-00.00 ,Ogdéingnvagania wykonania i odbioru Robét”.

1.4. Nazwy i kody Robat obgtych przedmiotem zamowienia

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszemaplatnych obiektéw budowlanych lub
ich czsci oraz roboty w zakresie dgnierii sciekowej i wodnej

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy raggaer, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnik&lei, wyréwnywanie terenu

45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundaowegmia oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég

45233320-8 Fundamentowanie drég

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce Robot
Podstawowe okigenia w niniejszej specyfikacjiaszgodne z obowgizujacymi normami i Specyfikagj ST-
00"Wymagania Ogolne

1.6. Okreslenia podstawowe
Okreilenia podane w niniejszej STq zgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami, postanowieniami
Kontraktu oraz okrdeniami zawartymi w Specyfikacji ST-00"Wymaganigdne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST-00. ,Wymagania
Ogolne”.
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Materiaty wyte do budowy powinny spetriavarunki okrélone w odpowiednich normach przedmiotowych, a
w przypadku braku normy powinny odpowigdaarunkom technicznym wytwérni lub innym umownym
warunkom.

2.2. Materiaty do odbudowy warstw podbudowy

Do odtworzenia podbudowy istnaglych nawierzchni, innych ai gruntowe nalgy stosow& kruszywa
stabilizowane mechanicznie zgodne z npIPN-S-06102:1997, chudy beton i/lub beton asfaltewzaleznosci
od wymaga zawartych w Dokumentacji Projektowej lub polédezyniera.

2.3. Kruszywa stabilizowane mechanicznie

Kruszywo famane powinno Byuzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnagdkéamieni narzutowych i
otoczakéw albo ziarnwiru wiekszych od 8mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie pwoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

Do ulepszania whkgiwosci kruszyw stosuje i

e cement portlandzki,

*  wapno,

. popioty lotne,

e zuzel granulowany.

Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanenayzednych efektéw ulepszania kruszywa
i po zaakceptowaniu przezzyniera.

2.4. Tluczar kamienny
W przypadku dotychczasowej nawierzchni ttuczniowvggrzy kategorii obcizenia ruchem bardzo lekkim i
lekkim maze by stosowany tluczekamienny zgodnie z norgrPN-S-96023:1984.

2.5. Mieszanki mineralno-bitumiczne
Stosowane na wykonanie goérnej warstwy podbudowylzigoz normg PN-S-96025:2000.
Nawierzchnia ma bywykonana z masy asfaltowej o parametrach jakutthu KR1-2.

2.6. Kruszywo z rozbiérki dotychczasowej warstwy
Kruszywo z rozbioérki dotychczasowej warstwy redoy wykorzystane, o ile spetnia wymagania, byto
selektywnie sktadowane i nie zostalo zanieczyszezon

2.7. Materiaty do odbudowy warstw jezdnych

2.7.1. Obramowanie nawierzchni drég

Do odtworzenia obramowania jezdni ma wy¢ krawezniki z rozbiorki o ile nie g zniszczone lub uszkodzone.
Krawezniki wymieniane winny spetnéawymagania normy PN-B-11213:1997.

Krawezniki betonowe

Wymagania techniczne

Wymiary kraweznikdw betonowych: wysokd 30cm; szerok& u podstawy 15cm; na szeragkd gérnej
powierzchnigsciecie ok. 3cm (z wyokigleniem punktu zatamania) na wyseékol2cm od gory.

Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikbw betonowych powinny liybez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny kydwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01.

Beton i jego skladniki

Beton do produkcji kragznikéw

Do produkcji krawgznikbw nalery stosowdé beton wg PN-EN 206-1:2003, klasy niezsiej ni C25/30. W
przypadku wykonywania kragnikow beton powinien charakteryzoivsie:

. nasikliwoscia, poniej 4%,

e  dcieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: do 3mm, dlardat 2: do 4mm,

. mrozoodpornécia i wodoszczelnécia.

Cement

. Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezszej niz “32,5” wg PN-B-
19701. Przechowywanie cementu powinné bgodne z BN-88/6731-08
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Kruszywo

. Kruszywo powinno odpowiada wymaganiom PN-B-06712. Kruszywo naje przechowywa w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z zywemi innych
asortymentéw, gatunkéw.

Woda

*  Woda powinna b§odmiany “I” i odpowiadéd wymaganiom PN-B-32250.

Materialy na podsypki do zaprawy

Piasek na podsypkcementowo-piaskoav powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711. Cement na podsypo zaprawy cementowo-piaskowej powiniené by
cementem portlandzkim klasy nie mniejszef 1182,5”, odpowiadacy wymaganiom PN-B-19701. Woda
powinna by odmiany “I” i odpowiada wymaganiom PN-B-32250.

Materiaty na tawy
Do wykonania taw betonowych pod kresmiki nalezy stosowa - beton klasy C12/15 wg PN-EN 206-1:2003.

Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypeltniania szczelin dylatacyiinga gosco, powinna odpowiadavymaganiom Aprobaty
Technicznej.

2.7.2. Obramowanie nawierzchni chodnikéw
Dla obramowania nawierzchni chodnikéw stoséwhrzera betonowe wibroprasowane o wymiarach 30x8cm.

2.7.3. Odtworzenie nawierzchni bitumicznych
Warstwascieralna i wizaca powinna by wykonana z betonu asfaltowego zgodnie z roPN-S-96025:2000.

2.7.4. Odtworzenie nawierzchni gruntowej
Przy odtwarzaniu nawierzchni gruntowej ngleastosowéa materiat rodzimy, mma take stosowa mieszanki
do ulepszania mechanicznego; gliniasto-piaskovieiagtozwirowe itp.

2.7.5. Odtworzenie nawierzchni drdég i chodnikow ora wykonanie nawierzchni w z kostki betonowej
Nawierzchnie wykonaz materiatow spetniagych wymagania normy PN-EN 1342:2003.

Chodniki wykona z kostki betonowej wibroprasowanej o grétiocBcm w kolorze czerwonym. Dla chodnikéw
stosowé obrzeza betonowe 30x8cm.

Wymagania dotycice kostki betonowej

Stosowana kostka betonowa winna postaafarobat techniczna.

Wygld zewmtrzny

Struktura kostki winna hy gtadka - bez rys, gknie¢ i otworow. Wierzch kostki powinien Byptaski i
chropowaty, a kragdzie réwne i proste. Wes$tosci nie powinny przekracza2mm.

Wytrzymat@é nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniach nie powinnathyniejsza ni 60MPa.

Nasikliwosé

Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdgymaganiom PN-B-06250 i wyndsiie wiecej

niz 5%.

Odpornd¢ na dziatanie mrozu

Odporng¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné bgdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250
(metoda zwykia). Odpordé na dziatanie mrozu po 150 cyklach zamamrdia i odmraania prébek jest
wystarczajca, jezeli spetnione zostaly jednoczee nas¢pujace warunki:

« prébka nie wykazujegkniec i zarysowa powierzchni licowych,

« strata masy nie przekracza 5%,

« obnizenie wytrzymaléci nasciskanie w stosunku do wytrzymad probek nie zameanych nie jest wksze
niz 20%.

Scieralngs¢

Scieralngi¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wedtug PN-B-04111 powinypaosi nie

wiecej niz 4mm.

Materiaty do produkcji betonowych
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Cement
Do produkcji kostki brukowej naky stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesnéj niz “32,5".
Zaleca s stosowanie cementu w jasnym kolorze. Cement pewindpowiadawymaganiom PN-B-19701.

Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712. Uziarnienie kruszywa
powinno by ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bmim), przy zalaonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.

Woda
Wiasciwoscei i kontrola wody stosowanej do produkcji betonawykostek brukowych powinny odpowiada
wymaganiom wedtug PN-B-32250.

Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje slodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zijoe z recept
laboratoryjra. Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymaltdé, mniejsza nasakliwos¢ i

wigksza odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowbaenniki powinny zapewdikostce trwale
zabarwienie. Powinny to Bybarwniki nieorganiczne.

Piasek
Piasek stosowany jako podsypka pod nawierzchnieowane zgodnie z norPN-EN 13043:2004 +AC:2004.

3. SPRZET

Warunki ogélne dotycce wywania sprztu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wymaganiom zawartym w Programie
Zapewnienia Jakgi zaakceptowanym przezAyniera.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych Rob6t, zaréwno w miejscu tych Rolsik,i tez przy wykonywaniu czynrizi
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatow, spgiu itp. Spret uzywany przez
Wykonawe powinien uzyské&akceptagj Inzyniera.

3.1. Chodniki

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu spta pomocniczego:

. betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
. wibratoréw ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

3.2. Nawierzchnie z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedtgo powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagpujacego spratu:

. wytwoérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

. uktadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaitbwtypu zagszczanego z pednautomatyk
niwelacji

. skrapiarek,

. walcéw lekkich srednich i cézkich (wibracyjnych),

. walcéw stalowych gtadkich,

. walcéw ogumionych,

. szczotek mechanicznych lub/i innych asizen czyszcacych,

. samochod6éw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmao

3.3. Nawierzchnie gruntowe
Wykonawca przyspujacy do naprawy nawierzchni gruntowych powinien wydagie mazliwo$cia orzystania z
nastpujacego spretu:

. réwniarek, spycharek lub sgte rolniczego (brony, glebogryzarki, kultywatoryugi) do rozkladania
materiatdw, mieszania, spulchniania i profilowania,

. rozsypywarek, do rozsypywania spoidrodkdw chemicznych,

. przewanych zbiornikbw na wog wyposaonych w uradzenia do rozpryskiwania wody;,

. walcow statycznych, gtadkich lub ogumionych, samdpg/ch lub doczepnych, walcoéw
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. wibracyjnych lub ptytowych zagzczarek wibracyjnych.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne".

Wykonawca ma obowkek zorganizowania transportu z uwedgliieniem wymogoéw bezpieczstwa, zarbwno
w obrbie pasa Robdt, jak i poza ninfirodki transportowe, poruszaie sé po drogach powinny spetria
odpowiednie wymagania w zakresie parametrow chargktipcych pojazdy, w szczeg6lég w odniesieniu do
gabarytéw i obecizenia na é. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wypike z niedotrzymania
wymienionych powyej warunkéw obcjzaja Wykonawe.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkdéw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie
na jaké¢ wykonywanych Robot i jakd drég po ktérych poruszagie.

Materiat z rozbiorki mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantieruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowyladowczymi wielkotomavymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiaaa roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekraczal godziny z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania. Zalégastesowanie samochodow termoséw z podwdjnymi
$cianami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sa zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robot

Ogolne warunki wykonania Robét podano w ST-00. ,f[@gdvymagania wykonania i odbioru Robot”.
Konstrukcg nawierzchni odtworzy z zakresie wykonanego wykopu. Szerakadtworzenia nawierzchni
obejmuje szerokd wykopu powekszory 0 35 cm z kadej strony szerolkiei nawierzchni naruszonej. Naprawa
nawierzchni obejmuje cakonstrukcg nawierzchni ze wszystkimi warstwami.

Szczegbtowy sposOb prowadzenia rob6t odtworzenibwgla poszczegélnych ulic opisany zostat w decyzji
lokalizacyjnej.

5.2. Przygotowanie podiaa gruntowego

Jezeli w pasie drogowym w miejscach prowadzonego wykeyysepuja grunty spoiste to natg wymieni
grunt pod nawierzchaina cztej gtbokdsci ponizej konstrukcji nawierzchni drogi na grunt niesppigpiaski,
pospoika).

Brak pozytywnych badawyklucza maliwosé przysgpienia do naprawy lub wykonania nawierzchni.
Zasypki waskoprzestrzennych wykopéw, niezale od kategorii ruchu na drodze, powinny uzyskio
gkebokasci 1,2m wskanik zagszczenia 1$0,98. Na wgkszej gebokasci dopuszcza siwskaznik 1s=0,98 pod
warunkiem uycia kruszyw dobrze zagzczalnych. W przypadku trudswd oskgnigcia wymaganych
wskaznikéw zagszczenia zaleca esizashpienie gérnej warstwy zasypu wykopu wzmocniggodbudow o
grubaici 80cm pod nawierzchaijezdni i 65cm w chodniku. Zagzczanie naley prowadzé warstwowo co
20cm.

Wysokai¢ zasypki po zagszczeniu gruntu w wykopie powinna dwyizsza o (5 -10)cm pomej poziomu
istniefacego podiaa gruntowego.

5.3. Odbudowa warstw

Odbudow warstw konstrukcyjnych drogi nie nale prowadzé w okresie zimowym. Na gruntach
nieprzepuszczalnych i stabo przepuszczalnychydtmalery warstwe odsiczapca, ktéra mae by zasppiona
przez pogrubienie dolnej warstwy podbudowy przy a#siku wodoprzepuszczaldo kruszywa powyej 5
m/dolke.

5.3.1. Podbudowa pod nawierzchriz masy bitumicznej

Warstwy konstrukcyjne pod nawierzchri masy bitumicznej wykorigak dla drogi kategorii KR2.
Podbudow pod nawierzchgiz masy bitumicznej wykortaodpowiednio;

. Podtaze zagsci¢ do wartdci nie mniejszej ri 0,98,
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. Wykona podbudow pomocnica z lub tlucznia kamiennego stabilizowanego meclmaniéc— warstwa
dolna o frakcji 0-63 grukig 20cm, zaklinowanego kKicem kamiennym o frakcji 0-31,5 gr. 10 cm, co daje
taczm grubadi¢ podbudowy 25 cm

5.3.2. Podbudowa pod nawierzchgibetonowg

Podbudow pod odtworzenie nawierzchni betonowej wykéodpowiednio;

. Wykona podbudow zasadnicz z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicufie |
tlucznia kamiennego — gruliowarstwy 15cm,

5.3.3. Podbudowa pod nawierzchrizwirow g

Podbudow pod odtworzenie nawierzchmvirowej wykon& odpowiednio;

. Wykon& podbudow zasadnicz z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicanie tlucznia
kamiennego — grulié warstwy 15cm,

5.3.4. Podbudowa pod nawierzchgiz frezu asfaltowego (destruktu)

Warstwy konstrukcyjne pod nawierzchra kostki betonowej wykorggak dla drogi klasy L i D.

Podbudow pod nawierzchgiz kostki betonowej wykoriaz ttucznia kamiennego stabilizowanego
mechanicznie — warstwa dolna o frakcji 0-63 gidbwarstwy 20cm zaklinowanego ktiem kamiennym o
frakcji 0-31,5 gr. 10 cm, co dajecznie grubé¢ 30cm.

Wykona warstve podsypki piaskowo-cementowej o grgbodcm.

Dolna warstwe podbudowy naley zagszcz@ zagszczarkami wibracyjnymi i ubijakami do aghigcia co
najmniej 1,0 zagszczenia maksymalnego wg normalnej metody Proctora.

5.3.5. Podbudowa pod nawierzchgiz ptyt YOMB, MON, piyt a zurowych
Podbudow pod nawierzchgiz ptyt YOMB, MON i ptyt &urowych wykona odpowiednio;

. Wykon& podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicamettucznia kamiennego
grubas¢ warstwy 10cm
. Wykona warstwe odsiczajca z piasku o grubéei 12cm

5.3.6. Podbudowa pod nawierzchgiz trylinki

Warstwy konstrukcyjne pod nawierzchra kostki betonowej wykorggak dla drogi klasy L i D.

Podbudow pod nawierzchriz kostki betonowej wykortaz ttucznia kamiennego stabilizowanego
mechanicznie — warstwa dolna o frakcji 0-63 giédbwarstwy 20cm zaklinowanego kiem kamiennym o
frakcji 0-31,5 gr. 10 cm, co dajecznie grub&¢ 30cm.

Wykona warstwe podsypki piaskowo-cementowej o grébiodcm.

Dolng warstwe podbudowy naley zagsszcza& zagszczarkami wibracyjnymi i ubijakami do aghiecia co
najmniej 1,0 zagszczenia maksymalnego wg normalnej metody Proctora.

5.3.7. Podbudowa pod nawierzchridrég z kostki betonowej

Warstwy konstrukcyjne pod nawierzchra kostki betonowej wykorggak dla drogi klasy L i D.

Podbudow pod nawierzchgiz kostki betonowej wykoriaz ttucznia kamiennego stabilizowanego
mechanicznie — warstwa dolna o frakcji 0-63 gidbwarstwy 20cm zaklinowanego ktiem kamiennym o
frakcji 0-31,5 gr. 10 cm, co dajecznie grubé¢ 30cm.

Wykona warstve podsypki piaskowo-cementowej o grgbiodcm.

Dolna warstwe podbudowy naley zagszcz@ zagszczarkami wibracyjnymi i ubijakami do aghigcia co
najmniej 1,0 zagszczenia maksymalnego wg normalnej metody Proctora.

5.3.8. Podbudowa pod chodnik

Warstwy podbudowy chodnika wykahgak dla chodnikow z dopuszczeniem postoju pojazaddekzarze do
2500kG.

Podbudow pod odtworzenie chodnika wykohadpowiednio:

. Wykona podbudow zasadnicz z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicantetiucznia
kamiennego — grulsé warstwy 15cm,
. Wykona warstwe podsypki piaskowej o grukai 3cm.

5.3.9. Odbudowa obramowania

Wzdhwz wytyczonej linii kraveznika wykon& na gkbokasci ok. 0,5m poniej wyznaczonego poziomu gornej
krawedzi, tawe fundamentow z betonu C8/10 o gruba 15cm i szerokéci 40cm, na ktorej, na podsypce
cementowo-piaskowej w proporcji 1:3, osadzalezy krawgzniki. Spoiny wypetnt zaprava.
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5.3.10. Odbudowa warstwy wierzchniej

Powierzchrg przed odbudowréwno obca¢. Na uprzednio przygotowanej i oczyszczonej podiieaoztazy¢
nalezy warstwe wyréwnawca — wiazaca o grubdci 5 cm, a nagpnie po jej zagszczeniu o grubiei 4cm.

Miedzy warstwami mineralno-bitumicznymi oraz euzy tymi warstwami a podbudewnalezy stosowa
zZwiazanie mgdzywarstwowe przez skropienie pozHo danej warstwy asfaltem uptynnionym lub emulsj
asfaltova o wiaciwosciach dostosowanych do warunkéw. Paglopowinno by skropione w ildci
wystarczagcej do zwazania warstw, bez nadmiaru lepiszcza, rownomiaraieatej powierzchni.

W przypadku dotychczasowej nawierzchni z asfalhedmp naley przy odbudowie zagpi¢ ja nawierzchrg z
betonu asfaltowego.

Warstwy nawierzchni powinny lBynalezycie zagszczone przy zaleceniu zastosowania walcéw ogurafohub
wibracyjnych i powierzchniowego zeggczenia walcem gtadkim.

Nawierzchnia powinna iy utozona w réwnym poziomie z nawierzchndotychczasow przy zachowaniu
wymaganych spadkoéw. Spoiny na styku nawierzchrezyatala mas, asfaltove,.

Prace wykonywaw korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.3.11. Odbudowa nawierzchni brukowanych
Nawierzchn¢ naleey odbudow& przez powtdrne ulenie materialu brukarskiego z rozbiorki przy
wykonywaniu wykopu.

Przy ukfadaniu kostki kamiennej najeja przetazy¢ z odwréceniem niezniszczgptaszczyzna na powierzchni.
Zniszczony materiat brukarski najewymieni, braki uzupetrd.

Kostke lub brukowiec ukfada odcinkami w sposdb odpowiadeay nawierzchni dotychczasowej. Po zéaiu
okreslonego odcinka kostklub brukowiec ubija gidwu- lub trzykrotnie dla wyréwnania profilu i zakbwania.
Spoiny wypetnia g materiatem klinujcym, piaskiem lub zaprancementowo-piaskoay

W podobny sposob uktadang sawierzchnie z ksztattek betonowych i klinkieru.

5.3.12. Odtworzenie nawierzchni gruntowej
Odtworzenie nawierzchni gruntowej obejmuje:
« profilowanie i zagszczanie drég gruntowych
e wyréwnanie drdg gruntowych z uzupetnieniewiru.

W Przedmiarze Rob0t ¢ip jest szeroki odtworzenia nawierzchni wynikgja z pasa robot.

Wykonawca winien doprowadzido stanu mywalndéci rOwniez pozostad szeroké¢ drogi, ktéra ulegta
zniszczeniu w wyniku prac prowadzonych przez Wykemga Doprowadzenie cafoi drogi do stanu
uzywalnasci Wykonawca winien ag¢ w Cenie Ofertowe].

W przypadku, gdy w podiai drogi zalegaj spoiste grunty, naky je spulchné i rozdrobné przy wyciu
zrywarki lub sprztu rolniczego (ptuga lub kultywatora).
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewidimaczej, czynnéci profilowania mog by¢ wykonywane
tacznie z robotami ziemnymi.
Profilowanie nawierzchni gruntowej nale rozpoca¢ od wykopania rowéw (0 przekroju tréfkiym przy
uzyciu rowniarki lub trapezowym przy zyciu koparki z odpowiednim ospitem) z jednoczesnym
przesungciem gruntu uzyskanego z wgcia rowow, na korondrogi.
Przesunity urobek ro%ciela sé i wstepnie wyréwnuje w profilu podienym i przekroju poprzecznym przy
uzyciu réwniarki.
Ostateczne wyréwnanie korony drogi z nadaniem wyanggh spadkéw podinmych i poprzecznych
nalezy wykona kolejnym przejciem réwniarki lub przy gyciu szablonu.
Zaleca st wykonywanie profilowania nawierzchni gruntowej przyciu dwéch réwniarek, z ktérych:

e jedna wykonuje rowy i przesuwa grunt,

e druga roZciela i wyréwnuje przesusty grunt.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej rowniarkamaleca s, aby dlugé¢ jednorazowo profilowanego
odcinka wynosita co najmniej 250m i byla tak dolaraaby:

« profilowanie zostato zakmzone w cigu jednego dnia roboczego,

* na kacach odcinka byta niiwo$¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne).

80



Po wyréwnaniu i sprofilowaniu dreggruntows nalery zagsci¢. Liczbe przegé sprztu zagszczajcego
potrzebia do wymaganego zagzczenia gruntu natg ustalc daswiadczalnie, np. na odcinku prébnym.
Wyréwnary i wyprofilowams nawierzchrg gruntows zagszcza s przy wilgotngci optymalnej. Jeeli
wilgotno$¢ gruntu jest nisza od wilgotnéci optymalnej o wécej niz 20% jej wartdci, to wilgotng¢ gruntu
nalezy zwiekszy¢ przez dodanie wody. 2eli wilgotnas¢ gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o 10%
jej wartdéci, grunt naley osuszyg. Sposob osuszenia powinienclgaakceptowany przeziyniera.
Zageszczenie naley uzna za dostateczne, gdy nie wystija slady po przejédzie sprzatu zagszczajcego.

5.3.13. Odtworzenie nawierzchni betonowej
Nawierzchn¢ betonows nalezy wykona na podbudowie zgodnie z p. 5.3.2.
Nawierzchng betonovs wykona o grubdci 15cm.

5.3.15. Odtworzenie nawierzchniwirowych i z ttucznia kamiennego

Nawierzchng¢ zwirowa i z tlucznia kamiennego nalgwykona na podbudowie zgodnie z p.5.3.3.
Nawierzchng¢ zwirowa wykona o grubdci 15cm.

Nawierzchng z ttucznia kamiennego wykoéa grubgci 15cm.

5.3.16. Odtworzenie nawierzchni z frezu asfaltowego
Nawierzchng z frezu asfaltowego nate wykona na podbudowie zgodnie z p. 5.3.4.
Nawierzchnia z frezu asfaltowego najevykona o grubdgci 8cm.

5.3.17. Odtworzenie nawierzchni z ptyt MON, YOMB iptyt azurowych
Nawierzchng z ptyt utazy¢ na podbudowie zgodnie z pkt. 5.3.5.

5.3.18. Odtworzenie nawierzchni z trylinki
Nawierzchng z trylinki utozy¢ na podbudowie zgodnie z pkt. 5.3.6.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1. Wymagania ogolne

Ogodlne zasady dotygee kontroli jakéci podane sw Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdine
Badania i pomiary w czasie wykonywania Rob6t odzgoiowych wykopdw polegajna kontroli zgodngei z
wymaganiami okrdonymi niniejszej ST oaz zgod&m z dokumentagj projektova.

Sprawdzenie zgodidoi z Dokumentagj Projektove polega na poréwnaniu wykonywanychdb wykonanych
Rob6t z DokumentagjProjektow i ST oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgogtnana podstawie ogtizin i
pomiardw.

6.2. Kontrola jakosci materiatow
Wszystkie materialy do wykonania Rob6t musadpowiadéd wymaganiom Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznej oraz musposiadé swiadectwa jakéci producentdéw i uzyskaakceptagj Inzyniera.

6.3. Badanie przed przysipieniem do Robot

Przed przysipieniem do Robét Wykonawca powinien wykoénaadania lepiszcza, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnafaltiowej i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji.

6.3.1. Sprawdzenie przygotowania podia
Wykonawca jest zobowrany do statej i systematycznej kontroli przygotoimapodicza na odcinkach nie
wigkszych nk co 50m.

W szczegblnéci kontrola powinna obejmowa

» sprawdzenie rodzaju gruntu stosowanego do zasypkicgny wizualnej,

* sprawdzenie grubioi rozkladanych warstw gruntu,

» sprawdzenie wilgotrizi gruntu wg PN-B-04481:1988,

» sprawdzenie sposobu zmgczania gruntu (rodzaju stosowanego eprz ilosci przegé urzadzenia
zag:szczajcedo),

* sprawdzenie stanu zggzczenia gruntu przy zastosowaniu gasgcych metod:

* o0znaczenie wg PN-B-04481:1988 p.@&igsci pozornej szkieletu gruntowego w stanie suchyomtyr

e zag:szczonego przez oznaczenigzaru i obgtosci probki oraz maksymalneggtosici pozornej
szkieletu gruntowego wg metody Proctora i obliceenskanika zagszczenia Is,
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* 0znhaczenie przez sondowanie:
- sond, dynamiczia (udarova) cylindryczr przy wgedzie 30cm, dla gruntéw niespoistych
drobnoziarnistych rowniestazkows lub krzyzakowa przy wpedzie 10cm,
- sond, statyczi dla gruntéw jednorodnych drobnoziarnistych,
* 0znhaczenie getasciomierzem radiometrycznym,
* 0znaczenie przez pomiar pyPN-S-02205:1998,
. oznaczenie przez dwiadczalne okréenie ilosci przegé urzadzenia zagszczagcego.

Wskazane jest wykonanie baddwoma metodami z zaleceniem badania w dolnej waesikolejnej drugiej)
przez oznaczenieegtasici pozornej metogl polowo-laboratoryja, porownawczo z kontrgl ilosci przejé
urzadzenia zagszczagcego w nagpnych warstwach oraz po zasypaniu wykopu do gérmmegomu pomiar
piyta.
. sprawdzenie wykonania podbudowy obejaoej sprawdzenie aytych materiatow, grubii
podbudowy i zagszczenia warstw,
. sprawdzenie wykonania warstw nawierzchni obegicelijsprawdzenie materiatéw, gribbwarstw,
zagszczenia i palczen z nawierzchry dotychczasow réwndici i spadkéw nawierzchni oraz érmwsci
konstrukcji przez pomiar piywvg BN-64/8931-02.

Dopuszczalne tolerancje

. nierbwndci podtuzne i poprzeczne kontrolowanedatm nie powinny b§ wigksze nk 1,5cm,

. odchylenia spadkéw poprzecznych nie powinny prastaa+0,5% spadku istniegego w danym
przekroju drogi,

. rzedne warstwy nie powinny pfi¢ sie od wartdgci istniepcych o +1cm i -3cm od edinych w danym

przekroju drogi.

6.4. Badanie w czasie Robot

6.4.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej najepobr& po wymieszaniu kruszyw, a przed padaniem
asfaltu. Krzywa uziarnienia powinnadbyggodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.

6.4.2. Badanie wiiciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wkasciwosci asfaltu.

6.4.3. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki minealno — bitumicznej

Pomiar temperatury skltadnikbw mieszanki mineralnasfaltowej polega na odczytaniu temperatury wiskal
odpowiedniego termometru zamontowanego w otaczdmeperatura powinna bByzgodna z wymaganiami
podanymi w recepcje laboratoryjne;j.

6.4.4. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno — bitumicznej
Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno — asfaltowej polega na acemizualnej jej wygldu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywaniu.

6.4.5. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinnaébygodna z dokumentacjprojektovs, z
tolerancyq +/- 5cm. Szerok&® warstwy asfaltowej mej potazonej, nie ograniczonej krasnikiem w nowej
konstrukcji nawierzchni, powinna byzersza z kalej strony, co najmniej o grubbwarstwy potaonej na niej,
nie mniej jednak i 5¢cm.

Rownai¢ warstwy

Nieréwnaici podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzegn BN-68/8931-04 nie powinny by
wieksze od 9mm.

Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego moywby zgodne z dokumentacprojektova, z

tolerancy +/- 0,5%.

Rzedne wysokéciowe
Rzedne wysokséciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentacja projektgwve toleranci +/- 1cm.

Uksztattowanie osi w planie
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Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumentacja projelgiaoleranci +/-5cm.

Grubai¢ warstwy
Grubai¢ warstwyscieralnej powinna wynoéi3cm, z tolerangj+/- 10 %.

Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagv&8-5mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikdw powinny byéwno obcgte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.
Wyaglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigdnolita tekstue, bez miejsc przed asfaltowych,
porowatych, tuszeych sé i spekanych.

Zageszczanie warstwy i wolna przestfiz& warstwie
Zageszczenie i wolna przestnzew warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dotygee obmiaru robét podane sv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlne
Jednostki pomiarowe rastpujace:

- 1 n? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawieridlamaz z podbudow),

- 1 m wykonanego i odebranego olitage

- 1 m wykonanego i odebranego kkgwika wicznie z tawy betonovy,

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady dotyaee odbioréw podaneysv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlne
Odbiorom Rob6t podlegajszystkie operacje zazane z wykonaniem Robdt. Odbioru robét ulegggh
zakryciu i zanikagcych dokonuje Inynier na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiory dokonywaneaszgodnie z p. 8 ST-00.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg gafy wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Wymagania ogolne
Wymagania zawarteasv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlne

9.2. Opis sposobu rozliczenia Rob6t podstawowych
Cena jednostkowa pozycji przedmiaroweflbie obejmowé wszystkie prace towarzygze i roboty tymczasowe
oraz wszelkie inne koszty konieczne do kompletnggkonania pozycji przedmiarowe;j.

A/ Podstaw pfatngci stanowi wykonanie lfmnawierzchni innej i mineralno-bitumiczna. Platéé za
wykonanie 1rA nawierzchni innych @i mineralno — bitumiczne zawiera wszystkie kosztgzhidne do
wykonania 1rA nawierzchni wicznie z podbudowy zgodnie z zapisami Specyfikacji Technicznych i
Dokumentacji Projektowej (z uwzglnieniem rénic pomkdzy faktycznym rodzajem nawierzchni a
zapisami Dokumentacji Projektowej) w tym réwhie

- koszt Robot przygotowawczych, prac towaraggzh, Robot tymczasowych,
- koszt rob6t geodezyjno- kartograficznych (pomiayoh),

- koszt robét ziemnych ,

- koszt wykonania robot betonowychelbetowych,

- koszt wykonania drég tymczasowych z elementoviairgkowanych,

- koszt oznakowanie Robo6t zgodnie z zatwierdzonyojegtem organizacji ruchu,
- koszt prac pomiarowych i pomocniczych,

- koszt zakupu i transportu materiatu na miejscbdro

- koszt przygotowania podta, w tym zagszczania,

- koszt ewentualnych ustawienie deskawa

- koszt wykonania ew. warstwy agtzapcej,

- koszt wykonania podbudowy,

- koszy utaenia warstwy nawierzchni,

- koszt odtworzenia progéw spowalmi@ych pedkosé,
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- koszt pietgnacja nawierzchni,

- koszt wykonania charakterystycznych prac dla dartgpu nawierzchni,
- koszt przeprowadzenia pomiardw i badaboratoryjnych,

- koszt uporadkowania miejsca prowadzenia Robot,

- koszt Dokumentacji Wykonawcy.

B/ Postaw pfatngci stanowi wykonanie 1m2 nawierzchni mineralno-tritcznej. Platné& za wykonanie 1fh
nawierzchni z masy mineralno — bitumicznej zawieszystkie koszty zwzane z wykonanie nawierzchni
zgodnie z zapisami Specyfikacji Technicznych i Dwlemtacji Projektowej (z uwzglinieniem rénic
pomiedzy faktycznym rodzajem nawierzchni a zapisami Do&ntacji Projektowej) w tym rownie

- koszt Rob6t przygotowawczych, prac towarzygzh, Robot tymczasowych,

- koszt rob6t geodezyjno- kartograficznych (pomiaroky

- koszt robot ziemnych,

- koszt wykonania robd4t betonowychelbetowych,

- koszt wykonania drég tymczasowych z elementéw prgkeowanychm,

- koszt oznakowanie Rob6t zgodnie z zatwierdzonynegtem organizacji ruchu,

- koszt prac pomiarowych i pomocniczych,

- koszt dostarczenia materiatow,

- koszt przygotowania podia,

- koszt wykonania podbudowy,

- koszt posmarowania lepiszczem kea@li urzadzei obcych i krawznikow,

- koszt skrapiania nbdzywarstwowego,

- koszt rozlaenia i zagszczenia mieszanki mineralno-asfaltowej,

- koszt odtworzenia progéw spowalrieych pedkose,

- koszt odtworzenia znakéw poziomych w postaci pasiai, symboli,

- koszt obagcia krawedzi,

- koszt przeprowadzenia pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej,

- koszt uporzdkowania miejsca prowadzenia Robot,

- koszt Dokumentacji Wykonawcy.

Nawierzchnie wchodge w zakres rob6t zazanych z zagospodarowaniem terenu pompownieieup

Przedmiarze Robot jako pozycje dot. ,Zagospodardaveamenu pompowni” nieagozliczone wg. obmiaru, lecz

wliczone g w calai¢ robét zwhzanych z zagospodarowaniem terenu pompowni.

Calds¢ robo6t zwiazanych z wykonaniem zagospodarowania terenu pompgwntym koszt wykonania

nawierzchni) rozliczany jest jako 1 kpl.

9.3. Opis sposobu rozliczenia Robdét tymczasowyclpiac towarzyszcych

Koszty Robdt tymczasowych i prac towarzyszech ponosi Wykonawca, koszty te powinny luwzgkdnione w
Cenie Kontraktowej.

W przypadku braku w Przedmiarze Robét indywidualpezyciji obejmujcej zakresem Roboty tymczasowe i
prace towarzysge (zgodnie z podstawptatnaci) koszty tych Rob6t winny liyroztazone proporcjonalnie we
wszystkich pozycjach Przedmiaru Robét. Uznajevedwczas,ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem
wymaga w zakresie Robét tymczasowych i prac towarzggeh nie podlegaj odrebnej zaptacie i &
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10. 1. Normy
* PN-EN 197-1:2002 Cement. @& 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodwud dotycace cementu
powszechnegoaytku
* PN-EN 206-1:2003+Ap1:2004+A1:2005+A2:2006 Beton.ed€z1: Wymagania, wikxiwosci,

produkcja i zgodn&t

PN-EN 480-11:2008PN-S-02205:1998 Domieszki do betaraprawy i zaczynu. Metody bada
Czes¢ 11. Oznaczanie charakterystyki poréw powietrznycstwardniatym betonie.

PN-EN 934-2:2002 Domieszki do betonu, zaprawy i yagz Cz$¢ 2: Domieszki do betonu.
Definicje, wymagania, zgodsié znakowanie i etykietowanie.

PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badania prébekigru

PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznychdgtavosci kruszyw. Analiza chemiczna.
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* PN-EN 933-1:2000+A1:2006 Badania geometrycznych seieosci kruszyw. Oznaczanie skiadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

e PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych seimosci kruszyw. Cezs¢ 4: oznaczenie ksztattu
ziarn. Wskanik ksztattu.

* PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznytagciwosci kruszyw. Czs¢ 5: Oznaczanie
zawartgci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.

* PN-EN 1097-6:2002+A1:2006+AC:2004 + Ap1:2005  Badanianechanicznych i fizycznych
wilasciwosci kruszyw. Czs¢ 6. Oznaczenieggtasci ziarn i nasikliwosci.

* PN-EN 1367-1:2007 Badania witawosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. G#¢ 1: Oznaczanie mrozoodpotod

* PN-EN 1097-2:2000 Badania mechanicznych i fizycznydiciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odporndci na rozdrabnianie.

* PN-B-06714-37:1980 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

* PN-EN 13043:2004+AC:2004 Kruszywa do mieszanek Hitanych i powierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powieniach przeznaczonych do ruchu.

 PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. SpecyBkagbierania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjoceséw produkcji betonu.

* BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.
» BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiennlamane do nawierzchni
drogowych.

* PN-S-96013:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa z gfaudetonu. Wymagania i badania

* PN-S-96014:1997 Drogi samochodowe i lotniskowe. Rddiwa z betonu cementowego pod
nawierzchng ulepszon. Wymagania i badania.

* PN-EN 1338:2005  Betonowe kostki brukowe. Wymagamieiody bada

* PN-EN 1342:2003  Kostka brukowa z kamienia naturainedo zewstrznych nawierzchni
drogowych. Wymagania i metody bada

* PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmustabilizowanych mechanicznie.

* PN-S-96023:1984 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ieaehnia z ttucznia kamiennego

* PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych $aiaosci kruszyw. Cezs¢ 8: Ocena zawarfoi
drobnych czstek. Badanie wskaika piaskowego.

» BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obeizenie piyt.

» PN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

» PN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enaawierzchni planografem i at

* PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemnensi@ania i badania.

e PN-B-11213:1997 Materialy kamienne. Elementy kaménikravezniki uliczne, mostowe i
drogowe.

* PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe -widazchnie asfaltowe — Wymagania

10.2. Inne dokumenty i ustalenia techniczne

. Warunki Techniczne Wykonania i odbioru Robot — Rgboiemne i konstrukcyjne — Zeszyt 1:
Roboty ziemne, Instytut Techniki Budowlanej, 2007r.

. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997r.

. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnyclBDiM, Warszawa, 2001r.WT/MK-
CZDP84. Wytyczne techniczne oceny jéio gryséw i zwiréw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonychaddenzchni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984r.

. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiedmia 2 marca 1999r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowidddrogi publiczne i ich usytuowanie. (Dz.U.
Nr 43, poz. 430).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej- ST-05

Przedmiotem niniejszej specyfikacjia svymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru elementow
instalacji elektrycznej przy realizacji sieci ka@atyjnej wraz z wykonaniem monitoringu przepompown
sciekow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Technicznadzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnal¢tw zamawianiu i
wykonaniu rob6t okrdonych w punkcie 1.1 ST-00.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikaci Techniczm
Postanowienia wchodee w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej datiza rob6t zasilenia energetycznego
urzadzer n/fwym. przepompowriciekow:
. Pompownie péredniesciekéw — 4 kpl
. Indywidualnych pompowniciekéw usytuowanych na dziatkach prmganych posesji w i@i 3 kpl.
Zakres w/wym. dokumentacji obejmuje wykondnie
e Linii kablowych :
a) przyhcza kablowego do atza licznikowego zgodnie z warunkami ZE
b) wewretrznej linii zasilajcej (wlz) do zasilenia tablicy rozdzielczej pompawkablem ziemnym YKY 4x 6 mm
c) zasilenia (z instalacji zalicznikowych budynkéwzafek sterowniczych indywidualnych pompowstiekéw
kablem YKY 5x2,5 mrh
2) Monta urzadzer rozdzielczych
a) Zfacze licznikowe zgodnie z warunkami ZE
b) Tablice rozdzielcze TR —szt. 4

1.4. Roboty tymczasowe i prace towarzygze
e Badania i pomiary kabli i instalacji
« Oznakowanie tras kablowych faltnacznikow lub oznacznikami kablowymi
e Zabezpieczenia rurami ochronnymi kabli na skazyaniach
« Powykonawcza inwentaryzacja geodezyjna

1.5. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okstenia w niniejszej specyfikacjiaszgodne z obowzujacymi normami i Specyfikagj ST-
00"Wymagania Ogolne”;

Ponadto:

Linia kablowa - kabel wielaytowy lub wiazka kabli jednaytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli

jedno lub wielaytlowych pokczonych réwnolegle.

Trasa kablowa- pas terenu, w ktérym utone g jedna lub wgcej linii kablowych

Osprzgt linii kablowej - zbidr elementéw przeznaczonych dozenia, rozgakienia lub zakaczenia kabli.
Przykrycie - ostona utaona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznykagzeniem od gory.
Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktéryjakakolwiek cz$¢ rzutu poziomego linii
kablowej, przecina lub pokrywa jakolwiek czs¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innegazgnizenia
podziemnego.

Uziom — przedmiot metalowy umieszczony w gruncie i twiggzpohczenie przewodge z ziem.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktéryodlegtai¢ miedzy linia kablows, urzadzeniem
podziemnym lub drag komunikacyja itp. jest mniejsza ni odlegta¢ dopuszczalna dla danych warunkéw
uktadania bez stosowania przegrdd lub oston zabezaacych i w ktérym nie wysipuje skrzgowanie

1.6. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdétjakosci i zgodnaci z Dokumentag Projektove
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspe&toadzoru. Wymagania ogoine dotyoez robdt § podane
w Specyfikacji ST-00"Wymagania Ogolne”;

2. MATERIALY

Warunki ogélne dotycice wywania sprztu podano w ST-00 ,Wymagania ogdine
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Stosowane do zabudowy materiaty powinny spétigmagania odpowiednich norm a w przypadku ich brak
aprobaty techniczne, warunki techniczne produchkmtanne okrélone wymagania. Materiaty te powinny dy

zgodne z DokumentagcProjektovs: opisem technicznym i rysunkami

2.1. Przyhcza kablowe i linie kablowe WLZ
» Kable YAKY o przekrojach podanych.

* Folia kloru niebieskiego szer.0,20 m;

*  Rury ostonowe PCW50);

«  Koncowki kablowe 2KA70;

*  Glowiczki kablowe termoskurczliwe;
* Oznaczniki kablowe;

* Piasek;

»  Stal profilowa;

* Bednarka FeZn 25x4 mm.

2.2. Urzadzenia rozdzielcze
»  Ziacze kablowo-pomiarowe ZK1+P/50 40*90;
*  Wyltacznik nadmiarowo pdowy S303C32A,;

* Tablice rozdzielcze np. ZL-1 z wypasamiem wg projektu;
*  Ochronniki przepi¢;
* Fundament prefabrykowanyzgwicy poliestrowej;

»  Ziacza kablowe patzenia kabla i instalagwewretrzm;

2.3. Monitoring z wizualizacjg

2.3.1. Szafa sterownicza:

Szafa zasilajca z tworzywa sztucznego z podwdéjnymi drzwiami aske szczelnai min IP65 z cokotem do
montau na pokrywie zbiornika przepompowni lub z fundateemdo montzu obok zbiornika przepompowni:
a) drugie drzwi wewgtrzne,

b) ocieplenie szafy sterowniczej,

C) przehcznik sig€-0-agregat,

d) wytacznik gtéwny,

e) ogranicznik przept klasy C czteropolowy,

f) ochronniki przepiciowe dla wej¢ cyfrowych zewtrznych 24VDC,

g) ochronniki przegiciowe cewek przekaikéw interfejsowych i cewek stycznikdw

h) przekanik kontroli symetrii i zaniku napcia zasilania,

i) tory zasilania pomp zabezpieczony wggnikiem ré&nicowo-padowym i indywidualnymi wyacznikami
silnikowym,

j) ztacze agregatu 400VAC/32A,

k) styczniki robocze do toru zasilania pomp,

[) pomiar prdu

m) wytacznik r&znicowo-pradowy indywidualne dla obwodéw sterowniczych i obvéadzasilania elementéw
dodatkowych (grzatka, gniazdo serwisowe),

n) wytaczniki nadmiarowo-prdowe zabezpieczage poszczegoline obwody szafy sterowniczej indywithja

0) gniazdo serwisowe 230VAC,

p) przekaniki interfejsowe 24V DC/AC i 230V DC,

q) grzatka z termostatem,

r) czujnik otwarcia szafy,

s) zasilacz buforowy 24V DC z akumulatorowym poytnaniem po zaniku zasilania (akumulatory min. 2 x
12V/7Ah),

t) przehcznik rodzaju pracy automatykieBzny — Wyhczone — Auto osobno dla x@ej pompy,

u) niezalene przyciski start do uruchamianiazkaj z pomp w trybie ecznym oraz przgtznik blokady
suchobiegu umdiwiaj acy catkowite odpompowanigiekdw w trybie gcznym,

v) sygnalizacja zewgirzna akustyczno—optyczna do sygnalizacji stanévargiwych i wlamania zasilana z
napkcia 24V DC,

w) sterownik komunikacyjny GPRS (z serii CellBOX-R)xdo monitoringu pompowni w trybie GPRS protokét
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sieciowy UDP ,

X) sterownik przemystowy PLC o budowie modutowegilany napgciem 24V DC

y) sterownik posiada pagd nieulotry z mazliwoscia zaimplementowania rejestratora oraz zegar RTC,

z) stany diagnostyczne sterownikaswjetlane na lokalnym wbudowanym pmdetlanym panelu,

z) mozliwo$¢ zdalnego przeprogramowania i odczytania standgmndistycznych poprzez transmisPRS przy
wykorzystaniu tego samego modutu telemetryczne@oykibstuguje monitoring pompowni,

2.3.2. Komunikacja GSM/GPRS

1. Urzadzenie bazujce na transmisji GSM/GPRS

2. Urzadzenie kompaktowe o niewielkich rozmiarach.

3. Transmiter GPRS jest przystosowany do mante szynie TH

4. Urzadzenie posiada wbudowany akumulator pozwaaiapa prae przy zaniku zasilania zewtznego

5. Transmiter GPRS posiada 4 porty RS232 zliwoscig ustawienia parametrow transmisji zgadnportem
komunikacyjnym sterownika PLC

6. Transmiter posiada lampki LED sygnalizug jego stan pracy

7. Tranmiter ma maiwos$¢ transmisji GPRS w protokole UDP

8. Transmiter posiada 2 gniazda SIM i opcjonalfishag: 2 kart SIM niezalenych operatoréw (bez dodatkowe;j
doptaty)

9. Transmiter osiada rejestry statusowe infogtrijo poziomie sygnatu radiowego GSM (CSQ)

2.3.3. System nadrgdny SCADA
1. System zapewnia dgptdo danych z poziomu przedbrki WWW, bez konieczrigi instalacji jakichkolwiek
dodatkowych komponentow svodowisku klienckim z optymalizagjvykorzystania pelczen GPRS.

2.3.4. Wizualizacja

1. Zdalne sterowanie

System telemetrii posiada ngstijace funkcje podlegage zdalnemu sterowaniu:

a) Zahczanie i wyhczanie powiadamiania SMS

b) Kasowanie awarii

c) Ustawianie pozioméw: poziomu minimalnego son@ggziomu wyhczenia pomp, poziomu wézenia
pojedynczej pompy, poziomu dgkenie drugiej pompy

d) Blokowanie pracy pompowni

e) Zdalna maliwos¢ zahczenia pomp

2. Parametry podlegage wizualizaciji:

Na ekranie przepompowngtla wizualizowane:

a) Stan kadej pompy (praca, postoj, awaria)

b) Stan systemu antywlamaniowego (uzbrojenie, atimairzwi, wlamanie)

c) Poziom zwierciadtaciekow w zbiorniku ( sygnat cyfrowy z ptywakow)

d) Stan zasilania elektrycznego (prawidtowe neigi brak nagicia z czujnika kontroli faz, awaria zasilacza
24VDC)

e) Stany alarmowe:

* Przekroczenie pozioméw alarmowych w zbiorniku

» Awaria kazdej z pomp (termik, przeciek, wyt. PKZ)

 Przekroczenie czasu pracy pompy (zzliweoscia recznej korekty tego czasu w czasie eksploatacji)
» System antywlamaniowy

 Awaria zasilania

» Generowane na historii sygnalizacji orazik alarmow bigacych

3. Automatyczna rejestracja

Mozliwo$¢ automatycznego rejestrowania oraz archiwizacjotll@ilonej przepompowni takich jak:

a) Data (minuta, godzina, daiemiesic, rok) wystpienia, zakaczenia oraz potwierdzenia stanéw alarmowych
b) Sumaryczny czas pracy &ej pompy (jednostka: godzina, doktadégpomiaru: +/- 5%, warkei odczytu,
lecz nie gorsza ni+/- 0,5 godziny)

c) llos¢ zahczah poszczeg6linych pomp wraz z datamiagzaé (minuta, godzina, dzie miesic, rok)

4. Parametry podlegage graficznej prezentaciji:
a) pompa 1 praca

b) pompa 1 awaria

¢) pompy - tryb automatyczny ¢azny;

d) pompa 2 praca
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€) pompa 2 awaria

f) otwarcie drzwi szafki sterowniczej i sygnalizaglarmu z zapisem nddie alarméw
g) poziom minimum alarmowe + sygnalizacja awadapisem na icie alarmow

h) poziom maksimum alarmowe + sygnalizacja alarmapgsem nadcie alarméw

i) catkowity czas pracy pompy 1;

j) catkowity czas pracy pompy 2; i naphej

k) czas pracy pompy 1 w ostatnim cyklu pracy;

I) czas pracy pompy 2 w ostatnim cyklu pracy; itepsej

m) ilos¢ zahczai pompy 1

n) ilos¢ zakczen pompy 2

5. Sporzdzanie raportow:

System zapewnia generowanie raportow dobowych,iesiasych, rocznych:

a) Czasu pracy i ikei zahczer pomp

Za dowolny okres:

a) Wszystkich zdarzealarmowych w systemie (pagek, potwierdzenie, koniec) z movoscia
filtrowania po rodzaju alarmu, typie obiektu, nagwbiektu

WAZNE:

Uzytkowane przepompownie w Gminie Glusk mdjy¢ wpiete do systemu monitoringu i wizualizacji w
technologii GPRS - SCADA. Szafa sterownicza przepawni umaliwia¢c ma monitorowanie i zdalne
sterowanie prac przepompowni w technologii GPRS poprzez sirafWW oraz wysytanie zdarzeniowe
wiadomdici tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéavrabwych na obiekcie.

Nie dopuszcza simazliwosci wspotdziatania dwdch lub weej r&znych systeméw monitoringu przepompowni.
Ponadto Zamawiagy zastrzega konieczfb uzgodnienia na etapie wykonawstwa z/tkownikiem tj. ZGK
Glusk rozwiazan dotyczcych dostarczanych przez WykonawgrzepompowniciekdOw wraz ze sterowaniem,
systemem monitoringu i wizualizacji. Wymaga& siby uradzenia byly dostarczone przez jednego producenta,
co skutecznie zabezpiecza gwarangjzielora przez Wykonawg

3. SPRZET
Warunki ogélne dotycice wywania sprztu podano w ST-00 ,Wymagania ogdine
Do wykonania robét obkfych niniejsa specyfikacy Wykonawca winien dysponowaprztem:
*  koparko-tadowarka na podwozitaghika kotowego 0,15-0,25%n
*  zuraw samochodowy ;
* ubijak spalinowy 50 KG.

4. TRANSPORT
Warunki ogélne dotycce transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogblne
Do przewaenia materiatéw ¢da stosowane nagtujace srodki transportowe;
+ samochdd skrzyniowy o tadowsm 5-10 t;
* samochdéd montawy do 0,9 t;
* samochdéd dostawczy;
* samochdd samowytadowczy do 5 t;

* przyczepa do przewozu kapli

* przyczepa digycowa
Dla zabezpieczenia transportowanych elementéw winydywykonane zabezpieczenia przed ich przesuwaniem
oraz przed wzajemnym uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogolne dotygze wykonania robot okéwne s w ST-00 ,Wymagania ogélne”, natomiast
techniczne w dokumentacji projektowej.

Zakresy robot obejmaijcatai¢ robdt podstawowych wymienionych w opisach pozyasztorysowych lub
zapisach specyfikacji oraz cétorob6t tymczasowych i prac towarzgsgch niezlgdnych do wykonania robot
podstawowych oljych dam pozych.
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5.1. Linie kablowe
e Zakres robét wg opisu w przedmiarze oraz:
e Zabezpieczenia kabli przy skemywaniach i zblieniach;
« Badania odbiorcze i pomiary przewodéw
* Prace geodezyjne: wytyczenia i inwentaryzacje;
* Niezbedne wyhczenia napicia;
e Przyhczenia
* Oznakowanie tras

*  Wymagania- wg dokumentacji projektowych i normy PN-76 E-@51

5.2. Urzadzenia rozdzielcze

* Zakres robdat monta osprztu dostarczonego w ramach kompletu przepompownkowsnie jego
podiczei i bada sprawdzajcych oraz uruchomienie we wspotpracy z jednpstlontupca urzadzenia
przepompowni;

*  Wymagania- wg instrukcji montau urzdzenia i zapiséw w projektach

6. KONTROLA JAKO SCI
6.1. Wymagania ogélne
Ogodlne zasady dotyagee kontroli jakéci podane sw Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlne
Kontrola jakdci wykonanych robét dzlzie dokonywana poprzez poréwnanie wykonanych rokot
Dokumentagj Projektowa oraz zgodn&i z warunkami technicznymi.
Sprawdzeniu wykonania linii kablowych podl€dzda:
» glebokas¢ utozenia kabli
» grubai¢ warstwy podsypki piaskowej;
» odlegtai¢ folii ochronnej od kabli;
* przebieg tras kablowych;
» zabezpieczenia zlabn i skrzyzowan;
» wyniki pomiaréw sprawdzagych rezystencji, skuteczém ochrony p.porzeniowej;
*  jakos¢ montau i kompletnd¢ osprztu kablowego
* oznakowanie tras kablowych i samego kabla;
Oznakowania nalgy wykonywa: co 10 m budowanej linii kablowej

Wykonawca przedstawi Inspektorowi wszystkie badamitesty, gwarancje wystawione przez produceméw
stosowane materialy i wdzenia, potwierdzage, ze spelniag one warunki techniczne wymagane przez
Zwigzane normy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady dotygze obmiardw jakéci podane s w Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdlne
Jednostki pomiarowea rastpujace:

m Linie kablowe
szt, Urzdzenia rozdzielcze

kpl.  Zlacza,

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady dotygee odbioréw podaneysv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogdInW czasie
odbioru rob6t powinny zostadostarczone nagiujace dokumenty:

» dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianamizupetnieniami, dokonywanymi w trakcie

realizacji robot jak réwnieschematy montawe;

» protokoty bada: rezystenciji izolacji;

+  protokoty pomiaréw skuteczgo uziemiey;

» protokoty odbioru odcinkéw odbieranych przez dosiaenergii;

* inwentaryzacja geodezyjna linii kablowych z uaktisiha map
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+ dokumenty (certyfikaty) dotyeze jakdci wbudowanych materiatbw dostarczane przez ich
dostawcow;
» protokoty potwierdzajce uporadkowanie terenu i doprowadzenia go do stanu pieregt

9. ODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Wymagania ogélne

Wymagania zawarteasv Specyfikacji Technicznej ST-00 ,Wymagania ogolne

9.2. Platnaci,
Ptatngci beda dokonywane w oparciu o pomiary i oceny jétiaobét

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Przepisy i dokumenty zwizane
*  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budavd-montaowych — cz$¢ V. instalacje elektryczne
*  WTWIiO — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdf B — instalacje elektryczne
* Rozporadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. wage warunkow technicznych jakim powinny
odpowiad@ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony pwpecazeniowej(Dz.U. nr 81 z dn.
26.11.1990 r.);

« PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaclijrie kablowe. Projektowanie i budowa

*  PN-93/E-05009/443 Instalacje elektryczne w obigktaedowlanych. Ochrona przed przggami;

e PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektagtiowlanych. Ochrona przeciwpaeamiowa

« PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacjitworzyw termoplastycznych i powiloce
poliwinylowej na napicie znamionowe 0,6/1 kV;

e BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewoddwyt;

e BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i 0znaczeniowmiaoowe.
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